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. كذلن والمهندسٌن من الخطوات الهامة والضرورٌة للفنٌٌنٌعتبر المشؽولات لبل تنفٌذها رسم وتصمٌم 

أو  تنفٌذهاٌجب على الفنً لراءة الرسومات الهندسٌة التً ٌتم تجهٌزها من لبل الإدارة الهندسٌة كً ٌتم 

دوٌة فً صمل المهارات الٌأن أحد أهداؾ الرسم الفنً والهندسً هً تجمٌعها فً خطوط الإنتاج. 

نمل المعلومات و تبادلتمكن الأخرٌن من  ودلة، الرسومات الهندسٌة بمهارة لعملاستخدام أدوات الرسم 

 الفنٌة عن طرٌك الرسومات الهندسٌة.

سوؾ ٌتدرب الطالب وتنمسم هذه الوحدة إلى ثلاثة ألسام ربٌسٌة، فً هذه المسم الأول من هذه الوحدة 

 أنواعها.و ثم ٌتدرب على الخطوط المختلفة فً الرسم الهندسً ،ةداء بعض العملٌات الهندسٌأعلً 

ثم  ،ثم إسماط السطح فً الفراغ ،كٌفٌة إسماط الخط فً الفراغوٌتعرؾ الطالب علً مفهوم الإسماط و

إخراج اللوحة و ٌتعرؾ الطالب علً كٌفٌة ترتٌب وكذلن سوؾ إسماط المجسمات البسٌطة فً الفراغ.

كٌفٌة رسم م وكٌفٌة ترتٌب الرسومات على لوحة الرسوعلى  وكٌفٌة عمل الجدول باللوحة ،الورلٌة

، بٌنما فً المسم الجانبً( ،لأفمً ،الرأسًر على مستوٌات الإسماط الثلاثة )المسالط الثلاث من منظو

ابر وكذلن رسم بعض الدو والإلكترونٌةالثانً سٌتدرب الطالب على رسم رموز الدوابر الكهربابٌة 

 الخطٌة والتنفٌذٌة للتركٌبات المنزلٌة.

 Virtual System)) النظم الافتراضٌة لعمل نماذج الرسم والمحاكاة بواسطة الحاسوببرامج تعُد  

Modeling  ًالإلكترونٌة الكهربابٌة و من الأدوات البرمجٌة فً برامج محاكاة النظم العدٌدأداة تجمع ه

تتٌح بنٌة  لة تحوي كل ما ٌلزمه من أدوات لعملٌة محاكاة والعٌة.بٌبة متكام المتدرببٌن ٌدي  لتضع

(VSM )والإلكترونٌة  الكهربابٌة حرٌة الخٌار فً تعامله مع النماذج الجاهزة للعناصر والنظم للمتدرب

للمتدرب وإكسابه الخبرات اللازمة لرسم  العملٌةالمهارات  إلى تنمٌة الوحدة هذهوتهدؾ  البرنامج، فً

الدوابر الكهربابٌة والإلكترونٌة المختلفة سواء كانت دوابر كهربابٌة مثل دوابر التٌار المستمر  ومحاكاة

(DC Circuits( أو دوابر التٌار المتردد )AC Circuits أو الدوابر الإلكترونٌة مثل الدوابر ،)

 Digitalالرلمٌة )( والدوابر الإلكترونٌة Analog Electronic Circuitsالإلكترونٌة التماثلٌة )

Electronic Circuits.) 

تدرٌبٌن لمعرفة كٌفٌة تثبٌت برنامج الرسم فً المسم الثالث والأخٌر من هذه الوحدة نمدم فً بداٌة 

والمحاكاة وكذلن معرفة واجهة لتطبٌك الربٌسٌة وكٌفٌة استخدام العناصر الأساسٌة للبرنامج من مكونات 

 س.ومصادر الجهد وكذلن أجهزة المٌا

( لٌكون هو البرنامج المستخدم للتدرٌب بالوحدة وذلن (Proteusبرنامج الرسم والمحاكاة لمد تم اختٌار 

لسببٌن أساسٌٌن، أول سبب كثرة المكتبات الكهربابٌة والإلكترونٌة به ٌسهل على المتدرب عمل الرسم 

وٌات الأعلى من الرسم والمحاكاة والمحاكاة للدوابر الخاصة بالتدرٌب، بٌنما السبب الثانً ٌتعلك بالمست

 الممدمة
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المادر أن ٌموم بها هذا البرنامج )مثل تحوٌل الدوابر إلى دوابر مطبوعة، كذلن محاكاة المتحكمات الدلٌمة 

"Microcontrollers أوسع للتطور واكتساب المهارة. أفاق"( مما ٌتٌح للمتدرب 

سة الكهربابٌة و كذلن أسس الإلكترونٌات( تبع وحدتً )أسس الهندٌالوحدة ل ا المسم منلمد تم تصمٌم هذ

حٌث ٌتعرؾ المتدرب على المعارؾ النظرٌة والتدرٌبات العملٌة فً كلتا الوحدتٌن السابمتٌن بٌنما فً 

هذه الوحدة ٌموم بعمل محاكاة لما تدرب علٌه، وبالتالً ٌصل إلى أفضل مستوى من الاستٌعاب واكتساب 

ه الوحدة عدة اعتبارات هامة أولها: أن ٌستطٌع المتدرب الاعتماد المهارة، ولمد راعٌنا فً تصمٌم هذ

على ذاته أكثر من الاعتماد على المدرب بإتباع الخطوات والتعلٌمات فً التدرٌبات العملٌة بدلة حٌث 

جعلنا الخطوات فً كل تدرٌب أكثر تفصٌلاً لتناسب المرحلة العمرٌة والمستوى العلمً للمتدرب. ثانٌاً: 

 ذ فً الاعتبار إمكانٌة تنفٌذ التدرٌبات العملٌة على الجهاز الشخصً.تم الأخ

لمد تم تصمٌم الوحدة بحٌث ٌتبع كل تدرٌب عملً تمٌٌم للطالب حسب معاٌٌر التمٌٌم الخاصة بكل مهارة 

بالإضافة إلى اختبار عملً ٌبٌن مدى اكتساب الطالب للمهارة لتحمٌك هدؾ التدرٌب فً زمن لٌاسً 

 تبار العملً.محدد بالاخ

أخٌراً فً نهاٌة كل وحدة لمنا بإضافة ملخص خاص بالمصطلحات الإنجلٌزٌة الهامة المستخدمة بالوحدة 

وذلن لتنمٌة مهارات اللؽة الإنجلٌزٌة التً سٌحتاجها المتدرب أثناء عملة فً لراءة كتالوجات الشركات 

 المنتجة الأجنبٌة وتعلٌمات التشؽٌل الهامة.

 المتدرب هذه الوحدة متمنٌٌن لن كل النجاح والتوفٌك فً حٌاتن العملٌة المستمبلٌة.نمدم لن عزٌزي 

 

 

 التألٌؾ والإعداد لشركةفرٌك 

 لول التعلٌمٌات لح
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 العمل بالمعمل أو الورشة. والانضباط أثناءبالهدوء  الالتزام .ٔ

 بتعلٌمات المدرب فً التعامل مع الأجهزة. الالتزام .ٕ

 المعمل أو الورشة. عدم إلماء المهملات داخل .ٖ

 عدم العبث بأجهزة المعمل خارج نطاق التدرٌب. .ٗ

 أثناء التدرٌب. والورش الأخرىالمعامل  وعدم دخولبمعملن  الالتزام .٘

 بمعملن. ونظافة الأجهزةحافظ على ترتٌب  .ٙ

 لا تعمل فً حالة وجود تسرٌب مابً فً المعمل أو الورشة. .7

 من التدرٌب لم بتنظٌم مكان التدرٌب وترن المعمل مرتباً ونظٌفاً. بالانتهاء .3

 

 تعلٌمات السلامة والصحة المهنٌة
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 الصناعًالرسم الأول:  المسم
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 Drawing instruments and) أنواع الخطوطأدوات الرسم الهندسً و
types of lines) 

 ٖ عدد الحصص ٔ تدرٌب رلم

 

  أدوات الرسم الهندسًالتعرؾ على. 

 استخداماتهاالتعرؾ على أنواع الخطوط و. 

 

 المواد والخامات العدد والأدوات

 الرصاص أللام
 / سكتش مربعات نصؾ سم )مماس كبٌراكراسة 

 كراس تفصٌل( للرسم داخله.
 الممحاة

 درجة ٘ٗ*٘ٗو ٓٙ*ٖٓالمثلثات 

 الفرجار

 الضبعات )الشبلونات( .نظٌؾتفوطة لماش لطن لل

 المنملة المدرجة

 : متطلبات التدرٌبٔجدول رلم 

 

والتً ٌجب على  ،لازمة عند العمل على الرسومات واللوحات الهندسٌةلتوجد بعض الأدوات الأساسٌة ا

 لٌها بدله وكفاءه عالٌة.عالمتدرب التنابها حتى ٌتثنى له تنفٌذ الرسومات التً ٌتدرب 

الرسم الهندسً والجزء الثانً  أدوات. الجزء الأول ٌشمل نأساسٌٌٌنمسم هذا التدرٌب على جزبٌٌن 

 ٌحتوي على أنواع الخطوط المستخدمة فً الرسومات الهندسٌة.

 

 -ع ) روترنج ات توجد أنواع مختلفة وسوؾ تكون ؼالبا ثلاث أنواعند شراء الأدو

على لأررخص حسب الترتٌب السعر من الأ فً( وتتدرج سمٌر وعلى –كنسون 

عند الشراء عدم المؽالاة فجمٌعها سوؾ تؤدى الؽرض وٌمكنن  وٌجب علٌن، المذكور

من نوع  Tلمناسب ولكن ٌفضل أن تكون المسطرة ااختٌار المكونات ذات السعر 

 .روترنج أو كنسون لأنها تمتاز بصلابتها وسمكها الجٌد

 

 الأهداؾ

 متطلبات التدرٌب

 المعارؾ المرتبطة بالتدرٌب
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 أدوات الرسم الهندسً: ٔشكل رلم 

 

 الأولالجزء 

 Tools of Engineering Drawing الرسم الهندسًأدوات 

 الهندسًأدوات الرسم 

نمل الأبعاد فً المسطرة  تستخدم :Rulerالمسطرة 

بوحدات  الخطوط المستمٌمةورسم  الأطوال لٌاسو

حسب النظام  السنتٌمتر والملٌمترلٌاس مختلفة مثل 

فً النظام الإنجلٌزي  أو البوصة الدولً للوحدات

 أنٌفضل  .نمل الأبعاد فًأٌضا  المسطرة تستخدمو

 .(cmٖٓ)سم  ٌٖٓكون طول المسطرة 

 

فً  الممحاة )الأستٌكة( تستخدم :ERASER الممحاة

وتنظٌؾ أي أثر  إزالة الخطوط الزابدة والأخطاء

ن وتك أنٌجب و للكربون الرصاص من على اللوحة.

ٌكون لها طرؾ  أنٌفضل و الممحاة من مادة جٌدة

 .بسمن للٌل لمسح الخطوط فً المساحات الضٌمة
 

 شرح التدرٌب العملً
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 الهندسًأدوات الرسم 

ٌستخدم عادة فً الرسم  :Triangular المثلثات

لمٌاس  لابمً الزاوٌة الهندسً نوعان من المثلثات

 وعمل الخطوط المتوازٌة

( ٌستخدم لضبط رسم زاوٌة المنظور o*ٙٓoٖٓمثلث )

Isometric، وإلامة عمود. 

( ٌستخدم لعمل التهشٌر الذى ٌرمز o *ٗ٘o٘ٗ)مثلث 

 .و إلامة عمود ،للمطاعات

 

 الزواٌالمٌاس  المنملة تستخدم Protractor: المنملة

المختلفة التً ٌحتاجها الطالب عند تنفٌذ العملٌات 

 لهندسٌةا

 
الأداة الأساسٌة للرسم الأللام هً  أللام رصاص:

 – mm٘.ٓ)منها متعددة للأللام وجد مماسات تو

ٓ.7mm – ٓ.4 mm )  7.ٓ)السن  استخداموٌفضل 

mm)  تستخدم لمصؾ.اسرٌع ملً لأن السن النصؾ 

 أنٌجب و لرسم جمٌع الخطوط فً لوحة الرسم الأللام 

 Hأو  ،Hٕأو  HBتكون بمماسات مختلفة مثل أللام 

سن الملم  Hardness ( لصلابةHحٌث ٌرمز الرمز)

نسبة و سمن الخط إمكانٌة( فٌرمز لمدى Bأما الرمز)

 .BOLDالكربون العالٌة بها 

 
 

 

عدة براجل  علىتحتوي  :Compass طمم براجل

وٌركب  الدوابر لرسم ٌستخدم مامنها مختلفة الأطوال 

 لنمل الأبعادٌستخدم  ومنها مابه سن أو للم رصاص، 

بدلا من لٌاسه  أخرمكان  إلىعلى الرسم من مكان 

 برجل بسنان حدٌد.عن  وهو عبارة بالمسطرة

ٌوجد العدٌد من الأنواع والعدٌد من  :ملحوظة

 .رسم الدوابرلبرجل بسٌط ٌكفً و ،المجموعات الؽالٌة
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 الهندسًأدوات الرسم 

فً رسم  ،Tتستخدم المسطرة حرؾ  :Tمسطرة حرؾ 

كذلن توضع علٌها و وط الأفمٌة على لوحات الرسمطالخ

 المثلثات لرسم الزواٌا الخاصة بالمنظور الهندسً

 الخطوط الرأسٌة )العمودٌة(.و خطوط التهشٌرو

-3ٓcm) هًمماسات  متاح فً الأسواق ثلاثة 

ٔٓٓcm-ٕٔٓcm تخصص فً( وتستخدم كل واحده 

مسم ل (cmٓٓٔ) ،لمسم عمارةٕٓٔ(cmٕٓٔ)معٌن 

وتعتبر  مٌكانٌكا فمطلمسم  (3ٓcm) ،مدنى ومٌكانٌكا

 .الاستخدامالأفضل من أجل سهولة  هً

 

وهً تستخدم لتمكن الطالب من سرعة  :الدوائرشبلونة 

على مجموعة من  تحتوي أنهارسم الدوابر حٌث 

 الفراؼات لدوابر بألطار مختلفة.

ٌوجد منها أنواع مختلفة فمنها شبلونة رسم الأشكال 

 )المنظور( المجسماتالبٌضاوٌة التً ترمز للدوابر فً 

رسم  فً التً تستخدمو وتوجد أٌضا شبلونة المنحنٌات

  .لحواؾ الرسومات والأركان المستدٌرة المنحنٌات،

 French and irregularالمنحنٌات شبلونة 

curves  : وهً تستخدم لتمكن الطالب من سرعة رسم

المنحنٌات لتناسب اكبر عدد متاح من النماط على 

 . المنحنى المطلوب رسمه 
 

وهً لوحة خشبٌة بمماس مناسب عادة لوحة الرسم: 

 تستخدم لتثبٌتو سم( ٓ٘ٗ*ٕٖٓسم( أو ) ٓٓٙ*ٓ٘ٗ)

ٌجب و ،(سولتٌب)بواسطة اللاصكالورلٌة الرسم  لوحة

( على جانب Tٌوضع الجزء الذي على حرؾ ) أن

 .أفمًالمسطرة الشفافة فوق اللوحة بوضع و اللوحة
 

 



11 

 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 الهندسًأدوات الرسم 

 :رسم الخطوط المستمٌمة

 

وترسم الخطوط  T ترسم الخطوط الأفمٌة من الٌسار إلى الٌمٌن على امتداد الحافة العلوٌة للمسطرة حرؾ

كما  T المابم على المسطرة حرؾ من الأسفل إلى الأعلى على امتداد حافة المثلث المستند ضلعه الراسٌة

 التالً. فً الشكل

 

 Tالمسطرة حرؾ على امتداد حافة المثلث المستند على o٘ٗ أو o  ،ٙٓoٖٓ ترسم الخطوط المابلة بزواٌا

 .الشكل التالً كما فً

 

الآخر المستند  على امتداد حافة المثلث المستند على حافة المثلث oٔ٘سم الخطوط المابلة بزواٌا ٌمكن ر

 الشكل التالً كما فً T على المسطرة حرؾ
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 الهندسًأدوات الرسم 

  فً الشكل كما T سم الخطوط المابلة المتوازٌة والمتعامدة بواسطة المثلثات دون المسطرة حرؾتر

 

  ( mm ٘.ٓ مربعات ) اسكتش رسم :اسكتش رسم -11

 حسب تعلٌمات المدرب Aٕأو  Aٖذو خشونة معٌنة مماس  لوحات رسم ورق ابٌض: -11

 : أدوات الرسم الهندسًٕجدول رلم 

 الجزء الثانً

 Lines in Engineering Drawing الخطوط فً الرسم الهندسً

 المختلفة التالٌة:فً هذا الجزء سٌتم توضٌح أنواع الخطوط 

o التً تمثل الحواؾ الخارجٌة. الخطوط رسم 

o .رسم الخطوط التً تمثل الحواؾ المختفٌة 

o .رسم الخطوط التً تمثل محاور التماثل 

o .رسم الخطوط التً تمثل الأبعاد 

o .رسم الخطوط التً تمثل مستوي المطع 

لة فالخطوط الخارجٌة المربٌة نمثلها نستخدم فً الرسم الهندسً أنواعاً مختلفة من الخطوط ولكل منها دلا

ً  ،(7mm.ٓ) بخط سمٌن  متمطعةو والخطوط التً تمثل الحواؾ المختفٌة تمثل بخطوط ألل سمكا

ً وتمثل بخط ونمطة ،(mm٘.ٓسمكها )و سمكها و وخطوط محاور التماثل وهً خطو تخٌلٌة ألل سمكا

(ٓ.ٖ٘mm)، أما خطوط الأبعاد فً لٌست حواؾ حمٌمٌة ونمثلها ب( ٓخطوط خفٌفة سمكها.ٖ٘mm.) 

 الاستخدام شكل الخط اسم الخط م

 .للحدود المربٌة  7mm.ٓ سمٌن مستمر خط ٔ

 .عاد والتهشٌربالأ خطوطرسم   mmٖ٘.ٓ رفٌع مستمرخط  ٕ

  mm٘ .ٓ متمطع خط ٖ
الؽٌر الخطوط للأجسام  رسم 

 مربٌة.

 .مستوي المطعمسار  لتحدٌد  7mm.ٓ خط لطاع ٗ

 .المحاور رسم خطوط  ٖ٘.ٓ محور)مركز( خط ٘

 : أنواع الخطوطٖجدول رلم 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 ممدمة عن موضوع التدرٌب.ٌموم المدرب بعرض  .ٔ

 تحضٌر أدوات الرسم. .ٕ

 وحة الرسم إذا كان الرسم داخل اللوحة الورلٌة.ل تتثبٌ أو الاسكتشتحضٌر كراس  .ٖ

 نظٌؾ أدوت الرسم بفوطة لطنٌة. .ٗ

 المناسبة لكل للم. بالأسنانتؽذٌة الملم الرصاص  .٘

 .وفتح كتاب الرسم الإنصات لتعلٌمات المدرب، .ٙ

 .حسب الأبعاد الموجودة على الرسم الاسكتشالتالٌة فً التدرٌبات رسم  .7

 

 (ٔتدرٌب ): ٕشكل رلم 

 .الاسكتشارسم الخطوط الأفمٌة بالمسطرة فً  .3

 .الظاهرة على الرسم الأبعادارسم الخطوط الرأسٌة حسب  .4

 خطوات تنفٌذ التدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 (ٕتدرٌب ): ٖشكل رلم 

 .كل حسب نوعه الاسكتشارسم الخطوط الأفمٌة بالمسطرة فً  .ٓٔ

 .الرأسٌة حسب نوع الخط المبٌن بالشكلارسم الخطوط  .ٔٔ

 .درجة ٘ٗارسم الخطوط المابلة بمثلث  .ٕٔ

 

 أن ٌصبح المتدرب لادراً على أن: 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 ملاحظات
 لا نعم

    المحافظة على نظافة الاسكتش أو اللوحة. ٔ

    ٌحدد أنواع الخطوط. ٕ

    الرسم.ٌحدد استخدام كل خط فً  ٖ

    ٌرسم الخطوط بدلة حسب المطلوب.  ٗ

 : تمٌٌم المتدربٗجدول رلم 

 

 التارٌخ: ......................... التولٌع: ......................... الاسم: ............................

 تمٌٌم الأداء

 تولٌع المدرب
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 الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌةرسم ومحاكاة 

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 دلابك: ٓٔالتدرٌب ٌنبؽً أن ٌكون المتدرب لادراً على أن ٌرسم التمرٌن التالً فً زمن فً نهاٌة 

 

 : اختبار الرسمٗشكل رلم 

  

 الرسم اختبار
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 constructions and) المتماسة العملٌات الهندسٌة والمنحنٌات
tangency of curves Geometrical) 

 4 عدد الحصص ٕ تدرٌب رلم

 

  ٌوازي مستمٌم. ممستمٌرسم 

  مستمٌم. علىإلامة عمود 

 .إسماط عمود 

 .تمسٌم مستمٌم 

 .)رسم المضلعات المنتظمة )المخمس والمسدس 

 .رسم خطوط التماس للدابرة من الداخل والخارج 

 

 المواد والخامات العدد والأدوات

 الرصاص أللام
)مماس  سكتش مربعات نصؾ سماكراسة 

 كبٌر/كراس تفصٌل( للرسم داخله.
 الممحاة

 درجة ٘ٗ*٘ٗو ٓٙ*ٖٓالمثلثات 

 الفرجار

 الضبعات )الشبلونات( فوطة لماش لطن للنظٌؾ.

 المنملة المدرجة

 : متطلبات التدرٌب٘جدول رلم 

 

 ع التدرٌب:موضوممدمة عن ٌموم المدرب بعرض 

 .ٌموم الطالب بأتباع تعلٌمات المدرب .ٔ

 تحضٌر أدوات الرسم. .ٕ

 .الاسكتشتحضٌر كراس  .ٖ

 نظٌؾ أدوت الرسم بفوطة لطنٌة. .ٗ

 المناسبة لكل للم. بالأسنانتؽذٌة الملم الرصاص  .٘

 الأهداؾ

 متطلبات التدرٌب

 خطوات تنفٌذ التدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 وحة الرسم إذا كان الرسم داخل اللوحة الورلٌة.ل تتثبٌأو  الاسكتشاستخدام  .ٙ

 وفتح كتاب الرسم.الإنصات لتعلٌمات المدرب،  .7

 أولا: رسم الخطوط

 -مستمٌم: رسم مستمٌم ٌوازي 

 المستمٌم المعلوم. ارسم .ٔ

 

 ٘شكل رلم 

 .A, Bان من ِ سلو ارسمثم  .mmٓ٘البرجل بالفتحة المطلوبة ولٌكن  افتح .ٕ

 

 ٙشكل رلم 

 خطاً ٌمس الموسٌن. ارسم .ٖ

 

 خطوات رسم مستمٌم ٌوازي مستمٌم :7شكل رلم 

 -: منتصفهمستمٌم من  على يإلامة عمود

 المستمٌم المعلوم. ارسم .ٔ
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 3شكل رلم 

لوسٌن  ارسمو (B)، و(Aفً كلا ً من )ِ  أركزثم  ،(ABالبرجل بفتحة أكبر من نصؾ )ِ  افتح .ٕ

 (.Cٌتمطعان فً )

 (.D( فً نمطة ولٌكن )AB)ِ علىوصل خط عمودي  .ٖ

 

 : خطوات إلامة عمودي علً مستمٌم من منتصفه4شكل رلم 

 -: معلومةمن نمطة  مستمٌم معلوم علىإلامة عمود 

 المستمٌم المعلوم. ارسم .ٔ

 

 ٓٔشكل رلم 

 .(mmٓ٘) ,(mmٖٓ)لتكن و ( مسافةA( والتً تبعد عن )Cحدد النمطة المعلومة ) .ٕ
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 ـرونٌةرسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكت

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 ٔٔشكل رلم 

 (.D) ( فABًٌمطع )، و(ACلوساً بفتحة ) ارسم( ثم Cبالبرجل فً ) أركز .ٖ

 

 ٕٔشكل رلم 

 (.Eارسم لوسٌن ٌتمطعان فً )ُ ، و(A, Dفً كل من ) ركزأ .ٗ
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 : خطوات إلامة عمودي علً مستمٌم من نمطة معلومةٖٔشكل رلم 

 (.C, E)نمطتً صل  .٘

 -المتساوٌة: عدد من الألسام  إلىتمسٌم مستمٌم معلوم 

 المستمٌم المعلوم. ارسم .ٔ

 

 ٗٔشكل رلم 

 (.ACخطاً ٌمٌل علً الأول بطول مناسب ) ارسم .ٕ

 

 ٘ٔشكل رلم 

 لٌكن خمس ألسام.، والفرجار باستخدامعدد من الألسام  إلىلجدٌد السم الخط  .ٖ
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 ٙٔشكل رلم 

 (.٘النمطة ) وإلى( Bخطاً من النمطة ) ارسم .ٗ

 

 7ٔشكل رلم 

 (.BC( خطوطاً موازٌة للخط الأول )ٔ،ٕ،ٖ،ٗمن النمط البالٌة ) ارسم  .٘

 

 : خطوات تمسٌم مستمٌم إلً عدد من الألسام المتساوٌة.3ٔشكل رلم 

 خمس ألسام متساوٌة. إلىوبذلن ٌتم تمسم المستمٌم  .ٙ
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 رسم المضلعاتثانٌاُ: 

 المخمس المنتظم

 (.mmٓٓٔلٌكن )و ضلع المضلع المعلوم لرسم طوا .ٔ

 

 4ٔشكل رلم 

 عموداً من نهاٌة الضلع بنفس طول الضلع. سمرا .ٕ

 

 ٕٓشكل رلم 

 (.F, A)نمطتً صل  .ٖ
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 ٕٔشكل رلم 

 نرسم ربع دابرة بنصؾ لطر ٌساوي طول ضلع المضلع.، و(Bفً )بالبرجل  أركز .ٗ

 

 ٕٕشكل رلم 

وٌتماطع  ،(ٗفً )لٌتماطع مع الخط المابل  ،الموس ربع إلىنمده ، و(ABلٌم عمود منصؾ علً ) .٘

 (.ٙمع الموس فً )
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 ٖٕشكل رلم 

 (.٘( بنمطة )ٙ،ٗنمسم المسافة ) .ٙ

 

 ٕٗشكل رلم 

 ( نرسم دابرة.A-٘وي )ابفتحة تس، و(٘نركز فً ) .7
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 ر الكهربائٌة والإلكتـرونٌةرسم ومحاكاة الدوائ

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 ٕ٘شكل رلم 

 علىثم نصل بٌنها لنحصل  ،أجزاء إلى ،بفتحة تساوي طول ضلع المضلع نمسم محٌط الدابرة .3

 المضلع المطلوب.

 

 : خطوات رسم المخمس المنتظم بمعلومٌة طول الضلعٕٙشكل رلم 



27 

 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 -منتظم: طرٌمة رسم مسدس 

 نرسم طول الضلع. .ٔ

 

 7ٕشكل رلم 

 (.Oٌتماطعان فً ) ٌنس( وفتحة تساوي طول الضلع نرسم لوA, Bفً كل من ) أركز .ٕ

 

 3ٕشكل رلم 

 ( ثم بفتحة تساوي طول الضلع نرسم دابرة.Oنركز فً ) .ٖ
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 4ٕشكل رلم 

 المسدس المطلوب. علىوبفتحة تساوي طول الضلع نمسم محٌط الدابرة لنحصل  .ٗ

 

 خطوات رسم المسدس المنتظم بمعلومٌة طول الضلع: ٖٓشكل رلم 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 الدائرةو ثالثا: رسم خطوط التماس

 ( تمس دائرتٌن من الخارج:لوسا   )أورسم دائرة 

 الدابرتٌن المعلومتٌن. ارسم .ٔ

 

 ٖٔشكل رلم 

الدابرة وس ونصؾ لطر م( نرسم لوسان بالفرق بٌن نصؾ لطر الOٔ, Oٕنركز فً كل من ) .ٕ

 (. Oٖلٌماطعا فً )

 

 ٕٖشكل رلم 

ونمده حتً محٌط  ،(Oٖ, Oٕثم نصل ) ،(Tٔمحٌط الدابرة فً ) إلىنمده ، و(Oٖ, Oٔنصل ) .ٖ

 .التماس ًتنمطفٌكونان هما  ،(Tٕالدابرة فً )
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 ٖٖشكل رلم 

 (.Rٖتساوي )و (OٖTٕ( أو )OٖTٔ) المطلوب بفتحةنرسم لموس ، و(Oٖنركز فً ) .ٗ

 

 خطوات رسم دابرة تمس دابرتٌن من الخارج: ٖٗشكل رلم 

 لوسا ( تمس دائرتٌن من الداخل: )أورسم دائرة 

 الدابرتٌن المعلومتٌن. ارسم .ٔ
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 ٖ٘شكل رلم 

نصؾ ، ولوسٌن بفتحة تساوي مجموع كل من نصؾ لطر الموس (Oٔ, Oٕنرسم من كلاً من ) .ٕ

 (.Oٖلطر الدابرة لٌتماطعا فً )

 

 ٖٙشكل رلم 

( لٌتماطع مع محٌط الدابرة Oٖ, Oٕنصل )، و(Tٔ( لٌتماطع مع محٌط الدابرة )Oٖ, Oٔنصل ) .ٖ

(Tٕ.) 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 7ٖشكل رلم 

 (.Tٔ, Tٕنرسم لوساً ٌصل بٌن )و (Oٖنركز فً ) .ٗ

 

 .خطوات رسم دابرة تمس دابرتٌن من الداخل: 3ٖشكل رلم 

 أخري من الخارج:و تمس دائرة من الداخل لوسا ( )أورسم دائرة 

 -الدابرٌن: نرسم كلا  .ٔ
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 4ٖشكل رلم 

نصؾ لطر الدابرة(  لطر الموس + )نصؾنرسم من كلا المركزٌن لوسٌن بفتحة مرة المجموع  .ٕ

 بٌن نصؾ لطر الموس ونصؾ لطر الدابرة(. )الفرقالفرق  أخريومرة 

 

 ٓٗشكل رلم 

الدابرة  طنمده إلً محٌ، و(Oٖ،Oٕنصل )و (Tٔلتماطع مع محٌط الدابرة فً ) (Oٖ،Oٔ) نصل .ٖ

 (.Tٕفً )
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 ٔٗشكل رلم 

 ( .Tٔ،Tٕنرسم لوساً ٌصل بٌن )و (Oٖنركز فً ) .ٗ

 

 أخري من الخارج.، و: خطوات رسم دابرة تمس دابرة من الداخلٕٗشكل رلم 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 أن ٌصبح المتدرب لادراً على أن: 

 الأداءمعٌار  م
 تحمك

 ملاحظات
 لا نعم

 .المحافظة على نظافة الاسكتش أو اللوحة ٔ
   

 .ٌنفذ العملٌات الهندسٌة البسٌطة ٕ
   

 .ٌرسم المضلعات المنتظمة ٖ
   

 .ٌرسم خطوط التماس المختلفة من الداخل والخارج ٗ
   

 .ٌرسم الخطوط بدلة حسب المطلوب ٘
   

 : تمٌٌم المتدربٙجدول رلم 

 

 التارٌخ: ......................... التولٌع: ......................... الاسم: ............................

  

 تمٌٌم الأداء

 تولٌع المدرب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 دلٌمة: ٕٓفً زمن فً نهاٌة التدرٌب ٌنبؽً أن ٌكون المتدرب لادراً على أن ٌرسم التمرٌن التالً 

 

 ٖٗشكل رلم 

 

 ٗٗشكل رلم 

  

 اختبار الرسم
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 ربائٌة والإلكتـرونٌةرسم ومحاكاة الدوائر الكه

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 ارسم الأشكال التالٌة 

 (ٔ) تمرٌن .ٔ

 

 ٘ٗشكل رلم 

 (ٕ) تمرٌن .ٕ

 

 ٙٗشكل رلم 

 تمارٌن منزلٌة
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

  (Dimensioning on the drawing) الرسم علىوضع الأبعاد 

 ٖ عدد الحصص ٖ تدرٌب رلم

 

  بطرٌمة صحٌحة. الامتدادعمل خط 

 .عمل خط البعد بطرٌمة صحٌحة 

 .كتابة نص البعد بطرٌمة صحٌحة 

  الرسم. علىتنسٌك الأبعاد وتوزٌعها 

 .كتابة الأنواع المختلفة من الأبعاد 

 

 المواد والخامات والأدوات العدد

 سكتش مربعات نصؾ سم )مماس كبٌر/اكراسة  الرصاص أللام

 الممحاة كراس تفصٌل( للرسم داخله.

 درجة ٘ٗ*٘ٗو ٓٙ*ٖٓالمثلثات 
 .Aٖلوحة رسم مماس 

 الفرجار

 الضبعات )الشبلونات(
 فوطة لماش لطن للنظٌؾ.

 المنملة المدرجة

 7جدول رلم 

 

سم ربما ٌكون رسم بدلة الرؼم من أن الر علىالرسم.  لاستكمال ةضرورٌمن الأشٌاء الوضع الأبعاد أن 

بل ٌجب كتابة لٌم  الرسم على أن تماس من بٌج لابٌن النماط  المسافاتفأن الأطوال و ،مٌاس رسممب

متناسك على المسالط أو  وتمسٌمها بشكلجزء وتوضٌح هذه البٌانات  والثخانة لكل والارتفاعات الأطوال

على الرسومات الهندسٌة كً ٌتسنى  أبعادوضع  كان من الضروريلذا  .Isometricالمنظور الهندسً 

 .لمطلوباتصنٌعها فً الورش الإنتاجٌة بدلة للحصول على الشكل 

التً سٌتم التعرؾ  لعدٌد من المواعدلطلب الكثٌر من المعرفة تتلرسم لالطرٌمة الصحٌحة لوضع الأبعاد 

 . علٌها فً هذا التدرٌب

 الأهداؾ

 متطلبات التدرٌب

 المعارؾ المرتبطة بالتدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 أنواع خطوط الأبعاد:

 ثلاثة أنواع ربٌسٌة هً: إلىتنمسم  7ٗشكل رلم أنواع خطوط البعد كما هً مبٌنة فً 

 بسهموالألطار وٌرسم  للأطوالكان ٌرمز  إذابسهمٌن  طرفاهخط البعد: هو خط متصل ٌنتهً  .ٔ

 كان ٌرمز لنصؾ المطر. إذا وٌنتهً بخط أفمً مابل

 ونهاٌة خطتستخدم هذه الخطوط لتحدٌد بداٌة تكون متعامدة على خط البعد و: الامتدادخطوط  .ٕ

 .البعد

وتكون وحداتها بالملٌمتر  عن الطول أو عرض أو لطر لٌمة البعد: هً المٌمة العددٌة التً تعبر .ٖ

على ٌسار تكتب لمٌمة اعلى الخط الأفمً وو لمستخدم فً الرسمأو بالبوصة حسب نظام المٌاس ا

  . الخط الرأسً

 

 وضع الأبعاد :7ٗشكل رلم 

  لخطوط الأبعاد: مةاعالاعد ومال

 :لخطوط الأبعاد فً النماط التالٌةالمواعد لعامة  تتلخص

 .مم ٘.ٓبسمن  بخطوط رفٌعة مستمرة انرسمٌ الامتدادخط البعد وخطوط  .ٔ

 خط البعد.طرفً فً نهاٌة  ٌنٌنتهً بسهمو ،بعد موازي للجزء الذي ٌماس طولهٌرسم خط ال .ٕ

 (.mmٓٔ) مسافة خط البعد ٌبعد عن الجسم المراد لٌاسه .ٖ

 ( mmٔعن خط البعد ) امتداده ٌزٌد الامتدادخط  .ٗ

 (.mmٔ) مسافة هٌبعد عن وٌجب أنلا ٌلتصك بالجسم المراد لٌاسه  الامتدادخط  .٘

 .(mmٔ)خط البعد مسافة  وتبعد عن( mm ٘.ٓتكتب الأرلام بارتفاع ) .ٙ

 (.mmٔالبعد ٌبعد عن خط البعد ) لٌمة .7

 ( mm٘حوالً )المٌمة الرلمٌة أو الحروؾ  ارتفاع .3

 .ٌسارة أوه وٌجب أن ٌكتب فولمن خط البعد  (mmٔ)تكتب المٌمة الرلمٌة على مسافة  .4
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 لواعد الأبعاد: 3ٗشكل رلم 

 ٌكون متشابهاً لكل الأبعاد لنفس الرسم. أنٌجب و ،ممٌاس رسم اللوحة علىحجم السهم ٌعتمد  .ٓٔ

 (.٘:ٕ) الطول إلىحجم رأس السهم الماعدة نسبة  .ٔٔ

 

 حجم رأس السهم نسبة إلً طوله.: 4ٗشكل رلم 

 المسالط الثلاث. علىبالً الأبعاد ٌجب توزٌعها و مٌجب إعطاء الأبعاد الكلٌة للجس .ٕٔ

 .كان لنفس المسافة إذاه على الرسومات عدم تكرارو البعد مرة واحدة كتابةٌجب  .ٖٔ
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 .: تمسٌم الأبعاد الربٌسٌة و الفرعٌة بدون تداخلٓ٘شكل رلم 

 3من  متباعدٌن لأكبراصؽر أولاً ثم إذا كان هنان عدة أبعاد ٌجب وضعها فٌتم وضع البعد الأ .ٗٔ

 .مم ٓٔ إلى

 

 وضع الأبعاد المتتالٌة: ٔ٘شكل رلم 

 ٌجب أن تو ضع خارج الخطوط الخارجٌة. الربٌسٌة أو العامةالأبعاد  .٘ٔ

 -كالتالً: الشكل التالً ٌبٌن نوعٌن أساسٌٌن من الأبعاد وهً 

  الموضع مثلسطح الأساس الذي ننسب إلٌه (X-X( )Y-Y.) 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

  ( أبعاد تحدٌد الموضع مثلP.) 

 طول الجسم أبعاد( أو لطر دابرة مثلاً( ) ،الجسم ارتفاع ،تحدد لٌمة البعدs.) 

 

 الأبعاد الأساسٌة( –الأبعاد )أبعاد الموضع  أنواع: ٕ٘شكل رلم 

 :Editing الرسم إخراج لوحةو ترتٌب

 .الرسم من الورق المموى )كرتون أبٌض( بمماسات وسماكات محددة تصنع لوحة

 لتالًاجدول إن مماسات لوحات الرسم موحدة دولٌاً كما هو موضح فً ال: مماسات لوحة الرسم

 

 . ٕ√ ٔ وهً مستطٌلة الشكل، ونسبة طولها إلى عرضها ثابتة دابماً، وتساوي

 واحد الذي مساحته تساوي Aٓ الأساسًٌتم الحصول على لوحات الرسم المختلفة من المماس  

 الذي ٌوضح مماسات لوحات الرسم المختلفة. الشكلمبٌن ب وكما ه مربعا مترا
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 ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌةرسم 

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 مماسات لوحات الرسم المٌاسٌة: ٖ٘شكل رلم 

 .نسبة البعد المرسوم إلى البعد الحمٌمً هو ممٌاس الرسم:

ً  التالًٌبٌن الجدول   .مماٌٌس الرسم المعتمدة عالمٌا

 

 مماٌٌس الرسم: 3جدول رلم 

 .عدا الزواٌاكافة الأبعاد بالرسم ما ٌطبك ممٌاس الرسم على .ٔ

 .المدون فً بطالة الرسمتكتب الأبعاد الحمٌمٌة على الرسم بؽض النظر عن ممٌاس الرسم  .ٕ

 .للرسم الواحد دٌتم استخدام ممٌاس رسم واح .ٖ

 :تتضمن لوحة الرسم بطالة تعرٌؾ تحتوي على المعلومات الأساسٌة الآتٌة :الرسمتعرٌؾ بطالة 

  .اسم المؤسسة أو المصنع .ٔ

  .اسم الآلة أو المشؽولة .ٕ

  .اسم الرسام والمدلك مع التولٌع والتارٌخ .ٖ

  .ممٌاس الرسم .ٗ

  .المٌاس )الأبعاد( وحدة .٘

http://lh4.ggpht.com/-PN_Omf0GmVQ/VIHVrMvOHWI/AAAAAAAA4XM/WDOoMG1rInk/s1600-h/image[11].png
http://lh4.ggpht.com/-PN_Omf0GmVQ/VIHVrMvOHWI/AAAAAAAA4XM/WDOoMG1rInk/s1600-h/image[11].png
http://lh4.ggpht.com/-PN_Omf0GmVQ/VIHVrMvOHWI/AAAAAAAA4XM/WDOoMG1rInk/s1600-h/image[11].png
http://lh4.ggpht.com/-PN_Omf0GmVQ/VIHVrMvOHWI/AAAAAAAA4XM/WDOoMG1rInk/s1600-h/image[11].png
http://lh4.ggpht.com/-PN_Omf0GmVQ/VIHVrMvOHWI/AAAAAAAA4XM/WDOoMG1rInk/s1600-h/image[11].png
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

  .رلم الرسم .ٙ

ورموز أخرى تعتمد ……. معلومات أخرى مثل: المادة، المواصفة، الكمٌة، الوزن، المساوة .7

 .على أسلوب التنفٌذ

  .ٌختلؾ توزٌع هذه البٌانات ضمن حمول البطالة حسب المعٌار المعتمد

 

 بطالة تعرٌؾ الرسم: ٗ٘شكل رلم 

تمسٌمات بطالة الرسم حسب  التالً ٌبٌن الشكل –تمسٌمات بطالة الرسم حسب المعٌار الألمانً.  .3

 .المعٌار الألمانً

 

 تمسٌمات بطالة الرسم: ٘٘شكل رلم 

 .السفلى الٌمنى لجمٌع مماسات لوحات الرسم الزاوٌةالرسم دابماً فً  بطالةتوضع 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 بالشكل.رتب البرواز كما 

 اللوحةالبٌانات الخاصة برسم جدول طرٌمة 

 

 جدول البٌانات الخاصة باللوحة: ٙ٘شكل رلم 

 

 ممدمة عن موضوع التدرٌب:ٌموم المدرب بعرض 

 .ٌموم الطالب بأتباع تعلٌمات المدرب .ٔ

 تحضٌر أدوات الرسم. .ٕ

 .الاسكتشتحضٌر كراس  .ٖ

 نظٌؾ أدوت الرسم بفوطة لطنٌة.ت .ٗ

 المناسبة لكل للم. بالأسنانتؽذٌة الملم الرصاص  .٘

 وحة الرسم إذا كان الرسم داخل اللوحة الورلٌة.ل تتثبٌأو  الاسكتشاستخدام  .ٙ

 وفتح كتاب الرسم. ،الإنصات لتعلٌمات المدرب .7

 .أعلاهحسب التعلٌمات الموضحة  الاسكتشارسم بطالة تعرٌؾ الرسم فً  .3

  

 خطوات تنفٌذ التدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 أن ٌصبح المتدرب لادراً على أن: 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 ملاحظات
 لا نعم

    المحافظة على نظافة الاسكتش أو اللوحة. ٔ

    .ٌضع الأبعاد على الرسومات بشكل سلٌم ٕ

    .ٌنسك الأبعاد على الرسم ٖ

    ٌرسم الخطوط بدلة حسب المطلوب.  ٗ

 : تمٌٌم المتدرب4جدول رلم 

 

 التارٌخ: ......................... التولٌع: ......................... الاسم: ............................

 

التمرٌن التالً فً زمن وضع الأبعاد على رسم فً نهاٌة التدرٌب ٌنبؽً أن ٌكون المتدرب لادراً على 

 دلابك: ٘ٔ

 -الأبعاد: وضع  علىتمرٌن 

 وعلٌهم الأبعاد بالطرٌمة التً تعلمتها. 3٘و 7٘: أرسم فً لوحة رسم المسمط المبٌن فً شكل تمرٌن

 

 : مسمط هندس7ً٘شكل رلم 

 تمٌٌم الأداء

 تولٌع المدرب

 الرسم اختبار
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 : مسمط هندس3ً٘شكل رلم 

 

 اكتب الأبعاد علٌها بشكل سلٌمو ارسم الأشكال التالٌة

 :(ٔ) تمرٌن .ٔ

 

 4٘شكل رلم 

  

 تمارٌن منزلٌة
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 :(ٕ) تمرٌن .ٕ

 

 ٓٙشكل رلم 

 :(ٖتدرٌب ) .ٖ

 

 ٔٙشكل رلم 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 Projection in Engineering) الإسماط فً الرسم الهندسً
Drawing)  

 4 عدد الحصص ٗ تدرٌب رلم

 

 ٌمفهوم الإسماط.على عرؾ الطالب ت 

 ٌمستوٌات الإسماط الثلاث. على عرؾ الطالبت 

 .ٌتعرؾ الطالب علً إسماط خط فً الفراغ 

 .ٌتعرؾ الطالب علً إسماط سطح فً الفراغ 

  الطالب علً إسماط جسم فً الفراغ.ٌتعرؾ 

 ترتٌب الرسم فً اللوحة، وٌتعرؾ الطالب علً كٌفٌة إخراج اللوحة الورلٌة. 

 

 الخاماتو المواد الأدواتو العدد

 الرصاص أللام
سكتش مربعات نصؾ سم )مماس اكراسة 

 كبٌر/كراس تفصٌل( للرسم داخله.

  Aٖلوحة رسم مماس  الممحاة

 درجة o*ٗ٘ o ٘ٗو o*ٙٓo ٖٓ المثلثات

 فوطة لماش لطن للنظٌؾ

 الفرجار

 Tمسطرة حرؾ 

 الضبعات )الشبلونات(

 المنملة المدرجة

 : متطلبات التدرٌبٓٔجدول رلم 

 

 الإسماط:

ؾ عما إذا ( فإنن تري شكلاً ٌختلمسمط رأسً أمامًجسم من الأمام ) إلىعندما تنظر  :مفهوم الإسماط

 أفمً طٌختلؾ عما إذا نظرت إلٌه من أعلً )مسم، ومسمط جانبً أٌمن أو أٌسر(نظرت إلٌه من الجانب )

 علوي(.

 الأهداؾ

 متطلبات التدرٌب

 المعارؾ المرتبطة بالتدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 الإسماط الهندسً.: ٕٙشكل رلم 

 المستوٌات الثلاث للإسماط:-1

 والجانبً. ،والأفمً ،المستوٌات الثلاث الرأسًٌبٌن الشكل 

ً مثل المخروط فً الفراغ داخل المستوٌات الثلاث ً من  ،وإذا وضعت جسما ثم نظرت إلٌه عمودٌا

ثم نظرت إلٌه عمودٌا من الجانبً فإنن تري المسالط الثلاث  ،ثم نظرت إلٌه عمودٌاً من الجانً ،الراسً

 لهذا المجسم من جوانب مختلفة.

 

 المستوٌات الثلاث للإسماط. :ٖٙشكل رلم 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

، رسم المسالط فً لوحة المستوٌات )الراسً وبجواره الجانبً ٌتسنىحتى وٌتم إفراد المستوٌات الثلاث 

 الأفمً(. أسفلهو

 

 إفراد المستوٌات الثلاث . :ٗٙشكل رلم 

 لفراغ:نمطة فً ا إسماط -1

(  πٔالمستوى الأفمً وٌرمز له بالرمز  نمطة فً مستوٌات الأسماط الثلاثة،تمثل أٌضا ب ،مسالط النمطة

( كما هو  πٌٖرمز له بالرمز المستوى الجانبً و( و πٕالمستوى الرأسً )الوجهً( وٌمز له بالرمز و

  .٘ٙمبٌن بشكل 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 النمطة على المستوٌات الثلاثة: إسماط ٘ٙشكل رلم 

 إسماط خط فً الفراغ:-1

ً فً الفراغ ٌوازي الراسً وٌو ً فً  علىعمودي ، وزي الجانبًاإذا رسمنا خطا الأفمً. فإنه ٌظهر خطا

 ٌظهر نمطة فً الأفمً.، والجانبً، وكلاً من الراسً
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 ائٌة والإلكتـرونٌةرسم ومحاكاة الدوائر الكهرب

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 إسماط خط فً الفراغ: ٙٙشكل رلم 

 ط الثلاث للمستمٌم كما ٌلً:لكً نري المسال ،إفراد المستوٌات الثلاثوٌمكن 

 

 المسالط الثلاث للمستمٌم :7ٙشكل رلم 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 الفراغ:إسماط سطح فً -1

المستوي  علىعمودٌاً ، والمستوي الجانبً علىوعمودٌاً  ،إذا كان لدٌنا مستطٌلاً ٌوازي المستوي الرأسً

ٌظهر خطً فً المستوي الجانبً بطول أحد ، وٌظهر مستطٌلاً فً المستوي الرأسً ؾالأفمً. فإنه سو

 لآخر.اٌظهر خطً فً المستوي الأفمً بطول الضلع ، وأضلاعه

 

 إسماط سطح فً الفراغ: 3ٙشكل رلم 

 ت لتظهر المسالط كالتالً.ٌمكن إفراد المستوٌات الثلاث فً لوحة المستوٌاو

 

 مسالط سطح فً الفراغ: 4ٙشكل رلم 



55 

 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 إسماط جسم فً الفراغ:-7

 

 إسماط جسم فً الفراغ: 7ٓشكل رلم 

لكً تظهر المسالط الثلاث لمتوازي المستطٌلات  الإسماط.وٌمكن إفراد المستوٌات الثلاث فً لوحة 

 ٌظهر الطولو الجانبً.فً  الارتفاعو ٌظهر العرضو فً الرأسً. والارتفاعكالآتً. لٌظهر الطول 

 العرض فً الأفمً.و
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 المسالط الثلاث لمتوازي المستطٌلات: 7ٔشكل رلم 

 Drawing the Three Views fromثالثا : رسم المسالط الثلاث من والع منظور 

Isometric 

 المسمط الرأسً من المنظور. استنتاج (ٔ)

 المسمط الأفمً من المنظور. استنتاج (ٕ)

 المسمط الجانبً من المنظور. استنتاج (ٖ)

 ٌراعً تنسٌك اللوحة وتوزٌع المسالط فً لوحة الرسم.

 (....إلخ.ٔ:ٕ) ،(ٓٔ:ٔ) أو ،(٘:ٔ) أو ،(ٕ:ٔ) أو ،(ٔ:ٔومات الهندسٌة بمماس رسم )ٌجب عمل الرس

 عندما نرٌد رسم المسالط الثلاث لمنظور هندسً كالمبٌن بالشكل.
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 رسم المسالط الثلاث من والع منظور :7ٕشكل رلم 

 مستوٌات الإسماط الثلاث.نتخٌل أنه موضوع فً الفراغ بحٌث توازي أسطحه 

 

 الجسم موضوع فً الفراغ :7ٖشكل رلم 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

مستوٌات  علىمستوي الإسماط لتظهر مسالط المجسم  علىعمودٌة و أشعة إسماط متوازٌةونعمل 

 الإسماط الثلاث كما بالشكل التالً.

 

 مسالط المجسم :7ٗشكل رلم 

 الرأسً مثل الجانبً فً الإسماط طبماً للإسماط تبعاً للزاوٌة الأولً.و مصطلح الأفمً نتبنىسوؾ 
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 حاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌةرسم وم

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 الزاوٌة الأولً :7٘شكل رلم 

 .لثالثةالزاوٌة الأولً ولٌس الزاوٌة ا وٌكون الجسم موضوعاً فً الفراغ فً

 

 الزاوٌة الثانٌة :7ٙشكل رلم 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 سوؾ نستعرضه لنعرض الفكرة طبماً لإسماط الزاوٌة الأولً. التدرٌب التالً

 

 مجسم موضوع فً الزاوٌة الأولً :77شكل رلم 

 :وحة المستوٌات ٌكون شكله كالتالًرسمه فً لٌتم وعندما 

 

 المسالط طبماً للزاوٌة الأولً :73شكل رلم 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 وٌكون الإسماط طبماً للزاوٌة الثالثة كالتالً.

 

 المجسم موضوع فً الزاوٌة الثالثة  :74شكل رلم 

 فً لوحة الرسم طبماً للزاوٌة الثالثة ٌظهر الإسماط كالتالً. ٌرسموعندما 

 

 المسالط طبماً للزاوٌة الثالثة  :3ٓشكل رلم 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

ً وضع داخل صندوق للإسماط وكل وجه أساسً من الجسم ٌوازي كل سطح من أسطح  تخٌل جسما

ٌتشكل لدٌنا مستوٌات صندوق الإسماط. وبما أن صندوق الإسماط له ستة  ؾصندوق الإسماط. سو

 .اتجاهاتلجسم من ستة سوؾ نحصل علً ستة مسالط للإسماط. المشاهد ٌمكنه أن ٌري ا ،جوانب

 

 وٌات صندوق الإسماط )ستة مسالط(مست: 3ٔشكل رلم 

 

 المنظور :3ٕشكل رلم 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 وٌمكن رسمه فً لوحة المستوٌات كالتالً.

 

 لوحة المستوٌات: 3ٖشكل رلم 

 

 سالط الستة طبماً للزاوٌة الأولًالم: 3ٗشكل رلم 
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 الإلكتـرونٌةرسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة و

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 لتمثٌل الجسم تمثٌلاً كاملاً كالتالً.فمط كتفً بثلاث مسالط وٌ

 

 الط الثلاث طبماً للزاوٌة الأولًالمس :3٘شكل رلم 

 

 .ٌموم الطالب بأتباع تعلٌمات المدرب .ٔ

 تحضٌر أدوات الرسم. .ٕ

 .الاسكتشتحضٌر كراس  .ٖ

 نظٌؾ أدوت الرسم بفوطة لطنٌة. .ٗ

 المناسبة لكل للم. بالأسنانتؽذٌة الملم الرصاص  .٘

 وحة الرسم إذا كان الرسم داخل اللوحة الورلٌة.ل تتثبٌأو  الاسكتشاستخدام  .ٙ

 وفتح كتاب الرسم. ،الإنصات لتعلٌمات المدرب .7

 التدرٌب الأول:

 .3ٙأرسم المسالط الثلاثة للمنظور المبٌن بالشكل  .ٔ

 خطوات تنفٌذ التدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 المنظور الهندسً :3ٙشكل رلم 

 

 المسالط الثلاث طبماً للزاوٌة الأولً: 37شكل رلم 

 جهز لوحة الرسم بدلة. .ٕ

 التالً. كلفً شلسم اللوحة بشكل هندسً كما  .ٖ
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 : تمسٌم اللوحة33شكل رلم 

 لمحددة للمسالط كما بالشكل.اأترن الخطوط و ،الخطوط الزابدة امسح .ٗ

 

 تمسٌم اللوحة :34شكل رلم 

 .4ٓ شكلفً الأفمً كما و محور التماثل فً المسمطٌن الرأسً ارسم .٘

 .4ٔكما فً شكل الجانبً ، ووالأفمً (المسالط: الأمامً )الراسً ارسم .ٙ
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 : رسم محور بٌن الرأسً والأفمً ورسم المسالط4ٓشكل رلم 

 ؼمك الخطوط الحمٌمٌة كما فً الشكل.و الخطوط الزابدة امسح .7

 

 رسم المسالط :4ٔشكل رلم 

 .4ٕعلى الرسم كما بالشكل ضع الأبعاد  .3
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 الأبعادوضع  :4ٕشكل رلم 

 التدرٌب الثانً:

 .4ٖكما فً شكل أرسم المسالط الثلاثة للمنظور المبٌن  .ٔ

 

 : منظور ثلاث4ًٖشكل رلم 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 المسالطو المنظور :4ٗشكل رلم 

 .7لى إ ٔكرر الخطوات السابمة من  .ٕ

 .4٘وارسم الخطوط المحددة للمسالط كما فً شكل ، لسمها بشكل هندسً، وجهز لوحة الرسم .ٖ

 .4٘كما فً شكل  الجانبً، والأفمً، والرأسً(ناظر المطعة فً المسمط الأمامً )ت محاور ارسم .ٗ

 .4٘فً شكل الجانبً الأٌسر كما ، والأفمً، والمسمط الأمامً )الرأسً( ارسم .٘
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 الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌةرسم ومحاكاة 

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 : رسم المحاور والمسالط4٘شكل رلم 

 .4ٙ فً شكلؼمك الخطوط الحمٌمٌة كما  .ٙ

 

 تشطٌب اللوحة، ورسم المسالط: 4ٙشكل رلم 

 .47 شكلفً الرسم كما  علىضع الأبعاد  .7
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 وضع الأبعاد علً الرسم: 47شكل رلم 

 

 أن ٌصبح المتدرب لادراً على أن: 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 ملاحظات
 لا نعم

    المحافظة على نظافة الاسكتش أو اللوحة ٔ

    من المنظور استنتاج المسالط الثلاثة ٕ

    وضع الأبعاد على الرسم  ٖ

    ٌرسم الخطوط بدلة حسب المطلوب ٗ

    ٌحافظ على نظافة اللوحة ٘

 : تمٌٌم المتدربٔٔجدول رلم 

 

 التارٌخ: ......................... التولٌع: ......................... الاسم: ............................

  

 تمٌٌم الأداء

 تولٌع المدرب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

بدون أدوات الرسم فً نهاٌة التدرٌب ٌنبؽً أن ٌكون المتدرب لادراً على أن رسم المسالط الثلاثة 

 دلٌمة: ٘ٔللتمرٌن التالً فً زمن 

 

 : منظور هندس43ًشكل رلم 

 

 : منظور هندس44ًشكل رلم 

 

 مع وضع الأبعاد على الرسومات المناظٌر التالٌة واستنتج مسالطها الثلاثةارسم 

 الرسم اختبار

 تمارٌن منزلٌة
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 (1) تمرٌن

 

 ٓٓٔشكل رلم 

 (1) تمرٌن

 

 ٔٓٔشكل رلم 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 (1) تمرٌن

 

 ٕٓٔشكل رلم 

 (1) تمرٌن

 

 ٖٓٔشكل رلم 
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 ـرونٌةرسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكت

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

المسم الثانً: رسم الدوائر الكهربائٌة 
 والإلكترونٌة

 

 



76 

 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 رموز العناصر الكهربائٌة الأساسٌة

 ٖ عدد الحصص ٘ تدرٌب رلم

 

 وٌتدرب على رسمها بدلة.أن ٌتعرؾ الطالب على رموز العناصر الكهربابٌة الأساسٌة 

 

 الخاماتو المواد الأدواتو العدد

 أللام الرصاص
سكتش مربعات نصؾ سم )مماس اكراسة 

 كبٌر/كراس تفصٌل( للرسم داخله

  Aٖلوحة رسم مماس  الممحاة

 درجة o*ٗ٘ o ٘ٗو o*ٙٓo ٖٓ المثلثات

 فوطة لماش لطن للنظٌؾ

 الفرجار

 Tمسطرة حرؾ 

 الضبعات )الشبلونات(

 المنملة المدرجة

 : متطلبات التدرٌبٕٔجدول رلم 

 

سنهتم فً التدرٌب الحالً بالتعرؾ على رموز العناصر الكهربابٌة الأساسٌة والتدرب على رسمها بدلة، 

اللاحمة من رسم الدوابر الكهربابٌة المختلفة، وٌمكن تمسٌم العناصر حتى نستطٌع فٌما بعد فً التدرٌبات 

 الكهربابٌة لعدة فبات منها:

 .الأسلان 

 .مصادر الجهد والحماٌة 

 .المماومات 

 .المكثفات 

 .الملفات 

 .المحولات 

 .المرحلات 

 .الحساسات ووسابل الدخل 

 الأهداؾ

 متطلبات التدرٌب

 المعارؾ المرتبطة بالتدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 .الصمامات الثنابٌة 

 لكترونٌات المدرة.إ 

 .أجهزة المٌاس 

  الجهد والتٌار.محولات 

 .المفاتٌح الكهربابٌة 

 .الترانزستورات 

 .وسابل الخرج 

 .المكبرات 

 .الهوابٌات 

 .البوابات المنطمٌة 

 .الدوابر المتكاملة 

 

 تحضٌر أدوات الرسم. .ٔ

 لوحة الرسم إذا كان الرسم داخل اللوحة الورلٌة. تتحضٌر كراس الاسكتش أو تثبٌ .ٕ

 بفوطة لطنٌة. تنظٌؾ أدوت الرسم .ٖ

 تؽذٌة الملم الرصاص بالأسنان المناسبة لكل للم. .ٗ

برسم رموز العناصر الكهربابٌة الأساسٌة التالٌة فً الاسكتش أو لوحة الرسم بأبعاد رسم لم  .٘

 مناسبة.

 الفئة الرمز Name اسم م

  Wire موصل ٔ

 الأسلان
 Joint Wire وصلة بالسلن ٕ

 

 خطوات تنفٌذ التدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 الفئة الرمز Name اسم م

 Wire not Joint سلن ؼٌر متصل ٖ

 

ٗ 
خلٌة كهربابٌة للجهد 

 المستمر
Cell 

 

مصادر الجهد 
 والحماٌة

٘ 
جهد  –بطارٌة 

 مستمر
Battery 

 

 DC Supply مصدر جهد مستمر ٙ
 

 AC Supply مصدر جهد متردد 7

 

 Earth-Ground الطرؾ الأرضً 3

 

 Fuse الفٌوز -المصهر  4

 

 Resistor المماومة الكهربابٌة ٓٔ
 

 المماومات
 المماومة المتؽٌرة ٔٔ

Variable Resistor- 
Rheostat 

 

 Potentiometer مجزئ الجهد ٕٔ

 



79 

 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 الفئة الرمز Name اسم م

ٖٔ 
مماومة متؽٌرة )مع 

 ضبط مسبك(

Preset – Variable 
Resistor 

 

 Capacitor مكثؾ ٗٔ
 

 المكثفات

 Polarized Capacitor مكثؾ ذو لطبٌة ٘ٔ

 

 Variable Capacitor مكثؾ متؽٌر السعة ٙٔ
 

ٔ7 
مكثؾ متؽٌر )بضبط 

 مسبك(
Trimmer Capacitor 

 

 Inductor - Coil ملؾ كهربابً 3ٔ
 

 الملفات

 Coil with Metal Core ملؾ ذو للب حدٌد 4ٔ
 

 Variable Inductor ملؾ متؽٌر ٕٓ
 

 Heater ملؾ سخان ٕٔ
 

 Impedance معاولة ٕٕ
 

 Transformer محول ٖٕ

 
 المحولات

ٕٗ 
محول ذو نمطة 

 مركزٌة

Center Tap 
Transformer 

 

 Relay مرحل ٕ٘

 

 المرحلات

 مماومة ضوبٌة ٕٙ
LDR: Light 

Dependent Resistor 
 

الحساسات وسابل 
 الدخل
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 الفئة الرمز Name اسم م

ٕ7 
مماومة حرارٌة 

 )ثرموستات(
Thermistor 

 

 Microphone مٌكروفون 3ٕ
 

ٕ4 
صمام ثنابً  –موحد 

 داٌود -
Diode 

 

الصمامات الثنابٌة 
 الموحدات -

ٖٓ 
صمام ثنابً باعث 

 لٌد -للضوء 
LED 

 

 Zener Diode موحد الزٌنر ٖٔ

 

 Photo Diode صمام ثنابً ضوبً ٕٖ
 

 Diac دٌان ٖٖ

 

 لكترونٌات المدرةإ

ٖٗ 
ثٌرستور )تحكم من 

 المهبط(

Thyristor controlled 
from the cathode 

 

ٖ٘ 
ثٌرستور )تحكم من 

 المصعد(

Thyristor controlled 
from the Anode 

 

 Triac ترٌان ٖٙ

 

 Voltmeter ڨولتمٌتر 7ٖ
 

 أجهزة المٌاس

 Ammeter أمٌتر 3ٖ
 

  Galvanometer جلڨانومٌتر 4ٖ
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 ر الكهربائٌة والإلكتـرونٌةرسم ومحاكاة الدوائ

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 الفئة الرمز Name اسم م

 Ohmmeter أومٌتر ٓٗ
 

ٗٔ 
 –أوسٌلوسكوب 

 جهاز رسم الموجات
Oscilloscope 

 

ٕٗ 
واتمٌتر )لمٌاس 

 المدرة(
Wattmeter 

 

 DC-DC converter محول جهد مستمر ٖٗ
 

محولات الجهد 
 والتٌار

ٗٗ 

محول من جهد 
مستمر إلى جهد 
متردد )مموم 

 عكسً(

Inverter 
 

 AC to DC Converter مصدر جهد ٘ٗ
 

ٗٙ 
 –مفتاح ضاؼط 

مؽلك تلمابٌاً )ٌفتح 
 بالضؽط(

NC Push Button 
 

 المفاتٌح الكهربابٌة

ٗ7 
 –مفتاح ضاؼط 

مفتوح تلمابٌاً )ٌؽلك 
 بالضؽط(

NO Push Button 
 

ٗ3 
مفتاح ذو نمطة 
تلامس واحدة 
 وتحوٌلة واحدة

SPST (Single Pole 
Single Through)  

ٗ4 
مفتاح ذو نمطة 
تلامس واحدة 

 وتحوٌلتٌن(

SPDT (single Pole 
Double Through)  

٘ٓ 
مفتاح ذو نمطة 

تلامس واحدة وثلاث 
 تحوٌلات

SPTT (Single Pole 
Triple Through) 

 

٘ٔ 
مفتاح ذو نمطتً 
تلامس وتحوٌلة 

 واحدة

DPST (Double Pole 
Single Through) 

 

ٕ٘ 
مفتاح ذو نمطتً 
 تلامس وتحوٌلتٌن

DPDT (Double Pole 
Double Through) 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 الفئة الرمز Name اسم م

ٖ٘ 

ترانزستور ثنابً 
المطبٌة من نوع 

(NPN) 
NPN-BJT 

 

 تالترانزستورا

٘ٗ 

ترانزستور ثنابً 
المطبٌة من نوع 

(PNP) 
PNP-BJT 

 

٘٘ 

ترانزستور تأثٌر 
المجال من نوع 

(PNP) 
PNP-JFET 

 

٘ٙ 

ترانزستور تأثٌر 
المجال من نوع 

(NPN) 
NPN-JFET 

 

٘7 

ترانزستور موسفت 
)ذو الشبكة 

المعزولة( من نوع 
(N-enh) 

N-Channel MOSFET- 
enh 

 

٘3 

ترانزستور موسفت 
)ذو الشبكة 

المعزولة( من نوع 

(P-enh) 

P-Channel MOSFET- 
enh 

 

٘4 

ترانزستور موسفت 
)ذو الشبكة 

المعزولة( من نوع 
(N-enh) 

N-Channel MOSFET- 
enh 

 

ٙٓ 

ترانزستور موسفت 
)ذو الشبكة 

المعزولة( من نوع 
(P-enh) 

P-Channel MOSFET- 
enh 

 

ٙٔ 

ترانزستور موسفت 
)ذو الشبكة 

المعزولة( من نوع 
(N-dep) 

N-Channel MOSFET- 
dep 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 الفئة الرمز Name اسم م

ٕٙ 

ترانزستور موسفت 
)ذو الشبكة 

المعزولة( من نوع 
(P-dep) 

P-Channel MOSFET- 
dep 

 

ٖٙ 
ترانزستور ثنابً 

 ضوبً -المطبٌة 
Photo Transistor 

 

 Bell جرس ٗٙ

 

 الخرجوسابل 

 Buzzer طنان ٘ٙ
 

 Earphone سماعة أذن ٙٙ

 

 Speaker سماعة مكبرة 7ٙ
 

 Lamp لمبة –مصباح  3ٙ

 

 Motor محرن –موتور  4ٙ
 

 Amplifier مكبر 7ٓ

 المكبرات 

 Buffer معادل الجهد 7ٔ
 

 Antenna هوابً 7ٕ

 

 هوابً
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 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 الفئة الرمز Name اسم م

 Not Gate بوابة النفً 7ٖ

 

 البوابات المنطمٌة

 And Gate بوابة الضرب 7ٗ

 

 Nand Gate بوابة عكس الضرب 7٘

 

 OR Gate بوابة الاختٌار 7ٙ

 

 NOR Gate بوابة عكس الاختٌار 77

 

 XOR Gate بوابة التعارض 73

 

 XNOR Gate بوابة التساوي 74
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 الفئة الرمز Name اسم م

 Integrated Circuits الدوابر المتكاملة 3ٓ

 

 الدوابر المتكاملة

 الأساسٌةرموز العناصر الكهربابٌة : ٖٔجدول رلم 

 امسح الخطوط الزابدة. .ٙ

 نظم مكان العمل واتركه نظٌفاً مرتباً. .7

 

 أن ٌصبح المتدرب لادراً على أن: 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 ملاحظات
 لا نعم

    اللوحة.المحافظة على نظافة الاسكتش أو  ٔ

    ٌمٌز رموز العناصر الكهربابٌة الأساسٌة. ٕ

    ٌرسم رموز العناصر الكهربابٌة الأساسٌة بدلة. ٖ

    ٌرتب مكان العمل. ٗ

 : تمٌٌم المتدربٗٔجدول رلم 

 

 التارٌخ: ......................... .........................التولٌع:  الاسم: ............................

 

فً زمن  رمزاً من اختٌار المدرب ٕٓفً نهاٌة التدرٌب ٌنبؽً أن ٌكون المتدرب لادراً على أن ٌرسم 

 .دلابك ٘ٔ

 تمٌٌم الأداء

 تولٌع المدرب

 الاختبار العملً
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 رسم دوائر التٌار المستمر و المتردد

 ٖ عدد الحصص ٙ تدرٌب رلم

 

 أن ٌتدرب الطالب على رسم بعض دوابر التٌار المستمر ودوابر التٌار المتردد بدلة.

 

 الخاماتو المواد الأدواتو العدد

 أللام الرصاص
سكتش مربعات نصؾ سم )مماس اكراسة 

 كبٌر/كراس تفصٌل( للرسم داخله

  Aٖلوحة رسم مماس  الممحاة

 درجة o*ٗ٘ o ٘ٗو o*ٙٓo ٖٓ المثلثات

 فوطة لماش لطن للنظٌؾ

 الفرجار

 Tمسطرة حرؾ 

 الضبعات )الشبلونات(

 المنملة المدرجة

 : متطلبات التدرٌب٘ٔجدول رلم 

 

 فٌما ٌلً بعض دوابر التٌار المستمر والتٌار المتردد مع وصؾ مبسط لكل منها.

دائرة 
 رلم

 الوصؾ الدائرة

 دوائر التٌار المستمر

ٔ 

 

دابرة كهربابٌة بسٌطة مكونه من 

بطارٌة ومفتاح ولمبة )مصباح( 

متصلٌن على التوالً، فإذا تم إؼلاق 

المفتاح أضاءت اللمبة و العكس 

 بالعكس.

 الأهداؾ

 متطلبات التدرٌب

 المعارؾ المرتبطة بالتدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

دائرة 
 رلم

 الوصؾ الدائرة

ٕ 

 

دابرة كهربابٌة توضح التوصٌل على 

التوازي و كٌفٌة توصٌل جهاز لٌاس 

الجهد )ڨولتمٌتر( على التوازي أٌضاً، 

تتكون الدابرة من بطارٌة وثلاث 

مماومات )ثلاثة فروع( و جهاز لٌاس 

 الجهد.

ٖ 

 

دابرة كهربابٌة توضح التوصٌل على 

التوالً و كٌفٌة توصٌل جهاز لٌاس 

التٌار )الأمٌتر( على التوالً، تتكون 

الدابرة من بطارٌة وثلاث مماومات 

على التوالً( و جهاز لٌاس )متصلة 

 التٌار.

ٗ 

 

دابرة كهربابٌة توضح فكرة وجود أكثر 

(، حٌث Loopsمن دابرة فرعٌة )

( الأولى من بطارٌة و Loopتتكون )

( و مثلها الـ R7, R4مماومتٌن )

(Loop ًالثانٌة و ٌشتركان ف )

 (R4المماومة )

٘ 

 

دابرة توضح استخدام الفٌوز الكهربابً 

التٌار الزابد، إذا للت لٌمة  للحماٌة من

 المماومة المتؽٌرة

V 

A 
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 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

دائرة 
 رلم

 الوصؾ الدائرة

 دوائر التٌار المتردد

ٙ 

 

دابرة شحن وتفرٌػ المكثؾ، عن طرٌك 

مصدر جهد متردد )موجة مربعة(، 

ورسم الخرج على جهاز راسم 

 (Oscilloscopeالموجات )

7 

 

دابرة رنٌن متصلة على التوالً، مكونة 

متردد )موجة جٌبٌه( من مصدر جهد 

 ومماومة ومكثؾ وملؾ.

3 

 

دابرة رنٌن متصلة على التوازي، 

مكونة من مصدر جهد متردد )موجة 

 جٌبٌه( ومماومة ومكثؾ وملؾ.

 

 

 تحضٌر أدوات الرسم. .ٔ

 لوحة الرسم إذا كان الرسم داخل اللوحة الورلٌة. تتحضٌر كراس الاسكتش أو تثبٌ .ٕ

 أدوت الرسم بفوطة لطنٌة.تنظٌؾ  .ٖ

 تؽذٌة الملم الرصاص بالأسنان المناسبة لكل للم. .ٗ

 لم برسم الدوابر بالجدول السابك فً الاسكتش أو لوحة الرسم بأبعاد رسم مناسبة. .٘

 امسح الخطوط الزابدة. .ٙ

 العمل وأتركه نظٌفاً مرتباً. نظم مكان .7

  

Oscilloscope 

 خطوات تنفٌذ التدرٌب
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 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 أن ٌصبح المتدرب لادراً على أن: 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 ملاحظات
 لا نعم

    المحافظة على نظافة الاسكتش أو اللوحة. ٔ

    ٌرسم دوابر التٌار المستمر بدلة. ٕ

    ٌرسم دوابر التٌار المتردد بدلة. ٖ

    ٌرتب مكان العمل. ٗ

 : تمٌٌم المتدربٙٔجدول رلم 

 

 التارٌخ: ......................... التولٌع: ......................... الاسم: ............................

 

 ٓٔفً زمن  رسمتٌن من الجدول السابكفً نهاٌة التدرٌب ٌنبؽً أن ٌكون المتدرب لادراً على أن ٌرسم 

 .دلابك

  

 تمٌٌم الأداء

 تولٌع المدرب

 الاختبار العملً
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 التماثلٌة و الرلمٌةرسم دوائر الالكترونٌات 

 ٖ عدد الحصص 7 تدرٌب رلم

 

 أن ٌتدرب الطالب على رسم بعض دوابر الالكترونٌات الرلمٌة والتماثلٌة بدلة.

 

 الخاماتو المواد الأدواتو العدد

 أللام الرصاص
سكتش مربعات نصؾ سم )مماس اكراسة 

 كبٌر/كراس تفصٌل( للرسم داخله.

  Aٖلوحة رسم مماس  الممحاة

 درجة o*ٗ٘ o ٘ٗو o*ٙٓo ٖٓ المثلثات

 فوطة لماش لطن للنظٌؾ

 الفرجار

 Tمسطرة حرؾ 

 الضبعات )الشبلونات(

 المنملة المدرجة

 : متطلبات التدرٌب7ٔجدول رلم 

 

 الالكترونٌات التماثلٌة والرلمٌة مع وصؾ مبسط لكل منها.فٌما ٌلً بعض دوابر 

دائرة 
 رلم

 الوصؾ الدائرة

 الالكترونٌات التماثلٌةدوائر 

ٔ 

 

الدابرة توضح استخدام محول 

خافض للجهد ثم أربعة 

صمامات ثنابٌة لتوحٌد اتجاه 

التٌار لٌكون موجباً فً 

الموجة كاملة، كما ٌتم 

المماومة استخدام المماومة و 

 على التوازي لتنعٌم الخرج.

 الأهداؾ

 متطلبات التدرٌب

 المعارؾ المرتبطة بالتدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

دائرة 
 رلم

 الوصؾ الدائرة

ٕ 

 

دابرة المكبر العاكس وتتكون 

من دخل موجة جٌبٌه ودابرة 

لمكبر العملٌات   –متكاملة 

(، و ٌتم التحكم فً 7ٗٔ)

نسبة التكبٌر عن طرٌك 

 المماومات

ٖ 

 

دابرة لاستخدام الترانزستور 

الثنابً المطبٌة كمفتاح لتشؽٌل 

و إطفاء اللٌد )الصمام الثنابً 

 الباعث للضوء( 

 الالكترونٌات الرلمٌةدوائر 

ٗ 

 

عبارة دابرة نصؾ الجامع 

عن دابرة الكترونٌة مؤلفة من 

بوابات منطمٌة تموم بجمع 

رلمٌن ثنابٌٌن مكون كل منهما 

 (،one Bit) من بت واحد

ولهذه الدابرة مدخلان 

ومخرجان ٌوضع الرلمان 

 المراد جمعهما على المداخل

(A, B)  أما المخارج فالأول

 (Sumالجمع )ٌمثل نتٌجة 

الحمل  ٌمثل والثانً

1 K 

V 

V 

A 

https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%AD%D9%85%D9%84_(%D8%B1%D9%8A%D8%A7%D8%B6%D9%8A%D8%A7%D8%AA)
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%AD%D9%85%D9%84_(%D8%B1%D9%8A%D8%A7%D8%B6%D9%8A%D8%A7%D8%AA)
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 ربائٌة والإلكتـرونٌةرسم ومحاكاة الدوائر الكه

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

دائرة 
 رلم

 الوصؾ الدائرة

 (Carry))الفٌض(

٘ 

 

عبارة الممارن الرلمً الثنابً 

عن دابرة الكترونٌة مؤلفة من 

 بممارنةبوابات منطمٌة تموم 

رلمٌن ثنابٌٌن مكون كل منهما 

وٌكون  (،Bits ٕ)بت  ٕمن 

الخرج الرلمً ٌساوي واحد 

(Logic ٔ فً حالة تساوي )

 الرلمٌن فمط

ٙ 

 

وإٌماؾ تشؽٌل  - دابرة مسان

(SR Latch: Set - Reset) 

هو أبسط أنواع المساكات 

(Latch) 

 بعض دوابر الالكترونٌات التماثلٌة والرلمٌة: 3ٔجدول رلم 

 

 تحضٌر أدوات الرسم. .ٔ

 لوحة الرسم إذا كان الرسم داخل اللوحة الورلٌة. تتحضٌر كراس الاسكتش أو تثبٌ .ٕ

 تنظٌؾ أدوت الرسم بفوطة لطنٌة. .ٖ

 تؽذٌة الملم الرصاص بالأسنان المناسبة لكل للم. .ٗ

 لم برسم الدوابر بالجدول السابك فً الاسكتش أو لوحة الرسم بأبعاد رسم مناسبة. .٘

 خطوات تنفٌذ التدرٌب

https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%AD%D9%85%D9%84_(%D8%B1%D9%8A%D8%A7%D8%B6%D9%8A%D8%A7%D8%AA)
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%AD%D9%85%D9%84_(%D8%B1%D9%8A%D8%A7%D8%B6%D9%8A%D8%A7%D8%AA)
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 امسح الخطوط الزابدة. .ٙ

 العمل وأتركه نظٌفاً مرتباً.نظم مكان  .7
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 أن ٌصبح المتدرب لادراً على أن: 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 ملاحظات
 لا نعم

    المحافظة على نظافة الاسكتش أو اللوحة. ٔ

    ٌرسم الدوابر الالكترونٌة التماثلٌة بدلة. ٕ

    ٌرسم الدوابر الالكترونٌة الرلمٌة بدلة. ٖ

    ٌرتب مكان العمل. ٗ

 : تمٌٌم المتدرب4ٔجدول رلم 

 

 التارٌخ: ......................... التولٌع: ......................... الاسم: ............................

 

 ٓٔفً زمن  رسمتٌن من الجدول السابكفً نهاٌة التدرٌب ٌنبؽً أن ٌكون المتدرب لادراً على أن ٌرسم 

 .دلابك

  

 تمٌٌم الأداء

 تولٌع المدرب

 الاختبار العملً
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 رموز الموصلات والتركٌبات الكهربائٌة

 ٖ عدد الحصص 3 تدرٌب رلم

 

 أن ٌتعرؾ الطالب على رموز الموصلات والتركٌبات الكهربابٌة الأساسٌة وٌتدرب على رسمها بدلة.

 

 الخاماتو المواد الأدواتو العدد

 أللام الرصاص
سكتش مربعات نصؾ سم )مماس اكراسة 

 كبٌر/كراس تفصٌل( للرسم داخله.

  Aٖلوحة رسم مماس  الممحاة

 درجة o*ٗ٘ o ٘ٗو o*ٙٓo ٖٓ المثلثات

 فوطة لماش لطن للنظٌؾ

 الفرجار

 Tمسطرة حرؾ 

 الضبعات )الشبلونات(

 المنملة المدرجة

 : متطلبات التدرٌبٕٓجدول رلم 

 

الكهربابٌة تعتبر عملٌة حساسة، حٌث أن أي خطأ بها لد ٌتسبب بنشوب  الأسلانعملٌة توصٌل  إن

للعاملٌن، لذا وضعت لواعد لٌاسٌة لعملٌات توصٌل الأسلان الكهربابٌة وتركٌبها  وإصاباتالحرابك 

داخل المبانً. وفً حالة بناء مبانً جدٌدة ٌتم عمل رسم تخطٌطً للأحمال وتوصٌلاتها ولوحات التوزٌع 

وكذلن شبكة الأسلان وتركٌباتها داخل المبنى، ومن هنا جاءت أهمٌة التعرؾ على رموز الموصلات 

 التركٌبات الكهربابٌة التً سوؾ نموم بالتدرب على رسمها فً هذا التدرٌب.و

 

 تحضٌر أدوات الرسم. .ٔ

 لوحة الرسم إذا كان الرسم داخل اللوحة الورلٌة. تتحضٌر كراس الاسكتش أو تثبٌ .ٕ

 تنظٌؾ أدوت الرسم بفوطة لطنٌة. .ٖ

 للم. تؽذٌة الملم الرصاص بالأسنان المناسبة لكل .ٗ

 الأهداؾ

 متطلبات التدرٌب

 المعارؾ المرتبطة بالتدرٌب

 خطوات تنفٌذ التدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 رموز الموصلات التالٌة فً الاسكتش أو لوحة الرسم بأبعاد رسم مناسبة. لم برسم .٘

 الرمز اسم م

  موصل ٔ

  موصل لابل للتحرٌن ٕ

  موصل تحت سطح الأرض ٖ

  موصل فوق سطح الأرض ٗ

 موصل  فوق عوازل ٘
 

  موصل فً ماسورة تركٌبات ٙ

 موصل فوق الحابط 7
 

  الحابطموصل داخل  3

  موصل تحت الحابط 4

 موصل مع بٌان عدد الخطوط ٓٔ
 

  (PEموصل ولاٌة ) ٔٔ

  (Nموصل متعادل ) ٕٔ

  موصل إشارة ٖٔ

  موصل اتصالات ٗٔ

 خط مؤدي إلى أعلى ٘ٔ

 

 خط مؤدي إلى أسفل ٙٔ

 

 خط مؤدي إلى أعلى و أسفل 7ٔ

 

1 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 الرمز اسم م

 ربط موصلات 3ٔ
 

 علبة تفرع 4ٔ
 

 صندوق توصٌل ٕٓ

 

 موزع لوحة مفاتٌح ٕٔ
 

 لوحة المدرة ٕٕ
 

 لوحة توزٌع ٖٕ
 

 لوحة تحكم ٕٗ
 

 رموز الموصلات الكهربابٌة: ٕٔجدول رلم 

 لم برسم رموز التركٌبات الكهربابٌة التالٌة فً الاسكتش أو لوحة الرسم بأبعاد رسم مناسبة. .ٙ

 الرمز التنفٌذي الرمز اسم م

 مفتاح مفرد ٔ
 

 

 مفتاح مزدوج ٕ
 

 

 مفتاح طرؾ سلم ٖ

  

 مفتاح وسط سلم ٗ

  

 ضاؼط ٘
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 الرمز التنفٌذي الرمز اسم م

 علبة توزٌع ٙ

  

 مصباح )لمبة( 7

  

 برٌزة أحادٌة الوجه 3

  

  وات ٕٓلمبة فلورسنت  4

 

 بادئ اضاءه ٓٔ

  

   ملؾ خانك ٔٔ

 مفتاح صدمة تٌار ٕٔ
 

 

 جرس ٖٔ

  

 نمطة لابلة للفن ٗٔ
  

 نمطة ؼٌر لابلة للفن ٘ٔ
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 الرمز التنفٌذي الرمز اسم م

ٔٙ 
لاطع  ٕٔلوحة توزٌع ثلاثً الأوجه )

 فرعً و لاطع ربٌسً واحد(

 

 

ٔ7 
لاطع فرعً( و خط  3لوحة توزٌع )

 متعادل

 

 

 عداد تٌار متردد أحادي الوجه 3ٔ

  

 عداد تٌار متردد ثلاثً الأوجه 4ٔ

  

 : رموز التركٌبات الكهربابٌةٕٕجدول رلم 

 امسح الخطوط الزابدة. .7

 مكان العمل وأتركه نظٌفاً مرتباً. نظم .3
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 أن ٌصبح المتدرب لادراً على أن: 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 ملاحظات
 لا نعم

    المحافظة على نظافة الاسكتش أو اللوحة. ٔ

    ٌمٌز رموز الموصلات الكهربابٌة الأساسٌة. ٕ

    ٌرسم رموز التركٌبات الكهربابٌة الأساسٌة بدلة. ٖ

    ٌرتب مكان العمل. ٗ

 : تمٌٌم المتدربٖٕجدول رلم 

 

 التارٌخ: ......................... .........................التولٌع:  الاسم: ............................

 

فً زمن  رمزاً من اختٌار المدرب ٓٔفً نهاٌة التدرٌب ٌنبؽً أن ٌكون المتدرب لادراً على أن ٌرسم 

 .دلابك ٘ٔ

  

 تمٌٌم الأداء

 تولٌع المدرب

 الاختبار العملً
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 (1الرسم الخطً والتنفٌذي للتركٌبات الكهربائٌة )

 ٙ عدد الحصص 4 تدرٌب رلم

 

 أن ٌتدرب الطالب على الرسم الخطً والتنفٌذي لبعض دوابر التركٌبات الكهربابٌة.

 

 الخاماتو المواد الأدواتو العدد

 أللام الرصاص
سكتش مربعات نصؾ سم )مماس اكراسة 

 كبٌر/كراس تفصٌل( للرسم داخله.

  Aٖلوحة رسم مماس  الممحاة

 درجة o*ٗ٘ o ٘ٗو o*ٙٓo ٖٓ المثلثات

 فوطة لماش لطن للنظٌؾ

 الفرجار

 Tمسطرة حرؾ 

 الضبعات )الشبلونات(

 المنملة المدرجة

 : متطلبات التدرٌبٕٗجدول رلم 

 

 الدائرة الكهربائٌة الخطٌة:

وأنواع الأحمال والمفاتٌح المختلفة ومفاتٌح الحماٌة دون التفاصٌل هً التً تحتوي على عدد الأسلان 

 التنفٌذٌة.

 الدائرة الكهربائٌة الخطٌة:

هً الدابرة التً توضح تفاصٌل التوصٌلات المختلفة بالدابرة بدء من المصدر الكهربابً إلى الأحمال 

 مروراً بالمفاتٌح.

 

 تحضٌر أدوات الرسم. .ٔ

 لوحة الرسم إذا كان الرسم داخل اللوحة الورلٌة. تتحضٌر كراس الاسكتش أو تثبٌ .ٕ

 تنظٌؾ أدوت الرسم بفوطة لطنٌة. .ٖ

 الأهداؾ

 متطلبات التدرٌب

 المعارؾ المرتبطة بالتدرٌب

 خطوات تنفٌذ التدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 تؽذٌة الملم الرصاص بالأسنان المناسبة لكل للم. .ٗ

 التالٌة فً الاسكتش أو لوحة الرسم بأبعاد رسم مناسبة. رسم الدوابر .٘

 تنفٌذٌة لتوصٌل برٌزة بالمصدر الكهربابً: ٌن ٌوضحان الدابرة الخطٌة والالشكلٌن التالٌ .ٙ

 

 : الدابرة التنفٌذٌة لتوصٌل برٌزةٗٓٔشكل رلم 

 

 : الدابرة الخطٌة لتوصٌل برٌزة٘ٓٔشكل رلم 

 الشكلٌن التالٌٌن ٌوضحان الدابرة الخطٌة والتنفٌذٌة لتوصٌل لمبة بمفتاح مفرد: 
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 هربائٌة والإلكتـرونٌةرسم ومحاكاة الدوائر الك

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 : الدابرة التنفٌذٌة لتوصٌل لمبة مع مفتاح مفردٙٓٔشكل رلم 

 

 :الدابرة الخطٌة لتوصٌل لمبة مع مفتاح مفرد7ٓٔشكل رلم 

 ٌن ٌوضحان الدابرة الخطٌة والتنفٌذٌة لتوصٌل لمبتٌن مع مفتاح مزدوج: الشكلٌن التالٌ



104 

 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 : الدابرة التنفٌذٌة لتوصٌل لمبتٌن مع مفتاح مزدوج3ٓٔشكل رلم 

 

 لتوصٌل لمبتٌن مع مفتاح مزدوج الخطٌةالدابرة :4ٓٔشكل رلم 

 الشكلٌن التالٌٌن ٌوضحان الدابرة الخطٌة والتنفٌذٌة لتوصٌل جرس مع مفتاح ضاؼط: 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 : الدابرة التنفٌذٌة لتوصٌل جرس عن طرٌك مفتاح ضاؼطٓٔٔشكل رلم 

 

 لتوصٌل جرس عن طرٌك مفتاح ضاؼط الخطٌةالدابرة : ٔٔٔشكل رلم 

 الخطوط الزابدة. امسح .7

 مكان العمل وتركة نظٌفاً مرتباً. تنظٌم .3
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

  



107 

 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 أن ٌصبح المتدرب لادراً على أن: 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 ملاحظات
 لا نعم

    المحافظة على نظافة الاسكتش أو اللوحة. ٔ

    ٌرسم الدوابر الخطٌة للتركٌبات الكهربابٌة بدلة. ٕ

    الدوابر التنفٌذٌة للتركٌبات الكهربابٌة بدلة.ٌرسم  ٖ

    ٌرتب مكان العمل. ٗ

 : تمٌٌم المتدربٕ٘جدول رلم 

 

 التارٌخ: ......................... التولٌع: ......................... الاسم: ............................

 

فً زمن  رسمتٌن من التدرٌب السابكفً نهاٌة التدرٌب ٌنبؽً أن ٌكون المتدرب لادراً على أن ٌرسم 

 .دلابك ٓٔ

  

 تمٌٌم الأداء

 تولٌع المدرب

 الاختبار العملً
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 (1)والتنفٌذي للتركٌبات الكهربائٌة الرسم الخطً 

 ٙ عدد الحصص ٓٔ تدرٌب رلم

 

 دوابر التركٌبات الكهربابٌة.أن ٌتدرب الطالب على الرسم الخطً والتنفٌذي لبعض 

 

 الخاماتو المواد الأدواتو العدد

 أللام الرصاص
سكتش مربعات نصؾ سم )مماس اكراسة 

 كبٌر/كراس تفصٌل( للرسم داخله.

  Aٖلوحة رسم مماس  الممحاة

 درجة o*ٗ٘ o ٘ٗو o*ٙٓo ٖٓ المثلثات

 فوطة لماش لطن للنظٌؾ

 الفرجار

 Tمسطرة حرؾ 

 الضبعات )الشبلونات(

 المنملة المدرجة

 : متطلبات التدرٌبٕٙجدول رلم 

 

 الدائرة الكهربائٌة الخطٌة:

التفاصٌل هً التً تحتوي على عدد الأسلان وأنواع الأحمال والمفاتٌح المختلفة ومفاتٌح الحماٌة دون 

 التنفٌذٌة.

 الدائرة الكهربائٌة الخطٌة:

هً الدابرة التً توضح تفاصٌل التوصٌلات المختلفة بالدابرة بدء من المصدر الكهربابً إلى الأحمال 

 مروراً بالمفاتٌح.

 

 تحضٌر أدوات الرسم. .ٔ

 لوحة الرسم إذا كان الرسم داخل اللوحة الورلٌة. تتحضٌر كراس الاسكتش أو تثبٌ .ٕ

 تنظٌؾ أدوت الرسم بفوطة لطنٌة. .ٖ

 الأهداؾ

 متطلبات التدرٌب

 المعارؾ المرتبطة بالتدرٌب

 خطوات تنفٌذ التدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 تؽذٌة الملم الرصاص بالأسنان المناسبة لكل للم. .ٗ

 التالٌة فً الاسكتش أو لوحة الرسم بأبعاد رسم مناسبة.لدوابر رسم ا .٘

 

 مصباحٌن عن طرٌك مفتاح طرؾ سلم: الدابرة التنفٌذٌة لتوصٌل ٕٔٔشكل رلم 

 

 لتوصٌل مصباحٌن عن طرٌك مفتاح طرؾ سلم الخطٌةالدابرة :ٖٔٔشكل رلم 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 وات مع مفتاح مفرد ٕٓ: الدابرة التنفٌذٌة لتوصٌل لمبة فلورسنت ٗٔٔشكل رلم 

 

 وات مع مفتاح مفرد ٕٓلتوصٌل لمبة فلورسنت  الخطٌة الدابرة : ٘ٔٔشكل رلم 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 : الدابرة التنفٌذٌة توصٌل مفتاح صدمة تٌار مع مفتاحٌن ضواؼط لتشؽٌل لمبتٌنٙٔٔشكل رلم 

 

 توصٌل مفتاح صدمة تٌار مع مفتاحٌن ضواؼط لتشؽٌل لمبتٌن : الدابرة الخطٌة 7ٔٔشكل رلم 

 امسح الخطوط الزابدة. .ٙ

 ٌم مكان العمل وتركة نظٌفاً مرتباً.تنظ .7
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 أن ٌصبح المتدرب لادراً على أن: 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 ملاحظات
 لا نعم

    المحافظة على نظافة الاسكتش أو اللوحة. ٔ

    الدوابر الخطٌة للتركٌبات الكهربابٌة بدلة.ٌرسم  ٕ

    ٌرسم الدوابر التنفٌذٌة للتركٌبات الكهربابٌة بدلة. ٖ

    ٌرتب مكان العمل. ٗ

 : تمٌٌم المتدرب7ٕجدول رلم 

 

 التارٌخ: ......................... .........................التولٌع:  الاسم: ............................

 

فً زمن  رسمتٌن من التدرٌب السابكفً نهاٌة التدرٌب ٌنبؽً أن ٌكون المتدرب لادراً على أن ٌرسم 

 .دلابك ٓٔ

 

 تمٌٌم الأداء

 تولٌع المدرب

 الاختبار العملً
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

رسم ومحاكاة الدوائر المسم الثالث: 
 الكهربائٌة والإلكترونٌة
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 ر الكهربائٌة والإلكتـرونٌةرسم ومحاكاة الدوائ

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

الجزء الأول: تثبٌت ومعرفة الواجهة 
 ومحاكاة الدوائرالأساسٌة لبرنامج رسم 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 تثبٌت برنامج رسم و محاكاة الدوائر الكهربائٌة و الإلكترونٌة

 ٖ عدد الحصص ٔ تدرٌب رلم

 

 (Proteus 3أن ٌتدرب الطالب على كٌفٌة تثبٌت برنامج رسم ومحاكاة الدوابر الكهربابٌة والإلكترونٌة )

 

 المواد والخامات العدد والأدوات

 جهاز حاسوب.

برنامج رسم ومحاكاة الدوابر الكهربابٌة والإلكترونٌة نسخة من  لا ٌوجد
(Proteus). 

 : متطلبات التدرٌب3ٕجدول رلم 

 

 (Virtual Systemالنظم الافتراضٌة  لعمل نماذج الرسم والمحاكاة بواسطة الحاسوببرامج 

Modeling ًالكهربابٌة  من الأدوات البرمجٌة فً برامج محاكاة النظم العدٌدأداة تجمع ( ه

 بٌبة متكاملة تحوي كل ما ٌلزمه من أدوات لعملٌة محاكاة والعٌة. المتدرببٌن ٌدي  الإلكترونٌة لتضعو

 الكهربابٌة حرٌة الخٌار فً تعامله مع النماذج الجاهزة للعناصر والنظم للمتدرب VSM))تتٌح بنٌة 

رة تثبٌت برنامج الرسم والمحاكاة وٌهدؾ هذا التدرٌب إلى اكتساب مهاالبرنامج،  فًوالإلكترونٌة 

Proteus).) 

 

 .بالمعملتطبٌك إجراءات السلامة والأمان الخاصة  .ٔ

 لمُ بتشؽٌل جهاز الحاسوب. .ٕ

 (.Proteusبرنامج الرسم والمحاكاة )المجلد الذي ٌحتوي على نسخة لمُ بفتح  .ٖ

 هو موضح بالشكل التالً.( كما Setupلم بالضؽط على أٌمونة تثبٌت البرنامج ) .ٗ

 الأهداؾ

 متطلبات التدرٌب

 المعارؾ المرتبطة بالتدرٌب

 خطوات تنفٌذ التدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 : أٌمونة تثبٌت برنامج الرسم و المحاكاة3ٔٔشكل رلم 

بالضؽط على أٌمونة تثبٌت البرنامج كما فً الخطوة السابمة سٌظهر لن نافذة كما بالشكل التالً،  .٘

 (.Nextلم بالضؽط على زر التالً )

 

 : خطوات تثبٌت برنامج الرسم والمحاكاة4ٔٔشكل رلم 

 Setup( كما بالشكل السابك سٌظُهر لن مساعد الإعدادات )Nextبالضؽط على زر التالً ) .ٙ

Wizard:نافذه تطلب منن الموافمة على شروط الاستخدام للبرنامج ) 

 ( كما هو موضح بالشكل مشاراً Accept the terms of this agreementلم باختٌار ) .أ 

 (.ٔإلٌه برلم )

 (.Nextلم بالضؽط على زر التالً للمتابعة ) .ب 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 : الموافمة على شروط الإستخدام للبرنامجٕٓٔشكل رلم 

 Setup( كما بالشكل السابك سٌظهر لن مساعد الإعدادات )Nextبالضؽط على زر التالً ) .7

Wizard( نافذه جدٌدة، اختر الخٌار الأول )Use a Locally Installed License إن كانت )

 Use a License Keyالنسخة المتاحة لدٌن نسخة لحاسوب واحد أو لم باختٌار الخٌار الثانً )

installed on a server( إن كانت النسخة المتاحة نسخة تثبت عن طرٌك الخادم )Server ،)

 فً التدرٌب سوؾ نختار الخٌار الأول.
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 : خٌارات تثبٌت البرنامجٕٔٔشكل رلم 

بالضؽط على زر التالً فً النافذة السابمة سٌظهر لن نافذة جدٌدة تطلب رموز تفعٌل البرنامج  .3

(Product License Key( ًلم بالضؽط على زر التال )Next.) 

 

 :خطوات تفعٌل البرنامجٕٕٔشكل رلم 
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 رونٌةرسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـ

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

( لتحدٌد مولع تخزٌن ملؾ Browseالنافذة التالٌة لم بالضؽط على زر التصفح )ستظهر لن  .4

 (.lxk.*رموز التفعٌل الخاص بن، لم باختٌار الملؾ ذو الامتداد )

 

 : إختٌار ملؾ رموز التفعٌلٖٕٔشكل رلم 

ر بكل عناصر البرنامج باختٌارن الملؾ الخاص برموز التفعٌل سٌظهر لن لابمة جهة الٌسا .ٓٔ

 ( كما بالشكل التالً.Installالممكن تفعٌلها، لم باختٌار كل منهم ثم الضؽط على زر تثبٌت )

 

 : عناصر برنامج الرسم و المحاكاةٕٗٔشكل رلم 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 حاكاة المطلوب تثبٌتها: إتمام اختٌار عناصر برنامج الرسم و المٕ٘ٔشكل رلم 

بالانتهاء من اختٌار عناصر البرنامج المرؼوب تثبٌتها )الكل( لم بالضؽط على زر الإؼلاق  .ٔٔ

(Close كما فً النافذة السابمة، سٌظهر لن نافذه جدٌدة فمط لم بالضؽط على زر التالً دون )

 اختٌار أو تعدٌل شًء.

 

 خطوات تثبٌت برنامج الرسم و المحاكاة: ٕٙٔشكل رلم 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

بالضؽط على زر التالً سوؾ تظهر نافذة لاختٌار التثبٌت التلمابً أم المُعدل لم باختٌار  .ٕٔ

(Typical.ًكما فً الشكل التال ) 

 

 : خٌارات التثبٌت7ٕٔشكل رلم 

بالشكل التالً حتى ٌظهر لن نافذه ( سٌبدأ تثبٌت البرنامج كما Typicalبالضؽط على زر ) .ٖٔ

 (.ٕٔاكتمال عملٌة التثبٌت كما هو موضح بالشكل رلم )

 

 : استمرار عملٌة التثبٌت3ٕٔشكل رلم 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 : الانتهاء من تثبٌت البرنامج4ٕٔشكل رلم 

هو موضح بالشكل السابك والتأكد من اكتمال ٌمكنن الأن الضؽط على زر تشؽٌل البرنامج كما  .ٗٔ

عملٌة التثبٌت بنجاح. هل تمت عملٌة التثبٌت بنجاح؟ )لم بتسجٌل مشاهدتن فً خانة 

 المشاهدات(.

 

 : برنامج الرسم و المحاكاةٖٓٔشكل رلم 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

وجهاز الحاسوب وترن بالانتهاء من التدرٌب لم بترتٌب موضعن بالمعمل وؼلك البرنامج  .٘ٔ

 المعمل نظٌفاً مرتباً.

 

 

 

 أن ٌصبح المتدرب لادراً على أن: 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 مشاهدات
 لا نعم

    إجراءات السلامة المهنٌة. ٌطبك ٔ

    ٌثبت برنامج الرسم والمحاكاة. ٕ

ٖ  ً     .ٌرتب مكان العمل وٌتركه نظٌفا

 : تمٌٌم المتدرب4ٕ رلم جدول

 

 التارٌخ: ......................... التولٌع: ......................... الاسم: ............................

 

 فً نهاٌة التدرٌب العملً ٌتُاح للمتدرب:

 .جهاز حاسوب 

  ومحاكاة الدوابر الكهربابٌة والإلكترونٌة.نسخة من برنامج لرسم 

 دلٌمة: 17ٌنبؽً أن ٌكون المتدرب لادرا  على أن ٌموم بالاتًَ فً زمن 

 .تثبٌت برنامج الرسم والمحاكاة 

 المشاهدات

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

 تمٌٌم الأداء

 تولٌع المدرب

 العملً الاختبار
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 
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 لدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌةرسم ومحاكاة ا

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 البدء فً استخدام برنامج الرسم والمحاكاة

 ٖ عدد الحصص ٕ تدرٌب رلم

 

 ٌهدؾ هذا التدرٌب إلى:

  تطبٌك الرسم والمحاكاة.التعرؾ على واجهة 

 .التعرؾ على الأدوات الأساسٌة لبرنامج الرسم والمحاكاة 

 

 المواد والخامات العدد والأدوات

 جهاز حاسوب.
 لا ٌوجد

 (Proteusبرنامج رسم ومحاكاة الدوابر الكهربابٌة والإلكترونٌة )

 متطلبات التدرٌب :ٖٓ رلم جدول

 

 تتكون واجهة تطبٌك الرسم والمحاكاة من ثمانٌة أجزاء ربٌسٌة كما هو مبٌن بالشكل التالً:

 .شرٌط الموابم 

 .شرٌط الأدوات 

 .الوسابط الربٌسٌة 

 .أدوات المٌاس 

 .أدوات الرسم 

 .نافذة التحرٌر 

 .إدراج العناصر 

 العناصر. نافذة اختٌار 

 الأهداؾ

 متطلبات التدرٌب

 المعارؾ المرتبطة بالتدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 : واجهة برنامج الرسم والمحاكاة الربٌسٌةٖٔٔشكل رلم 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 وفٌما ٌلً أهم ما سوؾ تستخدمه من الموابم الأساسٌة:

 ( لابمة ملؾFile كما هو موضح بالشكل التالً تتكون المابمة من العدٌد من الأوامر ولعل الأكثر )

 استخداما سنوضحه لن بالجدول التالً:

 

 : لابمة ملؾٕٖٔشكل رلم 

 Command الأمر

 New Project مشروع جدٌد

 Open Project فتح مشروع تم عمله فً السابك

 Save Project حفظ المشروع

 Save Project As حفظ نسخة باسم جدٌد للمشروع

 Close Project ؼلك المشروع

 Pint Design طباعة التصمٌم

 : لابمة ملؾٖٔجدول رلم 

 لابمة ( العرضView كما هو موضح بالشكل التالً تتكون المابمة من العدٌد من الأوامر ولعل )

 الأكثر استخداما سنوضحه لن بالجدول التالً:
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 (View: لابمة العرض )ٖٖٔشكل رلم 

 Command الأمر

 Redraw Display (Refreshإعادة رسم الشاشة )

 Toggle Grid إظهار منطمة التحرٌر بشكل شبكً

 Toggle False Origin لتعدٌل مكان نمطة الأصل )الصفر(

 Toggle X-Cursor لإظهار إحداثٌات المؤشر

 Snap xx لتعدٌل المسافة بٌن نمطة و نمطة تلٌها على الرسم

 Zoom In تكبٌر نافذة التحرٌر

 Zoom out تصؽٌر نافذة التحرٌر

 Zoom To View Entire Sheet رؤٌة الرسم كاملاً فً صفحة واحدة 

 العرض: لابمة ٕٖجدول رلم 

 لابمة ( التحرٌرEdit كما هو موضح بالشكل التالً تتكون المابمة من العدٌد من الأوامر ولعل )

 سنوضحه لن بالجدول التالً:الأكثر استخداما 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 : لابمة التحرٌرٖٗٔشكل رلم 

 Command الأمر

 Undo Changes التراجع عن الأمر الذي تم تنفٌذه خطوة واحدة 

 Redo Changes عدم التراجع )إعادة التنفٌذ(

 Select All Objects اختٌار كل العناصر

 Clear Selection إلؽاء الاختٌار

 Cut To Clipboard لص جزء من التصمٌم والاحتفاظ به فً الذاكرة

 Copy To Clipboard نسخ جزء من التصمٌم والاحتفاظ به فً الذاكرة

 Align Objects محاذاة العناصر

 Send To Back إرسال إلى الخلؾ )حٌنما ٌوجد صور بالرسم(

 Bring To Front بالرسم(إرسال إلى الأمام )حٌنما ٌوجد صور 

 التحرٌر: لابمة ٖٖجدول رلم 

 حان الولت للبدء فً معرفة الواجهة الأساسٌة لبرنامج الرسم والمحاكاة وذلن بإتباع الخطوات التالٌة.
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 لكتـرونٌةرسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإ

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 .بالمعملتطبٌك إجراءات السلامة والأمان الخاصة  .ٔ

 جهاز الحاسوب.لمُ بتشؽٌل  .ٕ

 (.Proteusلمُ بفتح برنامج الرسم والمحاكاة ) .ٖ

 .(الأٌمونة ) (Tool Bar( من شرٌط الأدوات )ISISلمُ بفتح برنامج رسم الدوابر ) .ٗ

 Tool( أو من شرٌط الأدوات )File( من لابمة ملؾ )New Projectلمُ بعمل مشروع جدٌد ) .٘

Bar.) 

ت المطلوبة للدابرة، ولجلب المكونات ٌمكنن استخدام أحد الخطوة الأولى لأي تصمٌم هً جلب المكونا

 الثلاث طرق الموضحة بالشكل التالً:

 ( عن طرٌك أٌمونةP( ).ٌسار الشاشة كما هو موضح بالشكل ) 

 ( من لابمة الأدوات.عن طرٌك أٌمونة المكونات ) 

 ابمة المنسدلة )جلب: عن طرٌك الضؽط على الزر الأٌمن للفأرة فً نافذة التحرٌر ثم اختر من الم

Place :( ثم من المابمة المنبثمة منها )مكوناتComponents وأخٌراً من المابمة المنبثمة )

 ( كما هو موضح بالشكل التالً.From Libraryالأخرى، اختر من مكتبة المكونات )

 

 خطوات تنفٌذ التدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 : طرق جلب المكونات للتصمٌمٖ٘ٔشكل رلم 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

أي طرٌمة من الثلاث طرق سوؾ تكون النتٌجة واحدة وهً فتح نافذة اختٌار المكونات من  باستخدام

 : ختلفة كما هو موضح بالشكل التالًمكتبات المكونات الم

 

 : البحث عن العناصرٖٙٔشكل رلم 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

لمطلوب أعلى ٌسار النافذة كما لم بوضع اسم العنصر )باللؽة بالإنجلٌزٌة( فً خانة البحث عن العنصر ا

 هو موضح بالشكل السابك وسوؾ ٌظهر لن مجموعة من النتابج لم باختٌار الأنسب لتصمٌمن.

( للبحث عن المماومة الكهربابٌة، وسوؾ تكون النتٌجة كما هو Resistorكمثال: أكتب فً خانة البحث )

 مبٌن بالشكل التالً.

 

 : ختٌار أحد العناصر7ٖٔشكل رلم 

( سوؾ ٌتم وضع العنصر الذي اخترته فً نافذة التحرٌر عن طرٌك OKبالضؽط على زر الموافمة )

 الضؽط بالمؤشر فً المكان المرؼوب وضع العنصر فٌه بالنافذة كما هو مبٌن بالشكل التالً.

 

 رٌر: وضع عنصر فً نافذة التح3ٖٔشكل رلم 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

لاحظ أنه ٌمكنن وضع نفس العنصر أكثر من مرة عن طرٌك الضؽط بالمؤشر فً 

-R1مكان أخر بنافذة التحرٌر وسوؾ ٌعطٌه البرنامج الترلٌم التالً مباشرة )كمثال: 

R1.) 

 

 

ٌكنن حذؾ مكون لمت بوضعه فً نافذة التحرٌر، بتحدٌد المكون ثم الضؽط على زر 

 المفاتٌح.( فً لوحة Deleteالحذؾ )

 

لتؽٌٌر خواص العنصر الذي لمت بجلبه، لم بالنمر علٌه مرتٌن بالزر الأٌسر للفأرة وسٌظهر لن نافذة 

 خواص العنصر، ٌمكنن تؽٌٌر اسمه أو لٌمته كما هو موضح بالشكل التالً.

 

 : نافذة خواص العنصر4ٖٔشكل رلم 

 حسب الدابرة، ولوضع مصدر الجهد اتبع التالً: مصدر الجهد المطلوبلمُ بوضع  .ٙ

 بالضؽط على أٌمونة مصادر الجهد جهة الٌسار كما هو موضح بالشكل.لم  .أ 

ؾ ٌظهر لن مجموعة من مصادر الجهد الأساسٌة فً لابمة ٌمٌن الأٌمونة كما هو مبٌن سو .ب 

 أٌضا بالشكل التالً، أهم الأنواع التً سوؾ تستخدمها هً:

o ( مصدر جهد مستمرDC.) 

o ( مصدر جهد مترددSine.) 

o مولد ( نبضاتPulse.) 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 : جلب مصدر جهدٓٗٔشكل رلم 
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 كاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌةرسم ومحا

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

اختر أي منها ثم لم بوضعه فً نافذة التحرٌر، ٌمكنن الأن تعدٌل لٌمة الجهد، التردد، حسب التصمٌم 

مرتٌن بالزر الأٌسر للفأرة حٌث ٌظهر لن خواص مصدر الجهد المطلوب، بالضؽط على مصدر الجهد 

 كما هو موضح بالشكل التالً.

 

 : خواص مصدر الجهدٔٗٔشكل رلم 

فً حالة استخدام مصدر للجهد من النوع السابك ٌنبؽً علٌنا وضع طرؾ للأرضً بالدابرة منفصل عن 

( ومن المابمة المنسدلة نختار Placeعلى نافذة التحرٌر، ثم اختٌار ) للفأرةطرٌك الضؽط بالزر الأٌمن 

 ( كما هو موضح بالشكل التالً.Ground( وأخٌراً نختار من المابمة المنبثمة )Terminal)طرؾ: 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 : وضع أرضً للدابرةٕٗٔشكل رلم 

بالبحث عنها فً المكونات كما هو موضح بالشكل ٌمكنن أٌضاً استخدام بطارٌة كمصدر للجهد المستمر 

التالً، ولكن فً هذه الحالة لن تحتاج إلى طرؾ أرضً لأن الطرؾ السالب بالبطارٌة ٌمثل الطرؾ 

 الأرضً.

 

 : استخدام بطارٌة كمصدر للجهد المستمرٖٗٔشكل رلم 

الخاصة  ةولوضع أجهزة المٌاس لم بالضؽط على الأٌمون لمُ بوضع أجهزة المٌاس المطلوبة، .7

بأجهزة المٌاس ٌسار الشاشة، سوؾ ٌظهر لن لابمة بأنواع أجهزة المٌاس، لم باختٌار الجهاز 

المطلوب ثم لم بوضعه فً نافذة التحرٌر، والجدول التالً ٌوضح أهم أنواع أجهزة المٌاس 

 المستخدمة.
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 : وضع أجهزة المٌاسٗٗٔشكل رلم 

 

 Measurement Device Icon جهاز المٌاس

 Oscilloscope جهاز راسم الموجات

 

 DC Ammeter جهاز لٌاس شدة التٌار المستمر  –أمٌتر 

 

 DC Voltmeter جهاز لٌاس الجهد المستمر  –فولتمٌتر 

 

 AC Ammeter جهاز لٌاس شدة التٌار المتردد  –أمٌتر 

 

 AC Voltmeter جهاز لٌاس الجهد المتردد  –فولتمٌتر 

 
 : أهم أنواع أجهزة المٌاسٖٗجدول رلم 

حان الولت الأن لتوصٌل الدابرة الكهربابٌة، ولتنفٌذ هذه الخطوة ما علٌن إلا الالتراب بالمؤشر  .3

لأحد أطراؾ العنصر المراد توصٌله، سوؾ ٌظهر لن نمطة مربعة كما بالشكل التالً، لم 

بالضؽط علٌها لٌظهر لن سلن التوصٌل، اسحب ذلن السلن بالمؤشر حتى الطرؾ الأخر 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

ً كما  بالعنصر التالً لخرٌطة التوصٌل ثم لم بالضؽط علٌه بعد ظهور النمطة المربعة أٌضا

 بالشكلٌٌن التالٌٌن. 

 

 بدء التوصٌل :٘ٗٔشكل رلم 

 

 : الإنتهاء من توصٌل نمطتٌنٙٗٔشكل رلم 

 

 

التحرٌر )بتحدٌدها( بالضؽط علٌها ثم ٌمكنن عمل دوران للعناصر الموضوعة بنافذة 

 ( ٌسار الشاشة.الضؽط على أٌمونة الدوران )

 

لتشؽٌل المحاكاة وأخذ النتابج والمراءات ٌنبؽً علٌن الضؽط على زر التشؽٌل أسفل ٌسار  .4

 (.الشاشة )

بالانتهاء من التدرٌب لم بترتٌب موضعن بالمعمل وؼلك البرنامج وجهاز الحاسوب وترن  .ٓٔ

 نظٌفاً مرتباً. المعمل
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 

 

 أن ٌصبح المتدرب لادراً على أن: 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 مشاهدات
 لا نعم

    إجراءات السلامة المهنٌة. ٌطبك ٔ

ٕ 
ٌشُؽل برنامج الرسم والمحاكاة بشكل سلٌم وٌموم بعمل 

 مشروع جدٌد.
   

    الإلكترونٌة بالبرنامج.ٌجلب المكونات من المكتبات  ٖ

    ٌوصل الدابرة الكهربابٌة. ٗ

    ٌضبط مصدر الجهد ببرنامج الرسم والمحاكاة. ٘

    أجهزة المٌاس الافتراضٌة. ٌضع ٙ

7  ً     .ٌرتب مكان العمل وٌتركه نظٌفا

 : تمٌٌم المتدربٖ٘ رلم جدول

 

 التارٌخ: ......................... التولٌع: ......................... ............................الاسم: 

  

 المشاهدات

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

 تمٌٌم الأداء

 تولٌع المدرب
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 ة والإلكتـرونٌةرسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌ

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 فً نهاٌة التدرٌب العملً ٌتُاح للمتدرب:

 .جهاز حاسوب مُعد علٌة سابماً برنامج لرسم ومحاكاة الدوابر الكهربابٌة والإلكترونٌة 

 دلٌمة: 17المتدرب لادرا  على أن ٌموم بالاتًَ فً زمن ٌنبؽً أن ٌكون 

  مكونات مماومة ومكثؾ وملؾ. ٖجلب 

  فولت. ٓٔوضع مصدر للجهد الثابت لٌمته 

 .وضع جهاز لٌاس شدة التٌار 

 .التوصٌل التوالً بٌنهم 

 العملً الاختبار
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 دوائر التٌار المستمرالجزء الثانً: 
DC Circuits 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 لانون أوم

 ٔ عدد الحصص ٖ تدرٌب رلم

 

الدابرة  والجهد فًالعلالة بٌن شدة التٌار الكهربابً  استنتاجكهربابٌة بسٌطة من أجل  ومحاكاة دابرةرسم 

 أوم عن طرٌك المحاكاة. ك لانونٌوتحمالكهربابٌة 

 

 المواد والخامات والأدواتالعدد 

 جهاز حاسوب
 لا ٌوجد

 (Proteusبرنامج رسم ومحاكاة الدوابر الكهربابٌة والإلكترونٌة )

 : متطلبات التدرٌبٖٙ رلم جدول

 

ً  )المماومة( ناقل معدني بٌن طرفً فرق الجهد الكهربائي أنٌنص لانون أوم على  مع  ٌتناسب طردٌا

 وٌمكن صٌاؼة لانون أوم كما فً المعادلة التالٌة: ،المار فٌه التيار الكهربائي شدة

V= I.R 

 حٌث أن:

 Vبالفولت سمىتجهد الكهربابً بٌن طرفً النالل المعدنً )المماومة( وٌماس بوحدة : فرق ال (V.) 

 I بالأمبٌر المار فً النالل وٌماس بوحدة تسمى بًالكهرباالتٌار : هو شدة (A.)  

 Rبالأوم النالل للتٌار وتماس بوحدة تسمى : وتمثل المماومة (Ω). 

 

 .بالمعملإجراءات السلامة والأمان الخاصة  تطبٌك .ٔ

 لمُ بتشؽٌل جهاز الحاسوب. .ٕ

 (.Proteusاكاة )لمُ بفتح برنامج الرسم والمح .ٖ

 (.Tool Bar( من شرٌط الأدوات )ISISلمُ بفتح برنامج رسم الدوابر ) .ٗ

 Tool( أو من شرٌط الأدوات )File( من لابمة ملؾ )New Projectلمُ بعمل مشروع جدٌد ) .٘

Bar.) 

 الأهداؾ

 متطلبات التدرٌب

 المعارؾ المرتبطة بالتدرٌب

 خطوات تنفٌذ التدرٌب

https://ar.wikipedia.org/wiki/%D9%81%D8%B1%D9%82_%D8%A7%D9%84%D8%AC%D9%87%D8%AF_%D8%A7%D9%84%D9%83%D9%87%D8%B1%D8%A8%D8%A7%D8%A6%D9%8A
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D9%86%D8%A7%D9%82%D9%84_%D9%85%D8%B9%D8%AF%D9%86%D9%8A
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%A7%D9%84%D8%AA%D9%8A%D8%A7%D8%B1_%D8%A7%D9%84%D9%83%D9%87%D8%B1%D8%A8%D8%A7%D8%A6%D9%8A
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D9%81%D9%88%D9%84%D8%AA
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%A3%D9%85%D8%A8%D9%8A%D8%B1
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%A3%D9%88%D9%85
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

، الجدول التالً ٌوضح الموضحة بالشكل التالًحسب الدابرة اختٌار ووضع المكونات بلمُ  .ٙ

 المطلوبة حتى ٌمكنن البحث عنها بمكتبة المكونات أو أجهزة المٌاس:المكونات 

 Components المكونات المطلوبة

 Resistor مماومة

 Battery بطارٌة

 DC Ammeter جهاز لٌاس شدة التٌار

 DC Voltmeter جهاز لٌاس الجهد

 : المكونات الاساسٌة للدابرة7ٖجدول رلم 

مع مراعاة طرٌمة  حسب الدابرة والمراد لٌاسه بجدول النتابجلمُ بوضع أجهزة المٌاس المطلوبة  .7

 توصٌل كل جهاز لٌاس.

 لمُ بتوصٌل الدابرة الكهربابٌة بدلة. .3

 (.Volts ٕٔلم بضبط مصدر الجهد بمٌمة ) .4

 لمُ بتشؽٌل نظام المحاكاة. .ٓٔ

 

 لانون أوم: تطبٌك 7ٗٔشكل رلم 

لم بمٌاس جهد المماومة وشدة التٌار المار فً الدابرة ثم لم بتسجٌلهم فً الخانات المخصصة لذلن  .ٔٔ

 فً جدول النتابج.

لم بحساب لٌمة التٌار المار فً الدابرة ثم لم بتسجٌله فً الخانة المخصصة لذلن فً جدول  .ٕٔ

 النتابج.

 (.kΩ, ٔٓ kΩ ٘) فً الدابرةاومات ممبتؽٌٌر لٌمة الولكن  ٕٔإلى  ٔٔأعد الخطوات من   .ٖٔ

بالانتهاء من التدرٌب لم بترتٌب موضعن بالمعمل وؼلك البرنامج وجهاز الحاسوب وترن  .ٗٔ

 المعمل نظٌفاً مرتباً.
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

لٌمة المماومة المستخدمة 
 (Ωبالأوم )

لٌمة الجهد المُماس على 
 (Vالمماومة بالفولت )

لٌمة شدة التٌار المُماس 
المار فً الدائرة 

 (Aبالأمبٌر )

لٌمة حساب التٌار 
 حسب لانون أوم

ٔ kΩ    

٘ kΩ    

ٔٓ kΩ    

 : نتابج التدرٌب3ٖ رلم جدول

 

 
  

 تسجٌل النتائج

 المشاهدات

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 أن ٌصبح المتدرب لادراً على أن: 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 مشاهدات
 لا نعم

    إجراءات السلامة المهنٌة. ٌطبك ٔ

ٕ 
ٌشُؽل برنامج الرسم والمحاكاة بشكل سلٌم وٌموم بعمل 

 مشروع جدٌد.
   

ٖ 
ٌجلب المكونات السلٌمة حسب الدابرة من المكتبات 

 الإلكترونٌة بالبرنامج.
   

    ٌوصل الدابرة الكهربابٌة. ٗ

    الرسم والمحاكاة.ٌضبط مصدر الجهد ببرنامج  ٘

ٙ 
ٌوصل أجهزة المٌاس الافتراضٌة توصٌلاً سلٌماً وٌأخذ 

 منها المراءات.
   

7 
ٌستنتج العلالة بٌن الجهد وشدة التٌار عن طرٌك 

 لٌاسات برنامج الرسم والمحاكاة.
   

3  ً     .ٌرتب مكان العمل وٌتركه نظٌفا

 المتدرب : تمٌٌم4ٖ رلم جدول

 

 التارٌخ: ......................... التولٌع: ......................... الاسم: ............................

 

 فً نهاٌة التدرٌب العملً ٌتُاح للمتدرب:

  الكهربابٌة والإلكترونٌة.جهاز حاسوب مُعد علٌة سابماً برنامج لرسم ومحاكاة الدوابر 

 دلٌمة: 17ٌنبؽً أن ٌكون المتدرب لادرا  على أن ٌموم بالاتًَ فً زمن 

 .ًتوصٌل الدابرة كما فً التدرٌب ولكن بمماومتٌن توال 

 .لٌاس لٌمة جهد كل مماومة 

 .لٌاس لٌمة شدة التٌار  

  

 تمٌٌم الأداء

 تولٌع المدرب

 العملً الاختبار
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 لانون كٌرشوؾ للتٌار

 ٕ عدد الحصص ٗ تدرٌب رلم

 

( ٌساوي Nodeٌستنتج المتدرب عن طرٌك المحاكاة أن شدة التٌارات الداخلة فً عمدة كهربابٌة )أن 

 ٌسمى لانون كٌرشوؾ للتٌار. وهو ماشدة التٌارات الخارجة من نفس العمدة 

 

 المواد والخامات العدد والأدوات

 جهاز حاسوب
 لا ٌوجد

 (Proteusالكهربابٌة و الإلكترونٌة )برنامج رسم ومحاكاة الدوابر 

 :متطلبات التدرٌبٓٗ رلم جدول

 

ٌساوي  (Node) معٌنة عمدةعلى أن المجموع الجبري للتٌارات المادمة إلى  لانون كٌرشوؾ للتٌارٌنص 

 توضٌح المانون بالمثال التالً:، ٌمكن مجموع التٌارات الخارجة من نفس العمدة

I1 = I1 + I1 + I1 

 

 : لانون كٌرشوؾ للتٌار3ٗٔشكل رلم 

 حٌث أن:

 I بالأمبير المار فً النالل وٌماس بوحدة تسمى الكهربابًالتٌار : هو شدة (A.)  

 

 بالمعمل. الخاصةتطبٌك إجراءات السلامة والأمان  .ٔ

 لمُ بتشؽٌل جهاز الحاسوب. .ٕ

 الأهداؾ

 متطلبات التدرٌب

 المعارؾ المرتبطة بالتدرٌب

 خطوات تنفٌذ التدرٌب

https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%A3%D9%85%D8%A8%D9%8A%D8%B1
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 (.Proteusلمُ بفتح برنامج الرسم والمحاكاة ) .ٖ

 (.Tool Bar( من شرٌط الأدوات )ISISرسم الدوابر )لمُ بفتح برنامج  .ٗ

 Tool( أو من شرٌط الأدوات )File( من لابمة ملؾ )New Projectلمُ بعمل مشروع جدٌد ) .٘

Bar.) 

، الجدول التالً ٌوضح الموضحة بالشكل التالًحسب الدابرة اختٌار ووضع المكونات بلمُ  .ٙ

 ة المكونات أو أجهزة المٌاس:المكونات المطلوبة حتى ٌمكنن البحث عنها بمكتب

 Components المكونات المطلوبة

 Resistor مماومة

 Battery بطارٌة

 DC Ammeter جهاز لٌاس شدة التٌار

 DC Voltmeter جهاز لٌاس الجهد

 : المكونات الاساسٌة للدابرةٔٗجدول رلم 

الدابرة والمراد لٌاسه بجدول النتابج مع مراعاة طرٌمة لمُ بوضع أجهزة المٌاس المطلوبة حسب  .7

 توصٌل كل جهاز لٌاس.

 لمُ بتوصٌل الدابرة الكهربابٌة بدلة. .3

 (.Volts ٕٔلم بضبط مصدر الجهد بمٌمة ) .4

 لمُ بتشؽٌل نظام المحاكاة. .ٓٔ

 

 : تطبٌك لانون كٌرشوؾ للتٌار4ٗٔشكل رلم 

 ثم لم بتسجٌله فً الخانة المخصصة لذلن فً جدول النتابج.( Isالمصدر ) لم بمٌاس تٌار .ٔٔ

ثم لم بتسجٌله فً الخانة المخصصة لذلن فً جدول Rٔ(Iٔ )لم بمٌاس التٌار المار فً المماومة  .ٕٔ

 النتابج.

ثم لم بتسجٌله فً الخانة المخصصة لذلن فً جدول Rٕ(Iٕ )لم بمٌاس التٌار المار فً المماومة  .ٖٔ

 النتابج.

A 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

ثم لم بتسجٌله فً الخانة المخصصة لذلن  (A)لم بحساب مجموع التٌارات الخارجة من العمدة  .ٗٔ

 فً جدول النتابج.

 ولكن باستخدام مماومات حسب الجدول التالً: ٗٔإلى  ٔٔأعد الخطوات من  .٘ٔ

 R1 R1 حالة رلم

ٔ ٔٓٓ Ω ٔٓٓ Ω 

ٕ ٕٓٓ Ω ٔٓٓ Ω 

ٖ ٔٓٓ Ω ٔ kΩ 

 : حالات التدرٌبٕٗ رلم جدول

)أكتب العلالة فً خانة  ؟ولٌمة تٌار المصدر I1 , I1بٌن مجموع التٌارات ما هً علالة  .ٙٔ

 المشاهدات(.

بالانتهاء من التدرٌب لم بترتٌب موضعن بالمعمل وؼلك البرنامج وجهاز الحاسوب وترن  .7ٔ

 المعمل نظٌفاً مرتباً.

 

 الحالة

تٌار لٌمة شدة 
المصدر 
 (Aبالأمبٌر)

لٌمة شدة التٌار 
المُماس المار فً 

 R1فرع المماومة 
 (Aبالأمبٌر)

لٌمة شدة التٌار 
المُماس المار فً 

 R1فرع المماومة 
 (Aبالأمبٌر)

لٌمة مجموع 
  I1 , I1التٌارٌن 

ٔ     

ٕ     

ٖ     

 : نتابج التدرٌبٖٗ رلم جدول

 

 
  

 تسجٌل النتائج

 المشاهدات

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 أن ٌصبح المتدرب لادراً على أن: 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 مشاهدات
 لا نعم

    ٌطبك إجراءات السلامة المهنٌة. ٔ

ٕ 
ٌموم بعمل ٌشُؽل برنامج الرسم والمحاكاة بشكل سلٌم و

 مشروع جدٌد.
   

ٖ 
الدابرة من المكتبات ٌجلب المكونات السلٌمة حسب 

 الإلكترونٌة بالبرنامج.
   

    ٌوصل الدابرة الكهربابٌة. ٗ

    ٌضبط مصدر الجهد ببرنامج الرسم والمحاكاة. ٘

ٙ 
ٌوصل أجهزة المٌاس الافتراضٌة توصٌلاً سلٌماً وٌأخذ 

 منها المراءات.
   

7 
ٌستنتج العلالة بٌن شدة التٌارات الداخلة فً عمدة ما 

 التٌارات الخارجة من نفس العمدة.وشدة 
   

    ٌرتب مكان العمل وٌتركه نظٌفاً. 3

 : تمٌٌم المتدربٗٗ رلم جدول

 

 التارٌخ: ......................... التولٌع: ......................... الاسم: ............................

 

 فً نهاٌة التدرٌب العملً ٌتُاح للمتدرب:

 .جهاز حاسوب مُعد علٌة سابماً برنامج لرسم ومحاكاة الدوابر الكهربابٌة والإلكترونٌة 

 دلٌمة: 17ٌنبؽً أن ٌكون المتدرب لادرا  على أن ٌموم بالاتًَ فً زمن 

  فروع( توازي )حدد لٌم المماومات مماومات  ٗتوصٌل الدابرة كما فً التدرٌب ولكن باستخدام(

 كما تشاء(.

 .تحمٌك لانون كٌرشوؾ لتٌار 

 تمٌٌم الأداء

 تولٌع المدرب

 العملً الاختبار
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 لكهربائٌة والإلكتـرونٌةرسم ومحاكاة الدوائر ا

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 لانون كٌرشوؾ للجهد

 ٕ عدد الحصص ٘ تدرٌب رلم

 

 أن ٌستنتج المتدرب عن طرٌك المحاكاة لانون كٌرشوؾ للجهد.

 

 المواد والخامات العدد والأدوات

 جهاز حاسوب
 لا ٌوجد

 (Proteusمحاكاة الدوابر الكهربابٌة والإلكترونٌة )برنامج رسم و

 : متطلبات التدرٌب٘ٗ رلم جدول

 

مجموع  تساوي)جهد المصدر(  على أن مجموع لوى الدفع الكهربابٌةلانون كٌرشوؾ للجهد نص ٌ

 ٌمكن توضٌح المانون بالمثال التالً:  (،Loop)ً مسار دابرة الربط الجهود المفمودة ف

Vs = VR1 + VR1 

 

 : لانون كٌرشوؾ للجهدٓ٘ٔشكل رلم 

 

 بالمعمل.الخاصة  تطبٌك إجراءات السلامة والأمان .ٔ

 لمُ بتشؽٌل جهاز الحاسوب. .ٕ

 (.Proteusوالمحاكاة )لمُ بفتح برنامج الرسم  .ٖ

 (.Tool Bar( من شرٌط الأدوات )ISISلمُ بفتح برنامج رسم الدوابر ) .ٗ

 الأهداؾ

 متطلبات التدرٌب

 المعارؾ المرتبطة بالتدرٌب

 خطوات تنفٌذ التدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 Tool( أو من شرٌط الأدوات )File( من لابمة ملؾ )New Projectلمُ بعمل مشروع جدٌد ) .٘

Bar.) 

، الجدول التالً ٌوضح الموضحة بالشكل التالًحسب الدابرة اختٌار ووضع المكونات بلمُ  .ٙ

 المكونات المطلوبة حتى ٌمكنن البحث عنها بمكتبة المكونات أو أجهزة المٌاس:

 Components المكونات المطلوبة

 Resistor مماومة

 Battery بطارٌة

 DC Ammeter جهاز لٌاس شدة التٌار

 DC Voltmeter جهاز لٌاس الجهد

 للدابرة: المكونات الاساسٌة ٙٗجدول رلم 

لمُ بوضع أجهزة المٌاس المطلوبة حسب الدابرة والمراد لٌاسه بجدول النتابج مع مراعاة طرٌمة  .7

 توصٌل كل جهاز لٌاس.

 لمُ بتوصٌل الدابرة الكهربابٌة بدلة. .3

 (.Volts ٕٔلم بضبط مصدر الجهد بمٌمة ) .4

 لمُ بتشؽٌل نظام المحاكاة. .ٓٔ

 

 تطبٌك لانون كٌرشوؾ للجهد: ٔ٘ٔشكل رلم 

 لم بمٌاس جهد كل مماومة على حدة ثم لم بتسجٌله فً الخانة المخصصة لذلن فً جدول النتابج. .ٔٔ

لم بحساب مجموع الجهود للمماومات فً الدابرة السابمة ثم لم بتسجٌله فً الخانة المخصصة  .ٕٔ

 لذلن فً جدول النتابج.

 اومات مختلفة حسب الجدول التالً:ولكن باستخدام مم ٕٔإلى  ٔٔأعد الخطوات من  .ٖٔ
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 R1 R1 R1 الحالة

ٔ ٔ KΩ ٔ KΩ ٔ KΩ 

ٕ ٔ KΩ ٘ KΩ ٔٓ KΩ 

ٖ ٘ KΩ ٘ KΩ ٔٓ KΩ 

 : حالات التدرٌب7ٗ رلم جدول

)أكتب العلالة فً خانة  ؟بٌن مجموع الجهود فً الدابرة وجهد المصدرما هً علالة   .ٗٔ

 المشاهدات(.

من التدرٌب لم بترتٌب موضعن بالمعمل وؼلك البرنامج وجهاز الحاسوب وترن  بالانتهاء .٘ٔ

  المعمل نظٌفاً مرتباً.

 

 الحالة
لٌمة الجهد على 

 R1المماومة 
لٌمة الجهد على 

 R1المماومة 
لٌمة الجهد على 

 R1المماومة 
لٌمة مجموع الجهود 

 R1, R1, R1على 

ٔ     

ٕ     

ٖ     

 : نتابج التدرٌب3ٗجدول رلم 

 

 
  

 تسجٌل النتائج

 المشاهدات

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 أن ٌصبح المتدرب لادراً على أن: 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 مشاهدات
 لا نعم

    ٌطبك إجراءات السلامة المهنٌة. ٔ

ٕ 
ٌشُؽل برنامج الرسم والمحاكاة بشكل سلٌم وٌموم بعمل 

 جدٌد.مشروع 
   

ٖ 
ٌجلب المكونات السلٌمة حسب الدابرة من المكتبات 

 الإلكترونٌة بالبرنامج.
   

    ٌوصل الدابرة الكهربابٌة. ٗ

    ٌضبط مصدر الجهد ببرنامج الرسم والمحاكاة. ٘

ٙ 
ٌوصل أجهزة المٌاس الافتراضٌة توصٌلاً سلٌماً وٌأخذ 

 منها المراءات.
   

7 
جهد المصدر ومجموع الجهود فً ٌستنتج العلالة بٌن 
 الدابرة الكهربابٌة.

   

    ٌرتب مكان العمل وٌتركه نظٌفاً. 3

 : تمٌٌم المتدرب4ٗ رلم جدول

 

 .........................التارٌخ:  التولٌع: ......................... الاسم: ............................

 

 فً نهاٌة التدرٌب العملً ٌتُاح للمتدرب:

 .جهاز حاسوب مُعد علٌة سابماً برنامج لرسم ومحاكاة الدوابر الكهربابٌة والإلكترونٌة 

 دلٌمة: 17ٌنبؽً أن ٌكون المتدرب لادرا  على أن ٌموم بالاتًَ فً زمن 

  ًحدد لٌم المماومات كما -مماومات )توالً  ٗالتدرٌب ولكن باستخدام توصٌل الدابرة كما ف

 تشاء(.

 .تحمٌك لانون كٌرشوؾ للجهد 

  

 تمٌٌم الأداء

 تولٌع المدرب

 العملً الاختبار
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 ( Fuse-)الفٌوز ر مِصْهَ استخدام ال

 ٔ عدد الحصص ٙ تدرٌب رلم

 

 ( كماطع للتٌارFuse – )الفٌوزالمصهر  استخدامأن ٌتعرؾ المتدرب عن طرٌك المحاكاة على كٌفٌة 

 الكهربابً لحماٌة الدابرة من التٌار الزابد حسب التصمٌم.

 

 المواد والخامات العدد والأدوات

 جهاز حاسوب
 لا ٌوجد

 (Proteusمحاكاة الدوابر الكهربابٌة والإلكترونٌة )برنامج رسم و

 : متطلبات التدرٌبٓ٘ رلم جدول

 

ٌعتبر الفٌوز نوع من أنواع المواطع الكهربابٌة على أساس التشابه بٌنهما فً الوظٌفة وهً لطع التٌار 

( " Short Circuitٌستخدم لحماٌة الأجهزة من تٌار المصر ) معٌنة،المار بالدابرة إذا تعدى حدودا 

 والأخر( نوعٌن من الفٌوزات أحدهم هو العادي Proteus)والمحاكاة الرسم  وٌمدم برنامجالعالً جدا ". 

نوع من التؽٌٌر فً الشكل حسب الحالة حٌث ٌتؽٌر شكل  وهً تمثل( Activeإضافة خاصٌة ) تمت

 (.Ratedالفٌوز أثناء تشؽٌل المحاكاة إن حدث زٌادة فً التٌار عن المٌمة العظمى المحددة له )

  

 : نماذج من الفٌوزات الكهربابٌة فً برنامج الرسم والمحاكاةٕ٘ٔشكل رلم 

  

 الأهداؾ

 متطلبات التدرٌب

 المعارؾ المرتبطة بالتدرٌب
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 ٌةرسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرون

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 بالمعمل. الخاصةوالأمان تطبٌك إجراءات السلامة  .ٔ

 لمُ بتشؽٌل جهاز الحاسوب. .ٕ

 (.Proteusوالمحاكاة )لمُ بفتح برنامج الرسم  .ٖ

 (.Tool Bar( من شرٌط الأدوات )ISISلمُ بفتح برنامج رسم الدوابر ) .ٗ

 Tool( أو من شرٌط الأدوات )File( من لابمة ملؾ )New Projectلمُ بعمل مشروع جدٌد ) .٘

Bar.) 

، الجدول التالً ٌوضح الموضحة بالشكل التالًحسب الدابرة اختٌار ووضع المكونات بلمُ  .ٙ

 المكونات المطلوبة حتى ٌمكنن البحث عنها بمكتبة المكونات أو أجهزة المٌاس:

 Components المطلوبة المكونات

 Variable Resistor (Active)  مماومة

 Battery بطارٌة

 Fuse (Active) فٌوز

 DC Ammeter جهاز لٌاس شدة التٌار

 : المكونات الاساسٌة للدابرةٔ٘جدول رلم 

بجدول النتابج مع مراعاة طرٌمة  والمراد لٌاسهلمُ بوضع أجهزة المٌاس المطلوبة حسب الدابرة  .7

 توصٌل كل جهاز لٌاس.

 لمُ بتوصٌل الدابرة الكهربابٌة بدلة. .3

 (.Volts ٕٔلم بضبط مصدر الجهد بمٌمة ) .4

 لمُ بتشؽٌل نظام المحاكاة. .ٓٔ

 

 : إستخدام الفٌوز الكهربابًٖ٘ٔشكل رلم 

 ٓٓ٘ثم لم بتحدٌد لٌمة الحمل الألصى له من الخواص بـ ) (Activeفٌوز من نوع ) استخدم .ٔٔ

mA). 

 المماومة المتؽٌرة.  باستخدام( A ٔ.ٓلم بضبط شدة التٌار الكهربابً على لٌمة ) .ٕٔ

 خطوات تنفٌذ التدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

ً بممدار ) .ٖٔ المماومة المتؽٌرة ثم سجل  باستخدام( فً كل مرة A ٔ.ٓلم بزٌادة شدة التٌار تدرٌجٌا

 ( أم لا؟Open Circuit -لطُعت الدابرة  –ر المٌمة فً جدول النتابج هل أصبح التٌار )صف

 الفٌوز(. انصهارلٌمة للتٌار لبل فصل الدابرة ) أخرسجل فً خانة المشاهدات  .ٗٔ

 الفٌوز. ولدرة تحمللارن فً خانة المشاهدات بٌن لٌمة تٌار الفصل  .٘ٔ

وترن  وجهاز الحاسوب وؼلك البرنامجمن التدرٌب لم بترتٌب موضعن بالمعمل  بالانتهاء .ٙٔ

 نظٌفاً مرتباً. المعمل

 

لٌمة شدة التٌار المُماس 
المار فً الدائرة 

 (Aبالأمبٌر)

الفٌوز بسبب زٌادة التٌار عن حمل  انصهارهل فصلت الدائرة )تم 
 الفٌوز(الألصى 

 لا نعم 

ٓ.ٔ A   

ٓ.ٕ A   

   

   

   

   

   

 : نتابج التدرٌبٕ٘جدول رلم 

 

 
  

 تسجٌل النتائج

 المشاهدات

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 أن ٌصبح المتدرب لادراً على أن: 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 مشاهدات
 لا نعم

    ٌطبك إجراءات السلامة المهنٌة. ٔ

ٕ 
ٌشُؽل برنامج الرسم والمحاكاة بشكل سلٌم وٌموم بعمل 

 مشروع جدٌد.
   

ٖ 
الدابرة من المكتبات ٌجلب المكونات السلٌمة حسب 

 الإلكترونٌة بالبرنامج.
   

    ٌوصل الدابرة الكهربابٌة. ٗ

    ٌضبط مصدر الجهد ببرنامج الرسم والمحاكاة. ٘

ٙ 
توصٌلاً سلٌماً وٌأخذ  الافتراضٌةٌوصل أجهزة المٌاس 

 منها المراءات.
   

    لدابرة.ٌختبر عمل الفٌوز فً ا 7

ً ٌرتب مكان العمل وٌتركه  3     نظٌفا

 : تمٌٌم المتدربٖ٘ رلم جدول

 

 التارٌخ: ......................... التولٌع: ......................... الاسم: ............................

 

 فً نهاٌة التدرٌب العملً ٌتُاح للمتدرب:

  والإلكترونٌةالكهربابٌة  ومحاكاة الدوابرجهاز حاسوب مُعد علٌة سابماً برنامج لرسم. 

 دلٌمة: 17ٌنبؽً أن ٌكون المتدرب لادرا  على أن ٌموم بالاتًَ فً زمن 

  ثابتة ولكن بمماومةتوصٌل الدابرة توصٌل 

 .ٌمٌس التٌار المار فً الدابرة 

 وٌوصله على التوالً مع الدابرة.ابرةٌحدد لٌمة الحمل الألصى للفٌوز لحماٌة الد ، 

 

 تمٌٌم الأداء

 تولٌع المدرب

 العملً الاختبار
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 دوائر التٌار المترددالجزء الثالث: 
AC Circuits 



161 

 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 تأثٌر التٌار المتردد على المماومة الكهربائٌة

 ٖ عدد الحصص 7 تدرٌب رلم

 

بتؽٌر  وعدم تأثرهالٌمة المماومة الكهربابٌة  والمحاكاة ثباتأن ٌستنتج المتدرب عن طرٌك برنامج الرسم 

التردد فً دوابر التٌار المتردد كما ٌستنتج أٌضاً أنه لا ٌوجد فرق فً الطور بٌن موجة التٌار المار فً 

 لٌها فً دوابر التٌار المتردد. والجهد الوالعالمماومة 

 

 المواد والخامات العدد والأدوات

 جهاز حاسوب
 لا ٌوجد

 (Proteusبرنامج رسم و محاكاة الدوابر الكهربابٌة و الإلكترونٌة )

 : متطلبات التدرٌبٗ٘ رلم جدول

 

ً  )المماومة( ناقل معدني بٌن طرفً فرق الجهد الكهربائي أنٌنص لانون أوم على  مع  ٌتناسب طردٌا

وٌمكن صٌاؼة لانون أوم كما فً المعادلة التالٌة ولا ٌتؽٌر المانون من  Kالمار فٌه التيار الكهربائي شدة

 دوابر التٌار المستمر عنها فً دوابر التٌار المتردد:

V(t)= I(t). R 

 حٌث أن:

 V(t) بالفولت سمىتجهد الكهربابً بٌن طرفً النالل المعدنً )المماومة( وٌماس بوحدة : فرق ال 

(V.بالنسبة للزمن ) 

 I(t) بالأمبٌر المار فً النالل وٌماس بوحدة تسمى الكهربابًالتٌار : هو شدة (A.بالنسبة للزمن )  

 R :بالأوم النالل للتٌار وتماس بوحدة تسمى تمثل المماومة (Ω). 

 

 بالمعمل. الخاصةتطبٌك إجراءات السلامة والأمان  .ٔ

 الحاسوب.لمُ بتشؽٌل جهاز  .ٕ

 (.Proteusلمُ بفتح برنامج الرسم والمحاكاة ) .ٖ

 الأهداؾ

 ات التدرٌبمتطلب

 المعارؾ المرتبطة بالتدرٌب

 خطوات تنفٌذ التدرٌب

https://ar.wikipedia.org/wiki/%D9%81%D8%B1%D9%82_%D8%A7%D9%84%D8%AC%D9%87%D8%AF_%D8%A7%D9%84%D9%83%D9%87%D8%B1%D8%A8%D8%A7%D8%A6%D9%8A
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D9%86%D8%A7%D9%82%D9%84_%D9%85%D8%B9%D8%AF%D9%86%D9%8A
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%A7%D9%84%D8%AA%D9%8A%D8%A7%D8%B1_%D8%A7%D9%84%D9%83%D9%87%D8%B1%D8%A8%D8%A7%D8%A6%D9%8A
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D9%81%D9%88%D9%84%D8%AA
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%A3%D9%85%D8%A8%D9%8A%D8%B1
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%A3%D9%88%D9%85
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 (.Tool Bar( من شرٌط الأدوات )ISISلمُ بفتح برنامج رسم الدوابر ) .ٗ

 Tool( أو من شرٌط الأدوات )File( من لابمة ملؾ )New Projectلمُ بعمل مشروع جدٌد ) .٘

Bar.) 

، الجدول التالً ٌوضح التالًالموضحة بالشكل حسب الدابرة اختٌار ووضع المكونات بلمُ  .ٙ

 المكونات المطلوبة حتى ٌمكنن البحث عنها بمكتبة المكونات أو أجهزة المٌاس:

 Components المكونات المطلوبة

 Resistor مماومة

 Sin Source مصدر للجهد )جٌبً(

 AC Ammeter جهاز لٌاس شدة التٌار المتردد

 AC Voltmeter المترددجهاز لٌاس الجهد 

 Oscilloscope جهاز راسم الموجات

 : المكونات الاساسٌة للدابرة٘٘جدول رلم 

لمُ بوضع أجهزة المٌاس المطلوبة حسب الدابرة والمراد لٌاسه بجدول النتابج مع مراعاة طرٌمة  .7

 توصٌل كل جهاز لٌاس.

 لمُ بتوصٌل الدابرة الكهربابٌة بدلة. .3

 الجهد المتؽٌر:لم بضبط مصدر  .4

o ( موجة جٌبٌهSin) 

o ( ترددF= ٔٓٓ Hz) 

o ( ٓٔجهد الخرج V Rms) 

 

 ( للدائرة كما تدربت سابما .Groundلا تنسى وضع الأرضً )

 

 لمُ بتشؽٌل نظام المحاكاة. .ٓٔ
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 ائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌةرسم ومحاكاة الدو

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 : حساب لٌمة المماومة فً دابرة للتٌار المترددٗ٘ٔشكل رلم 

المماومة وشدة التٌار المار فً الدابرة ثم لم بتسجٌلهم فً الخانات المخصصة لذلن لم بمٌاس جهد  .ٔٔ

 فً جدول النتابج.

لم بمسمة جهد المماومة المُماس على شدة التٌار المماسة فً كل حالة )ٌعطً لٌمة المماومة حسب  .ٕٔ

 لانون أوم( ثم لم بتسجٌلهم فً الأماكن المخصصة لهم فً جدول النتابج.

 ولكن بتؽٌٌر لٌمة تردد موجة الدخل حسب جدول النتابج. ٕٔإلى  ٔٔوات من أعد الخط .ٖٔ

 هل تؽٌرت لٌمة المماومة بتؽٌٌر لٌمة تردد موجة الدخل؟ )سجل رأٌن فً خانة المشاهدات(. .ٗٔ

 لم بضبط مصدر الجهد المتؽٌر: .٘ٔ

o ( موجة جٌبٌهSin) 

o ( ترددF= ٔٓٓ Hz) 

o ( ٓٔجهد الخرج V Rms) 

  الكهربٌة كما هو موضح فً الشكل التالً.لم بتوصٌل الدابرة  .ٙٔ

 

 دابرة لٌاس فرق الطور بٌن موجتً جهد المماومة و التٌار المار فٌها: ٘٘ٔ رلم شكل
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 =Vأوم ( الهدؾ منها عملٌة تحوٌل التٌار المار إلى لٌمة جهد ) 1مماومة )  استخدام

I*Rسٌكون لٌمة الجهد الناتج ٌساوي لٌمة شدة  أوم 1حٌث أن لٌمة المماومة ( و

( Oscilloscopeالتٌار وذلن حتى نتمكن من رسم موجة التٌار على راسم الموجات )

 حٌث أن جهاز راسم الموجات ٌرسم موجات الجهد ولٌس التٌار.

 

 Oscilloscope)جهد المماومة( ) Rٔلم بتوصٌل المناة الأولى لراسم الموجات على المماومة  .7ٔ

Chٔ( )ٕV/Div.) 

التٌار المار فً المماومة(  (R = ٔΩ) لم بتوصٌل المناة الثانٌة لراسم الموجات على المماومة ) .3ٔ

(Oscilloscope Chٕ( )٘ٓ mV/Div.) 

لم بضبط راسم الموجات حتى تظهر الموجتان فوق بعضهما البعض ثم لم برسم الناتج فً خانة  .4ٔ

 (.Y-Posالرسم المخصصة لذلن )عن طرٌك 

موجتً جهد المماومة والتٌار المار بها؟ )سجل  ( بٌنPhase Shiftان فرق فً الطور )هل هن .ٕٓ

 إجابتن فً خانة المشاهدات(.

بالانتهاء من التدرٌب لم بترتٌب موضعن بالمعمل وؼلك البرنامج وجهاز الحاسوب وترن  .ٕٔ

 المعمل نظٌفاً مرتباً.

 

 التٌار المترددلٌمة المماومة الكهربائٌة فً دوائر 

تردد موجة 

 F (Hz)الدخل 

لٌمة الجهد المُماس 
على المماومة بالفولت 

(Vrms) 

لٌمة شدة التٌار المُماس المار 

 (Armsفً الدائرة بالأمبٌر )
لٌمة حساب المماومة 
 عن طرٌك لانون أوم

ٔٓٓ    

ٕٓٓ    

ٖٓٓ    

٘ٓٓ    

ٔk    

٘k    

 : نتابج التدرٌبٙ٘جدول رلم 

  

 تسجٌل النتائج
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 
 

 :رسم موجات الخرج

 

 : رسم الخرجٙ٘ٔ رلم شكل

 

 أن ٌصبح المتدرب لادراً على أن: 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 مشاهدات
 لا نعم

    ٌطبك إجراءات السلامة المهنٌة. ٔ

ٕ 
سلٌم وٌموم بعمل  ٌشُؽل برنامج الرسم والمحاكاة بشكل

 مشروع جدٌد.
   

ٖ 
ٌجلب المكونات السلٌمة حسب الدابرة من المكتبات 

 الإلكترونٌة بالبرنامج.
   

 المشاهدات

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

 تمٌٌم الأداء
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 مشاهدات
 لا نعم

    ٌوصل الدابرة الكهربابٌة. ٗ

٘ 
ٌضبط مصدر الجهد المتؽٌر ببرنامج الرسم والمحاكاة 

 حسب نوع الدالة والتردد ولٌمة جهد الخرج.
   

ٙ 
الافتراضٌة توصٌلاً سلٌماً وٌأخذ ٌوصل أجهزة المٌاس 

 منها المراءات.
   

7 
ب لٌمة المماومة من لٌم التٌار ٌستخدم لانون أوم لحسا

 الجهد المماس بالبرنامج.و
   

3 
ٌعرؾ تأثٌر التردد على لٌمة المماومة فً دوابر التٌار 

 المتردد.
   

4 
ٌحدد فرق الطور بٌن موجتً جهد مماومة والتٌار المار 

 بها عن طرٌك برنامج المحاكاة. 
   

    ٌرتب مكان العمل وٌتركه نظٌفاً. ٓٔ

 : تمٌٌم المتدرب7٘ رلم جدول

 

 التارٌخ: ......................... .........................التولٌع:  الاسم: ............................

 

 فً نهاٌة التدرٌب العملً ٌتُاح للمتدرب:

 .جهاز حاسوب مُعد علٌة سابماً برنامج لرسم ومحاكاة الدوابر الكهربابٌة والإلكترونٌة 

 دلٌمة: 11زمن ٌنبؽً أن ٌكون المتدرب لادرا  على أن ٌموم بالاتًَ فً 

 ( ٕٓرسم الدابرة الثانٌة بالتدرٌب مع مماومة KΩ.) 

 .معرفة لٌمة المماومة عند عدة ترددات 

  رسم موجتً جهد المماومة والتٌار المار بها ومعرفة فرق الطور بٌنهم عن طرٌك جهاز راسم

 ( الافتراضً ببرنامج الرسم والمحاكاة.Oscilloscopeالموجات )

 تولٌع المدرب

 العملً الاختبار
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 تأثٌر التٌار المتردد على الملفات الكهربائٌة

 ٖ عدد الحصص 3 تدرٌب رلم

 

( طردٌاً XLلٌمة المفاعلة الحثٌة للملؾ ) والمحاكاة تناسبأن ٌستنتج المتدرب عن طرٌك برنامج الرسم 

الكهربابً، كما ٌستنتج أٌضاً أن موجة التٌار المار فً الملؾ محاثة مع كل من تردد موجة الدخل ولٌمة 

 درجة عن الجهد الوالع علٌه فً دوابر التٌار المتردد. 4ٓالملؾ تتأخر فً الطور بـ 

 

 المواد والخامات العدد والأدوات

 جهاز حاسوب
 لا ٌوجد

 (Proteusبرنامج رسم ومحاكاة الدوابر الكهربابٌة والإلكترونٌة )

 : متطلبات التدرٌب3٘ رلم جدول

 

الحثٌة  ولٌمة المفاعلة( تمثل معاكسة الملؾ للتٌار الذي ٌمر به، Ωللملفات وحدتها الأوم ) المفاعلة الحثٌة

 وتخضع للمانون: نفسه ولٌمة الملؾتتناسب طردٌاً مع كل من تردد موجة الدخل 

XL = 1π*f*L 

 حٌث أن:

 XL( لٌمة المفاعلة الحثٌة للملؾ بالأوم :Ω.) 

 f هرتز( تردد جهد الدخل و ٌماس بعدد الذبذبات فً الثانٌة :Hz.) 

 L( لٌمة محاثة الملؾ و ٌماس بالهنري :H ) 

 

 بالمعمل. الخاصةوالأمان تطبٌك إجراءات السلامة  .ٔ

 شؽٌل جهاز الحاسوب.لمُ بت .ٕ

 (.Proteusوالمحاكاة )لمُ بفتح برنامج الرسم  .ٖ

 (.Tool Bar( من شرٌط الأدوات )ISISلمُ بفتح برنامج رسم الدوابر ) .ٗ

 الأهداؾ

 متطلبات التدرٌب

 المعارؾ المرتبطة بالتدرٌب

 خطوات تنفٌذ التدرٌب
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 تـرونٌةرسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلك

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 Tool( أو من شرٌط الأدوات )File( من لابمة ملؾ )New Projectلمُ بعمل مشروع جدٌد ) .٘

Bar.) 

، الجدول التالً ٌوضح بالشكل التالًالموضحة حسب الدابرة اختٌار ووضع المكونات بلمُ  .ٙ

 المكونات المطلوبة حتى ٌمكنن البحث عنها بمكتبة المكونات أو أجهزة المٌاس:

 Components المكونات المطلوبة

 Coil ملؾ

 Resistor مماومة

 Sin Source مصدر للجهد )جٌبً(

 AC Ammeter جهاز لٌاس شدة التٌار المتردد

 AC Voltmeter المترددجهاز لٌاس الجهد 

 Oscilloscope جهاز راسم الموجات

 : المكونات الاساسٌة للدابرة4٘جدول رلم 

 

 ( للدائرة كما تدربت سابما .Groundلا تنسى وضع الأرضً )

 

بجدول النتابج مع مراعاة طرٌمة  والمراد لٌاسهلمُ بوضع أجهزة المٌاس المطلوبة حسب الدابرة  .7

 توصٌل كل جهاز لٌاس.

 لمُ بتوصٌل الدابرة الكهربابٌة بدلة. .3

 لم بضبط مصدر الجهد المتؽٌر: .4

o  جٌبٌهموجة (Sin) 

o ( ترددF= ٔٓٓ Hz) 

o ( ٕجهد الخرج V Rms) 

 لمُ بتشؽٌل نظام المحاكاة. .ٓٔ
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 ( فً دابرة للتٌار المترددXLالحثٌة لملؾ ): حساب لٌمة المفاعلة 7٘ٔشكل رلم 

لم بتسجٌلهم فً الخانات المخصصة لذلن  الدابرة ثمالمار فً  وشدة التٌارلم بمٌاس جهد الملؾ  .ٔٔ

 فً جدول النتابج الأول.

فً كل حالة )ٌعطً لٌمة المفاعلة الحثٌة  المماسةلم بمسمة جهد الملؾ المُماس على شدة التٌار  .ٕٔ

 :لهم فً جدول النتابج الأول المخصصةلم بتسجٌلهم فً الأماكن  وم( ثمألانون  للملؾ حسب

V(t) = I(t)*XL 

 

 موجة الدخل حسب جدول النتابج الأول. لٌمة تردد ولكن بتؽٌٌر ٕٔإلى  ٔٔأعد الخطوات من  .ٖٔ

طردي أم  وهل التؽٌرهل تؽٌرت لٌمة المفاعلة الحثٌة للملؾ بتؽٌٌر لٌمة تردد موجة الدخل؟  .ٗٔ

 رأٌن فً خانة المشاهدات(. ل)سجعكسً؟ 

النتابج فً  ولم بتسجٌل( mH ٕٓإلى ) لٌمة الملؾ ولكن بتؽٌٌر ٖٔإلى  ٔٔأعد الخطوات من  .٘ٔ

 الجدول الثانً.

 )سجلطردي أم عكسً؟  وهل التؽٌر الملؾ؟هل تؽٌرت لٌمة المفاعلة الحثٌة للملؾ بتؽٌٌر لٌمة  .ٙٔ

 رأٌن فً خانة المشاهدات(.

 تؽٌر:لم بضبط مصدر الجهد الم .7ٔ

o  جٌبٌهموجة (Sin) 

o ( ترددF= ٔٓٓ Hz) 

o ( ٕجهد الخرج V Rms) 

 لم بتوصٌل الدابرة الكهربٌة كما هو موضح فً الشكل التالً. .3ٔ
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 دابرة لٌاس فرق الطور بٌن موجتً جهد الملؾ والتٌار المار فٌه: 3٘ٔ رلم شكل

 

 =Vأوم ( الهدؾ منها عملٌة تحوٌل التٌار المار إلى لٌمة جهد ) 1مماومة )  استخدام

I*R الناتج ٌساوي لٌمة شدة  أوم سٌكون لٌمة الجهد 1( وحٌث أن لٌمة المماومة

( Oscilloscopeذلن حتى نتمكن من رسم موجة التٌار على راسم الموجات )التٌار و

 د ولٌس التٌار.حٌث أن جهاز راسم الموجات ٌرسم موجات الجه

 

( Oscilloscope Chٔلم بتوصٌل المناة الأولى لراسم الموجات على الملؾ )جهد الملؾ( ) .4ٔ

(ٕV/Div.) 

المار فً الدابرة(  رالتٌا (R = ٔΩ)) المماومةلم بتوصٌل المناة الثانٌة لراسم الموجات على  .ٕٓ

(Oscilloscope Chٕ( لم بتعدٌل )V/Div.حسب شدة التٌار ) 

راسم الموجات حتى تظهر الموجتان فوق بعضهما البعض ثم لم برسم الناتج فً خانة لم بضبط  .ٕٔ

 لكل لناة(. Y-Pos باستخدامالرسم المخصصة لذلن )

 )سجلبٌن موجتً جهد الملؾ والتٌار المار به؟ ( Phase Shiftهل هنان فرق فً الطور ) .ٕٕ

 إجابتن فً خانة المشاهدات(.

 وذلن لمعرفةالدابرة كما هو مبٌن بالشكل التالً  بتؽٌٌرولكن  ٕٕإلى  7ٔأعد الخطوات من  .ٖٕ

 ومماومة وجهد دخلبه فً دابرة تحتوي على ملؾ  والتٌار المارفرق الطور بٌن جهد الملؾ 

 متردد.

وترن  وجهاز الحاسوب وؼلك البرنامجمن التدرٌب لم بترتٌب موضعن بالمعمل  بالانتهاء .ٕٗ

 نظٌفاً مرتباً. المعمل
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 (RLدابرة لٌاس فرق الطور بٌن موجتً جهد الملؾ و التٌار المار فٌه فً دابرة ): 4٘ٔشكل رلم 

 

 ( كهربائً فً دوائر التٌار المترددmH 11لٌمة المفاعلة الحثٌة لملؾ )

تردد موجة 

 F (Hz)الدخل 

لٌمة الجهد المُماس 
على الملؾ بالفولت 

(Vrms) 

شدة التٌار المُماس المار لٌمة 

 (Armsفً الدائرة بالأمبٌر)

لٌمة حساب المفاعلة 

( عن XL Ωالحثٌة )

 طرٌك لانون أوم

ٔٓٓ    

ٕٓٓ    

ٖٓٓ    

٘ٓٓ    

ٔk    

 : نتابج التدرٌبٓٙجدول رلم 

 المتردد( كهربائً فً دوائر التٌار mH 11لٌمة المفاعلة الحثٌة لملؾ )

تردد موجة 
 F (Hz)الدخل 

لٌمة الجهد المُماس 
على الملؾ بالفولت 

(Vrms) 

لٌمة شدة التٌار المُماس المار 
 (Armsفً الدائرة بالأمبٌر)

لٌمة حساب المفاعلة 
( عن XL Ωالحثٌة )

 طرٌك لانون أوم

ٔٓٓ    

ٕٓٓ    

ٖٓٓ    

٘ٓٓ    

ٔk    

 : نتابج التدرٌبٔٙجدول رلم 

  

 تسجٌل النتائج
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 
 

 رسم موجات الخرج:

 

 : رسم الخرجٓٙٔ رلم شكل

  

 المشاهدات

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 أن ٌصبح المتدرب لادراً على أن: 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 مشاهدات
 لا نعم

    ٌطبك إجراءات السلامة المهنٌة. ٔ

ٕ 
بشكل سلٌم وٌموم بعمل ٌشُؽل برنامج الرسم والمحاكاة 

 مشروع جدٌد.
   

ٖ 
ٌجلب المكونات السلٌمة حسب الدابرة من المكتبات 

 الإلكترونٌة بالبرنامج.
   

    ٌوصل الدابرة الكهربابٌة. ٗ

٘ 
ٌضبط مصدر الجهد المتؽٌر ببرنامج الرسم والمحاكاة 

 حسب نوع الدالة والتردد ولٌمة جهد الخرج.
   

ٙ 
توصٌلاً سلٌماً وٌأخذ  الافتراضٌةٌوصل أجهزة المٌاس 

 منها المراءات.
   

    ٌمٌس لٌمة الجهد المتردد على الملؾ.  7

    كهربابٌة. دابرةٌمٌس شدة التٌار المتردد المار فً  3

4 
ٌستخدم لانون أوم لحساب لٌمة المفاعلة الحثٌة من لٌم 

 التٌار والجهد المماس.
   

ٔٓ 
تأثٌر التردد على لٌمة المفاعلة الحثٌة فً دوابر ٌعرؾ 

 التٌار المتردد.
   

ٔٔ 
ٌعرؾ تأثٌر لٌمة الملؾ على لٌمة المفاعلة الحثٌة فً 

 دوابر التٌار المتردد.
   

ٕٔ 
به  والتٌار المارٌحدد فرق الطور بٌن موجتً جهد الملؾ 

ومصدر فً دابرة مكونة من ملؾ  عن طرٌك المحاكاة
 المتردد.  للجهد

   

ٖٔ 
به  والتٌار المارٌحدد فرق الطور بٌن موجتً جهد الملؾ 

ومماومة فً دابرة مكونة من ملؾ  عن طرٌك المحاكاة
 التوالً مع مصدر للجهد المتردد.  على

   

    ٌرتب مكان العمل وٌتركه نظٌفاً. ٗٔ

 : تمٌٌم المتدربٕٙ رلم جدول

 

 التارٌخ: ......................... التولٌع: ......................... الاسم: ............................

  

 تمٌٌم الأداء

 تولٌع المدرب
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 الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة رسم ومحاكاة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 فً نهاٌة التدرٌب العملً ٌتُاح للمتدرب:

  والإلكترونٌةالكهربابٌة  ومحاكاة الدوابرجهاز حاسوب مُعد علٌة سابماً برنامج لرسم. 

 دلٌمة: 11ٌنبؽً أن ٌكون المتدرب لادرا  على أن ٌموم بالاتًَ فً زمن 

 ( ٖٓتوصٌل الدابرة الثانٌة بالتدرٌب ولكن عن طرٌك ملؾ mH). 

 معرفة لٌمة المفاعلة الحثٌة للملؾ عند عدة ترددات (ٔٓٓ Hz: ٔKHz( بفرق )ٔٓٓ Hz بٌن )

 كل تجربة.

  والمحاكاة فًبه عن طرٌك برنامج الرسم  والتٌار المارٌحدد فرق الطور بٌن موجتً جهد الملؾ 

 التوالً مع مصدر للجهد المتردد. ومماومة علىدابرة مكونة من ملؾ 

  

 العملً الاختبار
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 تأثٌر التٌار المتردد على المكثفات الكهربائٌة

 ٖ عدد الحصص 4 تدرٌب رلم

 

( XCلٌمة المفاعلة السعوٌة للمكثؾ ) والمحاكاة تناسبأن ٌستنتج المتدرب عن طرٌك برنامج الرسم 

ً مع كل من تردد موجة الدخل  ً أن موجة التٌار  ولٌمة سعة المكثؾعكسٌا الكهربابً، كما ٌستنتج أٌضا

 ٌار المتردد.درجة عن الجهد الوالع علٌه فً دوابر الت 4ٓالمار فً المكثؾ تتمدم فً الطور بـ 

 

 المواد والخامات العدد والأدوات

 جهاز حاسوب
 لا ٌوجد

 (Proteusبرنامج رسم ومحاكاة الدوابر الكهربابٌة والإلكترونٌة )

 : متطلبات التدرٌبٖٙ رلم جدول

 

 ولٌمة المفاعلة ،( تمثل معاكسة المكثؾ للتٌار الذي ٌمر بهΩللمكثفات وحدتها الأوم ) المفاعلة السعوٌة

 :وتخضع للمانون نفسه ولٌمة سعة المكثؾموجة الدخل  من ترددالسعوٌة تتناسب عكسٌا مع كل 

    
 

    
 

 حٌث أن:

 Xc( لٌمة المفاعلة السعوٌة للمكثؾ بالأوم :Ω.) 

 fهرتز ٌما: تردد جهد الدخل و( س بعدد الذبذبات فً الثانٌةHz.) 

 C( لٌمة سعة المكثؾ وتماس بالفاراد :F). 

 

 بالمعمل. الخاصةوالأمان تطبٌك إجراءات السلامة  .ٔ

 لمُ بتشؽٌل جهاز الحاسوب. .ٕ

 (.Proteusوالمحاكاة )لمُ بفتح برنامج الرسم  .ٖ

 (.Tool Barشرٌط الأدوات )( من ISISلمُ بفتح برنامج رسم الدوابر ) .ٗ

 الأهداؾ

 متطلبات التدرٌب

 المعارؾ المرتبطة بالتدرٌب

 خطوات تنفٌذ التدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 Tool( أو من شرٌط الأدوات )File( من لابمة ملؾ )New Projectلمُ بعمل مشروع جدٌد ) .٘

Bar.) 

، الجدول التالً ٌوضح الموضحة بالشكل التالًحسب الدابرة اختٌار ووضع المكونات بلمُ  .ٙ

 مٌاس:المكونات المطلوبة حتى ٌمكنن البحث عنها بمكتبة المكونات أو أجهزة ال

 Components المكونات المطلوبة

 Coil ملؾ

 Resistor مماومة

 Sin Source مصدر للجهد )جٌبً(

 AC Ammeter جهاز لٌاس شدة التٌار المتردد

 AC Voltmeter المترددجهاز لٌاس الجهد 

 Oscilloscope جهاز راسم الموجات

 الاساسٌة للدابرة: المكونات ٗٙجدول رلم 

بجدول النتابج مع مراعاة طرٌمة  والمراد لٌاسهلمُ بوضع أجهزة المٌاس المطلوبة حسب الدابرة  .7

 توصٌل كل جهاز لٌاس.

 لمُ بتوصٌل الدابرة الكهربابٌة بدلة. .3

 لم بضبط مصدر الجهد المتؽٌر: .4

o  جٌبٌهموجة (Sin) 

o ( ترددF= ٔٓٓ Hz) 

o ( ٕجهد الخرج V Rms) 

 م المحاكاة.لمُ بتشؽٌل نظا .ٓٔ

 

 ( فً دابرة للتٌار المترددXc : حساب لٌمة المفاعلة السعوٌة لمكثؾ )ٔٙٔشكل رلم 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

لم بتسجٌلهم فً الخانات المخصصة لذلن  الدابرة ثمالمار فً  وشدة التٌارلم بمٌاس جهد المكثؾ  .ٔٔ

 فً جدول النتابج الأول.

فً كل حالة )ٌعطً لٌمة المفاعلة السعوٌة  المماسةلم بمسمة جهد المكثؾ المُماس على شدة التٌار  .ٕٔ

 لهم فً جدول النتابج الأول: المخصصةلم بتسجٌلهم فً الأماكن  أوم( ثملانون  للمكثؾ حسب

V(t) = I(t)*XC 

 

 موجة الدخل حسب جدول النتابج الأول. لٌمة تردد ولكن بتؽٌٌر ٕٔإلى  ٔٔأعد الخطوات من  .ٖٔ

طردي أم  وهل التؽٌرهل تؽٌرت لٌمة المفاعلة السعوٌة للمكثؾ بتؽٌٌر لٌمة تردد موجة الدخل؟  .ٗٔ

 رأٌن فً خانة المشاهدات(. )سجلعكسً؟ 

النتابج فً  ولم بتسجٌل( µF ٓٔإلى ) لٌمة المكثؾ ولكن بتؽٌٌر ٗٔإلى  ٔٔأعد الخطوات من  .٘ٔ

 الجدول الثانً.

طردي أم عكسً؟  وهل التؽٌر الملؾ؟هل تؽٌرت لٌمة المفاعلة السعوٌة للمكثؾ بتؽٌٌر لٌمة  .ٙٔ

 رأٌن فً خانة المشاهدات(. )سجل

 لم بضبط مصدر الجهد المتؽٌر: .7ٔ

o  جٌبٌهموجة (Sin) 

o ( ترددF= ٔٓٓ Hz) 

o ( ٕجهد الخرج V Rms) 

  لم بتوصٌل الدابرة الكهربٌة كما هو موضح فً الشكل التالً. .3ٔ

 

 دابرة لٌاس فرق الطور بٌن موجتً جهد المكثؾ و التٌار المار فٌه: ٕٙٔ رلم شكل

 

 =Vأوم ( الهدؾ منها عملٌة تحوٌل التٌار المار إلى لٌمة جهد ) 1مماومة )  استخدام

I*R الناتج ٌساوي لٌمة شدة  أوم سٌكون لٌمة الجهد 1( وحٌث أن لٌمة المماومة

( Oscilloscopeذلن حتى نتمكن من رسم موجة التٌار على راسم الموجات )والتٌار 

 حٌث أن جهاز راسم الموجات ٌرسم موجات الجهد ولٌس التٌار.
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

( Oscilloscope Chٔلم بتوصٌل المناة الأولى لراسم الموجات على المكثؾ )جهد المكثؾ( ) .4ٔ

(ٓ.٘V/Div.) 

التٌار المار فً الدابرة(  (R = ٔΩ)) المماومةلم بتوصٌل المناة الثانٌة لراسم الموجات على  .ٕٓ

(Oscilloscope Chٕ( لم بتعدٌل )V/Div.حسب شدة التٌار ) 

لم بضبط راسم الموجات حتى تظهر الموجتان فوق بعضهما البعض ثم لم برسم الناتج فً خانة  .ٕٔ

 لكل لناة(. Y-Pos باستخدامالرسم المخصصة لذلن )

 )سجلبه؟  والتٌار المارموجتً جهد المكثؾ  ( بٌنPhase Shiftهل هنان فرق فً الطور ) .ٕٕ

 إجابتن فً خانة المشاهدات(.

 وذلن لمعرفةالدابرة كما هو مبٌن بالشكل التالً  ولكن بتؽٌٌر ٕٕإلى  7ٔأعد الخطوات من  .ٖٕ

 ومماومة وجهد دخلي على مكثؾ به فً دابرة تحتو والتٌار المارفرق الطور بٌن جهد المكثؾ 

 متردد.

وترن  وجهاز الحاسوب وؼلك البرنامجمن التدرٌب لم بترتٌب موضعن بالمعمل  بالانتهاء .ٕٗ

 نظٌفاً مرتباً. المعمل

 

 (RCدابرة لٌاس فرق الطور بٌن موجتً جهد المكثؾ والتٌار المار فٌه فً دابرة ): ٖٙٔ رلم شكل
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 الإلكتـرونٌةرسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة و

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 ( كهربائً فً دوائر التٌار المترددµF 1لٌمة المفاعلة السعوٌة لمكثؾ )

تردد موجة 
 F (Hz)الدخل 

لٌمة الجهد المُماس 
على المكثؾ بالفولت 

(Vrms) 

لٌمة شدة التٌار المُماس المار 
 (Armsفً الدائرة بالأمبٌر)

لٌمة حساب المفاعلة 

( عن XC Ωالسعوٌة )

 مطرٌك لانون أو

ٔٓٓ    

ٕٓٓ    

ٖٓٓ    

٘ٓٓ    

ٔk    

 :نتابج التدرٌب٘ٙجدول رلم 

 ( كهربائً فً دوائر التٌار المترددµF 11لٌمة المفاعلة السعوٌة لمكثؾ )

تردد موجة 
 F (Hz)الدخل 

لٌمة الجهد المُماس 
على المكثؾ بالفولت 

(Vrms) 

المار لٌمة شدة التٌار المُماس 
 (Arms) فً الدائرة بالأمبٌر

لٌمة حساب المفاعلة 
( عن XC Ωالسعوٌة )

 طرٌك لانون أوم

ٔٓٓ    

ٕٓٓ    

ٖٓٓ    

٘ٓٓ    

ٔk    

 : نتابج التدرٌبٙٙ رلم جدول

 

 

 تسجٌل النتائج

 المشاهدات

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 رسم موجات الخرج:

 

 : رسم الخرجٗٙٔ رلم شكل

 

 أن ٌصبح المتدرب لادراً على أن: 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 مشاهدات
 لا نعم

    ٌطبك إجراءات السلامة المهنٌة. ٔ

ٕ 
ٌشُؽل برنامج الرسم والمحاكاة بشكل سلٌم وٌموم بعمل 

 مشروع جدٌد.
   

ٖ 
ٌجلب المكونات السلٌمة حسب الدابرة من المكتبات 

 الإلكترونٌة بالبرنامج.
   

    ٌوصل الدابرة الكهربابٌة. ٗ

٘ 
ٌضبط مصدر الجهد المتؽٌر ببرنامج الرسم والمحاكاة 

 حسب نوع الدالة والتردد ولٌمة جهد الخرج.
   

ٙ 
توصٌلاً سلٌماً وٌأخذ  الافتراضٌةٌوصل أجهزة المٌاس 

 منها المراءات.
   

    ٌمٌس لٌمة الجهد المتردد على المكثؾ.  7

    كهربابٌة. دابرةٌمٌس شدة التٌار المتردد المار فً  3

4 
ٌستخدم لانون أوم لحساب لٌمة المفاعلة السعوٌة من لٌم 

 التٌار والجهد المماس.
   

ٔٓ 
ٌعرؾ تأثٌر التردد على لٌمة المفاعلة السعوٌة فً دوابر 

 التٌار المتردد.
   

 الأداءتمٌٌم 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 مشاهدات
 لا نعم

ٔٔ 
السعوٌة فً ٌعرؾ تأثٌر لٌمة المكثؾ على لٌمة المفاعلة 

 دوابر التٌار المتردد.
   

ٕٔ 
 والتٌار المارٌحدد فرق الطور بٌن موجتً جهد المكثؾ 

فً دابرة مكونة من مكثؾ  عن طرٌك المحاكاةبه 
 المتردد.  ومصدر للجهد

   

ٖٔ 
 والتٌار المارٌحدد فرق الطور بٌن موجتً جهد الملؾ 

فً دابرة مكونة من مكثؾ  عن طرٌك المحاكاةبه 
 التوالً مع مصدر للجهد المتردد.  ومماومة على

   

    ٌرتب مكان العمل وٌتركه نظٌفاً. ٗٔ

 : تمٌٌم المتدرب7ٙ رلم جدول

 

 .........................التارٌخ:  التولٌع: ......................... الاسم: ............................

 

 فً نهاٌة التدرٌب العملً ٌتُاح للمتدرب:

  والإلكترونٌةالكهربابٌة  ومحاكاة الدوابرجهاز حاسوب مُعد علٌة سابماً برنامج لرسم. 

 دلٌمة: 11ٌنبؽً أن ٌكون المتدرب لادرا  على أن ٌموم بالاتًَ فً زمن 

  ٌرسم الدابرة الثانٌة( ٘بالتدرٌب بحٌث ٌكون المكثؾ µF( ولٌم التردد من )ٔٓٓ Hz: ٔ KHz )

 ( لكل اختبار.Hz ٓٓٔوالفرق )

 .معرفة لٌمة المفاعلة السعوٌة للمكثؾ عند عدة ترددات 

  ٌحدد فرق الطور بٌن موجتً جهد المكثؾ والتٌار المار به عن طرٌك برنامج الرسم والمحاكاة

 ة على التوالً مع مصدر للجهد المتردد.فً دابرة مكونة من مكثؾ ومماوم

  

 تولٌع المدرب

 العملً الاختبار
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 شحن وتفرٌػ المكثفات الكهربائٌة

 ٖ عدد الحصص ٓٔ تدرٌب رلم

 

( Charging and Dischargingوتفرٌػ ) شحن والمحاكاةالمتدرب عن طرٌك برنامج الرسم أن ٌختبر 

 (.Square waveمولد موجة مربعة ) المكثفات الكهربابٌة عن طرٌك

 

 المواد والخامات العدد والأدوات

 جهاز حاسوب
 لا ٌوجد

 (Proteusمحاكاة الدوابر الكهربابٌة والإلكترونٌة )برنامج رسم و

 : متطلبات التدرٌب3ٙ رلم جدول

 

ذات خرج لٌمته -ONالمكثؾ تحدث عندما تكون الموجة المربعة )كما ٌوضح الشكل التالً عملٌة شحن 

Vs )وتأخذ عملٌة ( ٘الشحن زمن لدرة τ( )τ: الزمنً  وتسمى الثابت -تنطك تاوTime Constant )

 التفرٌػ مثل زمن الشحن.  وٌكون زمن

وٌعتمد ظمى من المٌمة الع 4ٙ.ٓالزمن المطلوب لٌصل جهد المكثؾ إلى  بأنه( ٌعرؾ τالثابت الزمنً )

 ً  الدابرة حسب المانون لتالً: والمكثؾ فًعلى كل من لٌمة المماومة  طردٌا

      

 حٌث أن:

  ( لٌمة الثابت الزمنً للشحن والتفرٌػ وٌماس بالثانٌة :Sec.) 

 R( لٌمة المماومة وتماس بالأوم :Ω.) 

 C( لٌمة سعة المكثؾ وتماس بالفاراد :F). 

 الأهداؾ

 متطلبات التدرٌب

 المعارؾ المرتبطة بالتدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 :عملٌة شحن و تفرٌػ المكثؾ فً وجود جهد الدخل على شكل موجة مربعة٘ٙٔشكل رلم 

 

 الخاصة بالمعمل. تطبٌك إجراءات السلامة والأمان .ٔ

 لمُ بتشؽٌل جهاز الحاسوب. .ٕ

 (.Proteusلمُ بفتح برنامج الرسم والمحاكاة ) .ٖ

 (.Tool Bar( من شرٌط الأدوات )ISISلمُ بفتح برنامج رسم الدوابر ) .ٗ

 Tool( أو من شرٌط الأدوات )File( من لابمة ملؾ )New Projectلمُ بعمل مشروع جدٌد ) .٘

Bar.) 

، الجدول التالً ٌوضح الموضحة بالشكل التالًحسب الدابرة اختٌار ووضع المكونات بلمُ  .ٙ

 أجهزة المٌاس: المكونات المطلوبة حتى ٌمكنن البحث عنها بمكتبة المكونات أو

 Components المكونات المطلوبة

 Resistor مماومة

 Battery بطارٌة

 DC Ammeter جهاز لٌاس شدة التٌار

 DC Voltmeter جهاز لٌاس الجهد

 : المكونات الاساسٌة للدابرة4ٙجدول رلم 

بجدول النتابج مع مراعاة طرٌمة  والمراد لٌاسهلمُ بوضع أجهزة المٌاس المطلوبة حسب الدابرة  .7

 توصٌل كل جهاز لٌاس.

 لمُ بتوصٌل الدابرة الكهربابٌة بدلة. .3

 لم بضبط مصدر الجهد المتؽٌر: .4

o ( موجة مربعةSquare) 

o ( ترددF= ٔٓٓ Hz) 

 خطوات تنفٌذ التدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

o ( ٘جهد الخرج Vpeak) 

 لمُ بتشؽٌل نظام المحاكاة. .ٓٔ

 

 دابرة شحن و تفرٌػ مكثؾ عن طرٌك موجة دخل مربعة :ٙٙٔشكل رلم 

 Oscilloscopeلم بتوصٌل المناة الأولى لراسم الموجات على جهد الدخل )الموجة المربعة( ) .ٔٔ

Chٔ( )ٔV/Div.) 

( لم Oscilloscope Chٕ)) المكثؾ المكثؾ( جهدلم بتوصٌل المناة الثانٌة لراسم الموجات على  .ٕٔ

 (.V/Divٔبتعدٌل )

 .(mSec/Div ٔرٌج الزمن لراسم الموجات )لم بضبط تد .ٖٔ

لم بضبط راسم الموجات حتى تظهر الموجتان فوق بعضهما البعض ثم لم برسم الناتج فً خانة  .ٗٔ

 لكل لناة(. Y-Pos باستخدامالرسم المخصصة لذلن )

من التدرٌب لم بترتٌب موضعن بالمعمل وؼلك البرنامج وجهاز الحاسوب وترن  بالانتهاء .٘ٔ

 ً  مرتباً. المعمل نظٌفا

 رسم موجات الخرج:

 

 : رسم الخرج7ٙٔ رلم شكل
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 حاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌةرسم وم

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 

 

 أن ٌصبح المتدرب لادراً على أن: 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 مشاهدات
 لا نعم

    ٌطبك إجراءات السلامة المهنٌة. ٔ

ٕ 
وٌموم بعمل ٌشُؽل برنامج الرسم والمحاكاة بشكل سلٌم 

 مشروع جدٌد.
   

ٖ 
ٌجلب المكونات السلٌمة حسب الدابرة من المكتبات 

 الإلكترونٌة بالبرنامج.
   

    ٌوصل الدابرة الكهربابٌة. ٗ

٘ 
ٌضبط مصدر الجهد المتؽٌر ببرنامج الرسم والمحاكاة 

 حسب نوع الدالة والتردد ولٌمة جهد الخرج.
   

ٙ 
توصٌلاً سلٌماً وٌأخذ  الافتراضٌةٌوصل أجهزة المٌاس 

 منها المراءات.
   

7 
ٌرسم موجة الدخل المربعة مع جهد المكثؾ على راسم 

 الموجات. 
   

    ٌرتب مكان العمل وٌتركه نظٌفاً. 3

 : تمٌٌم المتدرب7ٓ رلم جدول

 

 التارٌخ: ......................... التولٌع: ......................... ............................الاسم: 

  

 المشاهدات

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

 تمٌٌم الأداء

 تولٌع المدرب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 فً نهاٌة التدرٌب العملً ٌتُاح للمتدرب:

  والإلكترونٌةالكهربابٌة  ومحاكاة الدوابرجهاز حاسوب مُعد علٌة سابماً برنامج لرسم. 

 دلٌمة: 11المتدرب لادرا  على أن ٌموم بالاتًَ فً زمن ٌنبؽً أن ٌكون 

 .توصٌل الدابرة كما فً التدرٌب 

  شحن وتفرٌػ  والمحاكاة وٌضبطه لرسمببرنامج الرسم  الافتراضًٌستخدم جهاز راسم الموجات

 المكثؾ.

 العملً الاختبار
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 التماثلٌةالإلكترونٌات الجزء الرابع: 
Analog Electronics 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 (Half Wave Rectifierتوحٌد نصؾ الموجة )

 ٖ عدد الحصص ٔٔ تدرٌب رلم

 

نصؾ الموجة  توحٌدوالإلكترونٌة الكهربابٌة  ومحاكاة الدوابرعن طرٌك برنامج رسم أن ٌختبر المتدرب 

علالة موجة الدخل بشكل موجة الخرج )النصؾ  وٌتحمك من( Half Wave Rectifierللتٌار المتردد )

 موحدة( كما ٌهدؾ التدرٌب أٌضاً إلى إٌضاح دور المكثفات لتنعٌم الخرج.

 

 المواد والخامات العدد والأدوات

 جهاز حاسوب
 لا ٌوجد

 (Proteusمحاكاة الدوابر الكهربابٌة والإلكترونٌة )برنامج رسم و

 : متطلبات التدرٌب7ٔ رلم جدول

 

 استخدامفمد تم  واحد،( والتً لا تسمح بمرور التٌار إلا فً اتجاه Diodeتبعاً لخواص الصمام الثنابً )

التٌار( حٌث ٌموم الصمام الثنابً  اتجاههذه الخاصٌة فً تحوٌل التٌار المتردد إلى تٌار مستمر )توحٌد 

تمثل موجة مصدر الكهرباء كما هو موضح  والتً( Sin) هبتمرٌر المسم الموجب فمط من الموجة الجٌبٌ

 ل التالً.فً الشك

 

 (Half Wave Rectifier: توحٌد نصؾ الموجة )3ٙٔشكل رلم 

  

 الأهداؾ

 متطلبات التدرٌب

 المعارؾ المرتبطة بالتدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 بالمعمل. الخاصةوالأمان تطبٌك إجراءات السلامة  .ٔ

 لمُ بتشؽٌل جهاز الحاسوب. .ٕ

 (.Proteusوالمحاكاة )لمُ بفتح برنامج الرسم  .ٖ

 (.Tool Bar( من شرٌط الأدوات )ISISالدوابر )لمُ بفتح برنامج رسم  .ٗ

 Tool( أو من شرٌط الأدوات )File( من لابمة ملؾ )New Projectلمُ بعمل مشروع جدٌد ) .٘

Bar.) 

، الجدول التالً ٌوضح الموضحة بالشكل التالًحسب الدابرة اختٌار ووضع المكونات بلمُ  .ٙ

 مكونات أو أجهزة المٌاس:المكونات المطلوبة حتى ٌمكنن البحث عنها بمكتبة ال

 Components المكونات المطلوبة

 Resistor مماومة

 Diode صمام ثنابً

 AC Source (Sin) مصدر للجهد الجٌبً

 Oscilloscope جهاز راسم الموجات

 : المكونات الاساسٌة للدابرة7ٕجدول رلم 

بجدول النتابج مع مراعاة طرٌمة  والمراد لٌاسهلمُ بوضع أجهزة المٌاس المطلوبة حسب الدابرة  .7

 توصٌل كل جهاز لٌاس.

 لمُ بتوصٌل الدابرة الكهربابٌة بدلة. .3

 Vpeak ٘)( بمٌمة )Sin) جٌبٌهموجة  الموجات( لإخراجلم بضبط مصدر الجهد المتردد )مولد  .4

 (.f= ٔٓٓ Hzذبذبة فً الثانٌة ) ٓٓٔوتردد 

 لمُ بتشؽٌل نظام المحاكاة.  .ٓٔ

 خطوات تنفٌذ التدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 (Half Wave Rectifierدابرة توحٌد نصؾ موجة ) :4ٙٔشكل رلم 

 Oscilloscope( )الجٌبٌهلم بتوصٌل المناة الأولى لراسم الموجات على جهد الدخل )الموجة  .ٔٔ

Chٔ( )ٕV/Div.) 

( Oscilloscope Chٕ)) الخرجلم بتوصٌل المناة الثانٌة لراسم الموجات على المماومة )جهد  .ٕٔ

(ٕV/Div.) 

 .(mSec/Div ٘بضبط تدرٌج الزمن لراسم الموجات ) باستخداملم  .ٖٔ

لكل  Y-Pos البعض )باستخداملم بضبط راسم الموجات حتى تظهر الموجتان فوق بعضهما  .ٗٔ

 ة الرسم المخصصة لذلن.لناة( ثم لم برسم الناتج فً خان

إضافة مكثؾ التنعٌم للخرج على التوازي مع  ولكن بعد ٗٔإلى  ٘لم بتكرار الخطوات من  .٘ٔ

 المماومة كما هو موضح بالشكل التالً.

 

 إضافة مكثؾ لتنعٌم خرج دابرة توحٌد نصؾ الموجة :7ٓٔشكل رلم 

( أم الجهد المتردد DCمكثؾ؟ هل هو شكل الجهد المستمر )بعد إضافة ال الأنما هو شكل الخرج  .ٙٔ

(AC )- .)سجل رأٌن فً خانة المشاهدات( 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

وترن  وجهاز الحاسوب وؼلك البرنامجمن التدرٌب لم بترتٌب موضعن بالمعمل  بالانتهاء .7ٔ

 نظٌفاً مرتباً. المعمل

 رسم موجات الخرج:

 

 : رسم الخرج7ٔٔ رلم شكل

 

 
  

 المشاهدات

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 



192 

 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 أن ٌصبح المتدرب لادراً على أن: 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 مشاهدات
 لا نعم

    ٌطبك إجراءات السلامة المهنٌة. ٔ

ٕ 
ٌموم بعمل ٌشُؽل برنامج الرسم والمحاكاة بشكل سلٌم و

 مشروع جدٌد.
   

ٖ 
الدابرة من المكتبات ٌجلب المكونات السلٌمة حسب 

 الإلكترونٌة بالبرنامج.
   

    ٌوصل الدابرة الكهربابٌة. ٗ

    ٌضبط مصدر الجهد ببرنامج الرسم والمحاكاة. ٘

ٙ 
توصٌلاً سلٌماً وٌأخذ  الافتراضٌةٌوصل أجهزة المٌاس 

 منها المراءات.
   

7 
ٌضبط جهاز مولد الموجات حسب نوع الموجة ولٌمة 

 المحددٌن.الجهد والتردد 
   

    ٌضبط و ٌستخدم جهاز راسم الموجات. 3

4 
ٌرسم موجة الدخل والخرج وٌحدد العلالة بٌنهم لدابرة 

 توحٌد نصؾ الموجة.
   

ٔٓ 
ٌرسم موجة الدخل و الخرج وٌحدد العلالة بٌنهم لدابرة 

توحٌد نصؾ الموجة بعد توصٌل مكثؾ توازي على 
 الخرج.

   

    وٌتركه نظٌفاً.ٌرتب مكان العمل  ٔٔ

 : تمٌٌم المتدرب 7ٖ رلم جدول

 

 التارٌخ: ......................... التولٌع: ......................... الاسم: ............................

 

 فً نهاٌة التدرٌب العملً ٌتُاح للمتدرب:

  والإلكترونٌةالكهربابٌة  ومحاكاة الدوابرجهاز حاسوب مُعد علٌة سابماً برنامج لرسم. 

 دلٌمة: 11ٌنبؽً أن ٌكون المتدرب لادرا  على أن ٌموم بالاتًَ فً زمن 

  الافتراضًعلى راسم الموجات  وإٌضاح الخرجلتوحٌد نصؾ الموجة  ومحاكاة دابرةرسم. 

 تمٌٌم الأداء

 تولٌع المدرب

 العملً الاختبار
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 ( Full Wave Rectifierالتوحٌد الكامل للموجة )

 ٖ عدد الحصص ٕٔ تدرٌب رلم

 

التوحٌد الكامل  الكهربابٌة والإلكترونٌة ومحاكاة الدوابرعن طرٌك برنامج رسم أن ٌختبر المتدرب 

أو عن طرٌك ( Diodeصمامات ثنابٌة ) ٗ باستخدام( Full Wave Rectifierلتٌار المتردد )الموجة 

علالة موجة الدخل بشكل موجة الخرج )الموحدة( كما ٌهدؾ التدرٌب أٌضاً وٌتحمك من لنطرة التوحٌد، 

 إلى إٌضاح دور المكثفات لتنعٌم الخرج.

 

 المواد والخامات العدد والأدوات

 جهاز حاسوب
 لا ٌوجد

 (Proteusمحاكاة الدوابر الكهربابٌة والإلكترونٌة )برنامج رسم و

 : متطلبات التدرٌب7ٗ رلم جدول

 

واحد كما أوضحنا فً ( والتً لا تسمح بمرور التٌار إلا فً اتجاه Diodeتبعاً لخواص الصمام الثنابً )

التدرٌبات السابمة، فإنه عن طرٌك استخدام أربعة صمامات ثنابٌة ٌمكننا توحٌد اتجاه التٌار لٌكون موجباً 

نستخدم مولد الموجات بجهد خرج صؽٌر  التدرٌبهذه  التالًفً الموجة كاملة كما هو موضح بالشكل 

 .لتوضٌح الفكرة

 

 (Full Wave Rectifier: توحٌد الكامل للموجة )7ٕٔشكل رلم 

 الأهداؾ

 متطلبات التدرٌب

 المعارؾ المرتبطة بالتدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 بالمعمل. الخاصةوالأمان تطبٌك إجراءات السلامة  .ٔ

 لمُ بتشؽٌل جهاز الحاسوب. .ٕ

 (.Proteusوالمحاكاة )لمُ بفتح برنامج الرسم  .ٖ

 (.Tool Bar( من شرٌط الأدوات )ISISلمُ بفتح برنامج رسم الدوابر ) .ٗ

 Tool( أو من شرٌط الأدوات )File( من لابمة ملؾ )New Projectل مشروع جدٌد )لمُ بعم .٘

Bar.) 

، الجدول التالً ٌوضح الموضحة بالشكل التالًحسب الدابرة اختٌار ووضع المكونات بلمُ  .ٙ

 المكونات المطلوبة حتى ٌمكنن البحث عنها بمكتبة المكونات أو أجهزة المٌاس:

 Components المكونات المطلوبة

 Resistor مماومة

 Diode صمام ثنابً

 Capacitor مكثؾ

 Bridge لنطرة

 Transformer محول

 Alternator مصدر موجه جٌبٌه

 Oscilloscope جهاز راسم الموجات

 : المكونات الاساسٌة للدابرة7٘جدول رلم 

بجدول النتابج مع مراعاة طرٌمة  والمراد لٌاسهلمُ بوضع أجهزة المٌاس المطلوبة حسب الدابرة  .7

 توصٌل كل جهاز لٌاس.

 لمُ بتوصٌل الدابرة الكهربابٌة بدلة. .3

 Vpeak ٘)( بمٌمة )Sin) جٌبٌهموجة  الموجات( لإخراجلم بضبط مصدر الجهد المتردد )مولد  .4

 (.f= ٔٓٓ Hzذبذبة فً الثانٌة ) ٓٓٔوتردد 

 لمُ بتشؽٌل نظام المحاكاة.  .ٓٔ

 خطوات تنفٌذ التدرٌب
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 لكهربائٌة والإلكتـرونٌةرسم ومحاكاة الدوائر ا

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 (Full Wave Rectifierدابرة توحٌد كامل للموجة ) :7ٖٔشكل رلم 

 Oscilloscope( )الجٌبٌهلم بتوصٌل المناة الأولى لراسم الموجات على جهد الدخل )الموجة  .ٔٔ

Chٔ( )ٕV/Div.) 

( Oscilloscope Chٕ)) الخرجلم بتوصٌل المناة الثانٌة لراسم الموجات على المماومة )جهد  .ٕٔ

(ٕV/Div.) 

 .(mSec/Div ٘بضبط تدرٌج الزمن لراسم الموجات ) باستخداملم  .ٖٔ

لكل  Y-Pos البعض )باستخداملم بضبط راسم الموجات حتى تظهر الموجتان فوق بعضهما  .ٗٔ

 ة الرسم المخصصة لذلن.لناة( ثم لم برسم الناتج فً خان

إضافة مكثؾ التنعٌم للخرج على التوازي مع  ولكن بعد ٗٔإلى  ٘لم بتكرار الخطوات من  .٘ٔ

 المماومة كما هو موضح بالشكل التالً.

 

 ( بعد إضافة مكثؾ التنعٌم Full Wave Rectifier: دابرة توحٌد كامل للموجة )7ٗٔشكل رلم 

( أم الجهد المتردد DCبعد إضافة المكثؾ؟ هل هو شكل الجهد المستمر ) الأنل الخرج ما هو شك .ٙٔ

(AC )- .)سجل رأٌن فً خانة المشاهدات( 

( بدلاً من Diode Bridgeالمنطرة ) ولكن باستخدام ٖٔإلى  ٘لم بتكرار الخطوات من  .7ٔ

 كما هو موضح بالشكل التالً. الأربعةالصمامات الثنابٌة 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

وترن  وجهاز الحاسوب وؼلك البرنامجالتدرٌب لم بترتٌب موضعن بالمعمل من  بالانتهاء .3ٔ

 نظٌفاً مرتباً. المعمل

 

 بإستخدام المنطرة Full Wave Rectifier): دابرة توحٌد كامل للموجة )7٘ٔشكل رلم 

 رسم موجات الخرج:

 

 الخرج: رسم 7ٙٔ رلم شكل
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 

 

 أن ٌصبح المتدرب لادراً على أن: 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 مشاهدات
 لا نعم

    ٌطبك إجراءات السلامة المهنٌة. ٔ

ٕ 
المحاكاة بشكل سلٌم وٌموم بعمل ٌشُؽل برنامج الرسم و

 مشروع جدٌد.
   

ٖ 
من المكتبات ٌجلب المكونات السلٌمة حسب الدابرة 

 الإلكترونٌة بالبرنامج.
   

    ٌوصل الدابرة الكهربابٌة. ٗ

    ٌضبط مصدر الجهد ببرنامج الرسم والمحاكاة. ٘

ٙ 
توصٌلاً سلٌماً وٌأخذ  الافتراضٌةٌوصل أجهزة المٌاس 

 منها المراءات.
   

7 
ٌضبط جهاز مولد الموجات حسب نوع الموجة و لٌمة 

 المحددٌن.الجهد والتردد 
   

    ٌضبط وٌستخدم جهاز راسم الموجات. 3

4 
ٌرسم موجة الدخل والخرج وٌحدد العلالة بٌنهم لدابرة 

 صمامات ثنابٌة. ٗتوحٌد كامل للموجة عن طرٌك 
   

ٔٓ 
ٌرسم موجة الدخل والخرج وٌحدد العلالة بٌنهم لدابرة 

توحٌد كامل للموجة بعد توصٌل مكثؾ توازي على 
 صمامات ثنابٌة. ٗطرٌك الخرج عن 

   

ٔٔ 
ٌرسم موجة الدخل والخرج وٌحدد العلالة بٌنهم لدابرة 

 .حٌد كامل للموجة عن طرٌك المنطرةتو
   

ٕٔ 
ٌرسم موجة الدخل والخرج وٌحدد العلالة بٌنهم لدابرة 

توحٌد كامل للموجة بعد توصٌل مكثؾ توازي على 
   

 المشاهدات

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

 تمٌٌم الأداء



198 

 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 مشاهدات
 لا نعم

 الخرج عن طرٌك المنطرة.

    العمل وٌتركه نظٌفاً.ٌرتب مكان  ٖٔ

 : تمٌٌم المتدرب7ٙ رلم جدول

 

 التارٌخ: ......................... التولٌع: ......................... الاسم: ............................

 

 للمتدرب:فً نهاٌة التدرٌب العملً ٌتُاح 

  والإلكترونٌةالكهربابٌة  ومحاكاة الدوابرجهاز حاسوب مُعد علٌة سابماً برنامج لرسم. 

 دلٌمة: 11ٌنبؽً أن ٌكون المتدرب لادرا  على أن ٌموم بالاتًَ فً زمن 

  وإٌضاح الخرج على راسم  عن طرٌك لنطرة التوحٌدرسم ومحاكاة دابرة للتوحٌد الكامل للموجة

 .الافتراضًالموجات 

  

 تولٌع المدرب

 العملً الاختبار
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 (BJT – NPN Switchالترانزستور الثنائً كمفتاح إلكترونً ) استخدام

 ٕ عدد الحصص ٖٔ تدرٌب رلم

 

 استخدام والإلكترونٌة علىالكهربابٌة  ومحاكاة الدوابرأن ٌتدرب الطالب عن طرٌك برنامج رسم 

 (.BJT – NPN as Switchالترانزستور الثنابً كمفتاح إلكترونً )

 

 المواد والخامات العدد والأدوات

 جهاز حاسوب
 لا ٌوجد

 (Proteusالإلكترونٌة )محاكاة الدوابر الكهربابٌة وم وبرنامج رس

 :متطلبات التدرٌب77 رلم جدول

 

 ومن أمثلةالترانزستور الثنابً ٌدخل فً تكوٌن العدٌد من الدوابر والأجهزة الإلكترونٌةّ والكهربابٌةّ، 

فً هذا التدرٌب  ،الأخرىالتطبٌمات  والعدٌد من ومفتاح إلكترونًمكبرّ للإشارة الكهربابٌة  الاستخدام:

نابً كمفتاح إلكترونً لتشؽٌل عمل الترانزستور الث والمحاكاة طرٌمةنختبر عن طرٌك برنامج الرسم 

 ( حسب لٌمة جهد الماعدة للترانزستور.LEDالصمام الثنابً الباعث للضوء ) وإٌماؾ إضاءة

 

 بالمعمل. الخاصةوالأمان تطبٌك إجراءات السلامة  .ٔ

 لمُ بتشؽٌل جهاز الحاسوب. .ٕ

 (.Proteusوالمحاكاة )لمُ بفتح برنامج الرسم  .ٖ

 (.Tool Bar( من شرٌط الأدوات )ISISبرنامج رسم الدوابر )لمُ بفتح  .ٗ

 Tool( أو من شرٌط الأدوات )File( من لابمة ملؾ )New Projectلمُ بعمل مشروع جدٌد ) .٘

Bar.) 

، الجدول التالً ٌوضح الموضحة بالشكل التالً حسب الدابرةاختٌار ووضع المكونات بلمُ  .ٙ

 عنها بمكتبة المكونات أو أجهزة المٌاس:المكونات المطلوبة حتى ٌمكنن البحث 

 الأهداؾ

 متطلبات التدرٌب

 المعارؾ المرتبطة بالتدرٌب

 خطوات تنفٌذ التدرٌب
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 ٌةرسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرون

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 Components المكونات المطلوبة

 Resistor مماومة

 Variable Resistor مماومة متؽٌرة

 Transistor (BCٔٗٓ) ترانزستور ثنابً

 LED (Active) صمام ثنابً باعث للضوء )لٌد(

 DC Source مصدر للجهد المستمر

 DC Ammeter جهاز لٌاس شدة التٌار

 DC Voltmeter جهاز لٌاس الجهد

 : المكونات الاساسٌة للدابرة73جدول رلم 

بجدول النتابج مع مراعاة طرٌمة  والمراد لٌاسهلمُ بوضع أجهزة المٌاس المطلوبة حسب الدابرة  .7

 توصٌل كل جهاز لٌاس.

 لمُ بتوصٌل الدابرة الكهربابٌة بدلة. .3

 (.Volts ٘مصدر الجهد بمٌمة )لم بضبط  .4

 لمُ بتشؽٌل نظام المحاكاة.  .ٓٔ

( LEDمحاكاة أكثر والعٌة )حٌث ٌظهر الـ ) أجل( من Active( من نوع )LED) استخدامٌمكنن  .ٔٔ

 .مضًء(مضٌباً أو ؼٌر 

 

 كمفتاح إلكترونً( BJTالترانزستور الثنابً ) استخدام: 77ٔشكل رلم 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 حسب جدول النتابج، الجهد( مجزئ) المتؽٌرة( عن طرٌك المماومة VBEٌر لٌمة جهد )لم بتؽٌ .ٕٔ

 ( ثم لم بتسجٌل الاتًَ فً جدول النتابج:LEDالصمام الثنابً الباعث للضوء ) ٌضاحتى 

o ( لٌمة جهدVBE.) 

o ( جهدVCE.) 

o ( شدة التٌار المارIc ) 

وترن  وجهاز الحاسوب البرنامجوؼلك من التدرٌب لم بترتٌب موضعن بالمعمل  بالانتهاء .ٖٔ

 نظٌفاً مرتباً. المعمل

 

 VBEجهد 

(V) 
1.1 
V 

1.1 
V 

1.1 
V 

1.1 
V 

1.7 
V 

1.6 
V 

1.5 
V 

1.8 
V 

1.0 
V 

1.1 
V 

 VCEجهد 

(V) 
          

 Icشدة تٌار 

(A) 
          

 : نتابج التدرٌب74جدول رلم 

 

 
  

 تسجٌل النتائج

 المشاهدات

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 أن ٌصبح المتدرب لادراً على أن: 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 مشاهدات
 لا نعم

    ٌطبك إجراءات السلامة المهنٌة. ٔ

ٕ 
ٌشُؽل برنامج الرسم والمحاكاة بشكل سلٌم وٌموم بعمل 

 مشروع جدٌد.
   

ٖ 
الدابرة من المكتبات ٌجلب المكونات السلٌمة حسب 

 الإلكترونٌة بالبرنامج.
   

    ٌوصل الدابرة الكهربابٌة. ٗ

    ٌضبط مصدر الجهد ببرنامج الرسم والمحاكاة. ٘

ٙ 
توصٌلاً سلٌماً وٌأخذ  الافتراضٌةٌوصل أجهزة المٌاس 

 منها المراءات.
   

7 
الترانزستور الثنابً كمفتاح   استخدامٌتمكن من محاكاة 

 إلكترونً.
   

    ٌرتب مكان العمل وٌتركه نظٌفاً. 3

 : تمٌٌم المتدرب3ٓ رلم جدول

 

 التارٌخ: ......................... التولٌع: ......................... الاسم: ............................

 

 فً نهاٌة التدرٌب العملً ٌتُاح للمتدرب:

 .جهاز حاسوب مُعد علٌة سابماً برنامج لرسم ومحاكاة الدوابر الكهربابٌة والإلكترونٌة 

 دلٌمة: 11ٌنبؽً أن ٌكون المتدرب لادرا  على أن ٌموم بالاتًَ فً زمن 

  الثنابً الباعث للضوء حسب لٌمة جهد الماعدة رسم ومحاكاة دابرة لتشؽٌل وإٌماؾ إضاءة الصمام

(Base.) 

 

 تمٌٌم الأداء

 تولٌع المدرب

 العملً الاختبار
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 (Amplifierالمُكبر )

 ٔ عدد الحصص ٗٔ تدرٌب رلم

 

موجة تكبٌر  والإلكترونٌة عملٌةالكهربابٌة  ومحاكاة الدوابرأن ٌستنتج المتدرب عن طرٌك برنامج رسم 

(، كما Op Ampوتختصر )( Operational Amplifierللدخل عن طرٌك مكبر العملٌات ) الجهد

 والؽٌر عاكس( Inverting Amplifierالمُكبر العاكس ) والخرج لدابرةٌستنتج العلالة بٌن موجة الدخل 

(Non Inverting Amplifier.) 

 

 المواد والخامات العدد والأدوات

 جهاز حاسوب
 لا ٌوجد

 (Proteusالكهربابٌة والإلكترونٌة )محاكاة الدوابر برنامج رسم و

 : متطلبات التدرٌب3ٔ رلم جدول

 

  مكبر العملٌاتOp-Amp ( عبارة عن دابرة إلكترونٌة متكاملةIC الكترونٌة لتكبٌر الجهد )

 وهً أحد( Op Amp 7ٗٔالمتكاملة )، الجدول التالً ٌوضح أطراؾ الدابرة والمترددالمستمر 

 ( شُهرةً لمكبرات العملٌات.ICأكثر الدوابر المتكاملة )

 مالاستخدا رلم الطرؾ

 بدابرة خاصة لتصفٌر الخرج عندما ٌكون الدخل صفراً. ٌ٘ستخدم مع طرؾ  ٔ

 الدخل العاكس ٕ

 الدخل لؽٌر عاكس ٖ

 (V ٘ٔ-مصدر الجهد السالب و ٌصل حتى ) ٗ

 بدابرة خاصة لتصفٌر الخرج عندما ٌكون الدخل صفراً. ٔمع طرؾ ٌستخدم  ٘

 الخرج ٙ

 (V ٘ٔ+مصدر الجهد الموجب و ٌصل حتى ) 7

 لا تستخدم 3

 : أطراؾ مكبر العملٌات3ٕ رلم جدول

 الأهداؾ

 متطلبات التدرٌب

 المعارؾ المرتبطة بالتدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 ( ٌمكن توصٌل مكبر العملٌاتOp Amp ( لتكبٌر جهد الدخل بعكس الإشارة )بمعنى أنه إذا كان

 ً ً ٌخرج سالبا  Invertingالعاكس ) وٌسمى بالمُكبر( والعكس بالعكسجهد الدخل موجبا

Amplifierوٌسمى موجة الدخل  انعكاسٌمكن تعدٌل التوصٌل بحٌث ٌكون التكبٌر بدون  ( كما

 (.(Non Inverting Amplifierالؽٌر عاكس  بالمكبر

 

 بالمعمل. الخاصةوالأمان تطبٌك إجراءات السلامة  .ٔ

 لمُ بتشؽٌل جهاز الحاسوب. .ٕ

 (.Proteusوالمحاكاة )لمُ بفتح برنامج الرسم  .ٖ

 (.Tool Bar( من شرٌط الأدوات )ISISلمُ بفتح برنامج رسم الدوابر ) .ٗ

 Toolمن شرٌط الأدوات ) ( أوFile( من لابمة ملؾ )New Projectلمُ بعمل مشروع جدٌد ) .٘

Bar.) 

، الجدول التالً ٌوضح الموضحة بالشكل التالًحسب الدابرة اختٌار ووضع المكونات بلمُ  .ٙ

 المكونات المطلوبة حتى ٌمكنن البحث عنها بمكتبة المكونات أو أجهزة المٌاس:

 Components المكونات المطلوبة

 Resistor مماومة

 Op Amp 7ٗٔ مكبر العملٌات

 DC Source مصدر جهد مستمر

 AC Source (sin) مولد موجة جٌبٌه

 Oscilloscope جهاز راسم الموجات

 : المكونات الاساسٌة للدابرة3ٖجدول رلم 

بجدول النتابج مع مراعاة طرٌمة  والمراد لٌاسهلمُ بوضع أجهزة المٌاس المطلوبة حسب الدابرة  .7

 توصٌل كل جهاز لٌاس.

 (.Volt ٘+( لٌكون )7لم بضبط الجهد المستمر على الطرؾ ) .3

 (.Volt ٘-( لٌكون )ٗلم بضبط الجهد المستمر على الطرؾ ) .4

 Vpeak ٔ)( بمٌمة )Sin) جٌبٌهموجة  الموجات( لإخراجلم بضبط مصدر الجهد المتردد )مولد  .ٓٔ

 (.f= ٔٓٓ Hzذبذبة فً الثانٌة ) ٓٓٔوتردد 

 لمُ بتوصٌل الدابرة الكهربابٌة بدلة. .ٔٔ

 لمُ بتشؽٌل نظام المحاكاة.  .ٕٔ

 خطوات تنفٌذ التدرٌب



205 

 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 ( IC Op Amp 7ٗٔالدابرة المتكاملة ) مباستخدا: دابرة  المكبر العاكس 73ٔشكل رلم 

 Oscilloscope( )الجٌبٌهلم بتوصٌل المناة الأولى لراسم الموجات على جهد الدخل )الموجة  .ٖٔ

Chٔ( )ٔV/Div.) 

( Oscilloscope Chٕ( )ٙلم بتوصٌل المناة الثانٌة لراسم الموجات على الخرج )طرؾ  .ٗٔ

(ٔV/Div.) 

 .(mSec/Div ٔبضبط تدرٌج الزمن لراسم الموجات ) باستخداملم  .٘ٔ

موجات حتى تظهر الموجتان فوق بعضهما البعض ثم لم برسم الناتج فً خانة لم بضبط راسم ال .ٙٔ

 لكل لناة(. Y-Pos باستخدامالرسم المخصصة لذلن )

 ؟ لم بتسجٌل رأٌن فً خانة المشاهدات.والخرجهل ٌوجد فرق طور بٌن موجة الدخل  .7ٔ

 اهدات.؟ لم بتسجٌل رأٌن فً خانة المشوالخرجبٌن موجة الدخل  انعكاساهل ترى هنان  .3ٔ

لم بحساب لٌمة جهد الدخل حسب ما ترى من راسم الموجات ثم لم بتسجٌله فً الخانة  .4ٔ

 المخصصة بجدول النتابج.

( حسب ما ترى من راسم الموجات ثم لم بتسجٌله فً ٙلم بحساب لٌمة جهد الخرج )الطرؾ  .ٕٓ

 الخانة المخصصة بجدول النتابج.

الدخل ثم لم بتسجٌله فً الخانة المخصصة  لم بحساب لٌمة التكبٌر بمسمة جهد الخرج / جهد .ٕٔ

 بجدول النتابج.

لم بحساب لٌمة التكبٌر بمسمة ) .ٕٕ
  

   
 ( ثم لم بتسجٌله فً الخانة المخصصة بجدول النتابج.

 سجل تعلٌمن فً خانة المشاهدات. ثم ٕٕو ٕٔلتكبٌر الناتجة فً الخطوة رلم الارن بٌن لٌمة  .ٖٕ

 (.Rf = ٘ kΩلٌمة ) ولكن باستخدام ٖٕإلى  3لمُ بإعادة الخطوات من  .ٕٗ
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 ائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌةرسم ومحاكاة الدو

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

دابرة المكبر الؽٌر العاكس الموضحة بالشكل  باستخدامو لكن  ٖٕإلى  3لمُ بإعادة الخطوات من  .ٕ٘

ٔالتالً و حساب لٌمة التكبٌر بمسمة )  
 ٕ

 ٔ
( ثم لم بتسجٌله فً الخانة المخصصة بجدول 

 النتابج.

وترن  وجهاز الحاسوب وؼلك البرنامجمن التدرٌب لم بترتٌب موضعن بالمعمل  بالانتهاء .ٕٙ

 نظٌفاً مرتباً. المعمل

 

 ( IC Op Amp 7ٗٔالدابرة المتكاملة ) مباستخدا: دابرة  المكبر الؽٌر عاكس 74ٔشكل رلم 

 

 المكبر العاكس

لٌمة التكبٌر بمسمة  Rf Ω Vin (Vpp) Vout (Vpp)لٌمة 
    

   
لٌمة التكبٌر بمسمة  

  

   
 

ٕ KΩ     

٘ KΩ     

 : حالات التدرٌب3ٗ رلم جدول

 تسجٌل النتائج
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 (Oscilloscopeالشكل التالً لرسم موجة الدخل والخرج حسب الجهاز الراسم للموجات ) استخدم

 

 : رسم الخرج3ٓٔ رلم شكل

 الؽٌر عاكسالمكبر 

لٌمة التكبٌر بمسمة  R1 Ω Vin (Vpp) Vout (Vpp)لٌمة 
    

   
لٌمة التكبٌر بمسمة  

  

  
1+  

ٕ KΩ     

٘ KΩ     

 : نتابج التدرٌب3٘ رلم جدول

 (Oscilloscopeالشكل التالً لرسم موجة الدخل والخرج حسب الجهاز الراسم للموجات ) استخدم

 

 : رسم الخرج3ٔٔ رلم شكل
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 
  

 المشاهدات

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 أن ٌصبح المتدرب لادراً على أن: 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 مشاهدات
 لا نعم

    ٌطبك إجراءات السلامة المهنٌة. ٔ

ٕ 
ٌشُؽل برنامج الرسم والمحاكاة بشكل سلٌم وٌموم بعمل 

 جدٌد.مشروع 
   

ٖ 
ٌجلب المكونات السلٌمة حسب الدابرة من المكتبات 

 الإلكترونٌة بالبرنامج.
   

    ٌوصل الدابرة الكهربابٌة. ٗ

    ٌضبط مصدر الجهد ببرنامج الرسم والمحاكاة. ٘

ٙ 
توصٌلاً سلٌماً وٌأخذ  الافتراضٌةٌوصل أجهزة المٌاس 

 منها المراءات.
   

    راسم الموجات.ٌضبط وٌستخدم جهاز  7

    ٌستنتج حسابٌاً نسبة التكبٌر حسب لٌم المماومات. 3

4 
نسبة التكبٌر للمكبر  عن طرٌك المحاكاةٌستنتج 
 العاكس

   

ٔٓ 
ٌرسم موجة الدخل والخرج للمكبر العاكس حسب 

 نواتج الجهاز الراسم للموجات
   

ٔٔ 
 ٌستنتج حسابٌاً نسبة التكبٌر للمكبر الؽٌر عاكس حسب

 لٌم المماومات.
   

ٕٔ 
نسبة التكبٌر للمكبر الؽٌر  عن طرٌك المحاكاةٌستنتج 
 العاكس

   

ٖٔ 
ٌرسم موجة الدخل والخرج للمكبر العاكس حسب 

 نواتج الجهاز الراسم للموجات
   

    ٌرتب مكان العمل وٌتركه نظٌفاً. ٗٔ

 : تمٌٌم المتدرب3ٙ رلم جدول

 

 التارٌخ: ......................... التولٌع: ......................... الاسم: ............................

  

 تمٌٌم الأداء

 تولٌع المدرب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 فً نهاٌة التدرٌب العملً ٌتُاح للمتدرب:

  والإلكترونٌةالكهربابٌة  ومحاكاة الدوابرجهاز حاسوب مُعد علٌة سابماً برنامج لرسم. 

 دلٌمة: 11ٌنبؽً أن ٌكون المتدرب لادرا  على أن ٌموم بالاتًَ فً زمن 

  جٌبٌه لتكبٌر موجة دخل  ومحاكاة دابرةرسم(Sin) ( بمٌمةVpeak (ٔ  ذبذبة فً  ٕٓٓوتردد

ً عنهلٌكون الخرج ضعؾ الدخل  (f= ٕٓٓ Hz)الثانٌة  مع إٌضاح الخرج على راسم  ومنعكسا

 .الافتراضًالموجات 

 العملً الاختبار
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 تـرونٌةرسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلك

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 الإلكترونٌات الرلمٌةالجزء الخامس: 
Digital Electronics 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 I/O Interface Circuits دوائر الدخل والخرج

 ٔ عدد الحصص ٘ٔ تدرٌب رلم

 

( والصمام الثنابً Switchesالمفاتٌح ) باستخدامأن ٌتدرب الطالب على أسالٌب الدخل والخرج البسٌطة 

 ( عن طرٌك برنامج رسم ومحاكاة الدوابر الكهربابٌة والإلكترونٌة.LEDالباعث للضوء )

 

 المواد والخامات العدد والأدوات

 جهاز حاسوب
 لا ٌوجد

 (Proteusومحاكاة الدوابر الكهربابٌة و الإلكترونٌة )برنامج رسم 

 : متطلبات التدرٌب37 رلم جدول

 

مفتاح  استخدامعن طرٌك  و، أما أبسط أنواع الدخل الرلمً فهوخرجلا توجد دابرة مكتملة بدون دخل 

 )صفر أو واحد( رلمً وهما نوعٌن: إنتاجٌمكن بفتحه وؼلمه 

 Active High)ًوهو المفتاح الذي عند ؼلمه ٌعطً )واحد رلمً( وعند تركه : : )التفعٌل الإٌجاب

 مفتوحاً ٌعطً صفر رلمً.

 Active Low)ًوهو المفتاح الذي عند ؼلمه ٌعطً )صفر رلمً( وعند تركه : : )التفعٌل السلب

 مفتوحاً ٌعطً واحد رلمً.

صمام ثنابً باعث  استخدامهو  ولكن أبسطهابة لمبٌنات الخرج للدوابر الإلكترونٌة فهً كثٌرة أما بالنس

 ( وٌمكن أٌضاً أن ٌنمسم لنوعان:LEDللضوء )

 Active High)ًمع وجود خرج من الدابرة الرلمٌة ٌساوى  ٌضاو هو الذي : : )التفعٌل الإٌجاب

 واحد رلمً.

 Active Low)ًمع وجود خرج من الدابرة الرلمٌة ٌساوى  ٌضاالذي  و هو: : )التفعٌل السلب

 صفر رلمً.

حتى تٌسر  ومبٌنات الخرجالأنواع البسٌطة من محددات الدخل  هذههذا التدرٌب أن نختبر  ولذلن ففكرة

 .الكهربابٌة والإلكترونٌة ومحاكاة الدوابرعن طرٌك برنامج رسم بالً التدرٌبات  استٌعابعلٌنا 

  

 الأهداؾ

 متطلبات التدرٌب

 المعارؾ المرتبطة بالتدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 بالمعمل. الخاصةوالأمان تطبٌك إجراءات السلامة  .ٔ

 لمُ بتشؽٌل جهاز الحاسوب. .ٕ

 (.Proteusلمُ بفتح برنامج الرسم والمحاكاة ) .ٖ

 (.Tool Bar( من شرٌط الأدوات )ISISلمُ بفتح برنامج رسم الدوابر ) .ٗ

 Toolالأدوات )( أو من شرٌط File( من لابمة ملؾ )New Projectلمُ بعمل مشروع جدٌد ) .٘

Bar.) 

، الجدول التالً ٌوضح الموضحة بالشكل التالًحسب الدابرة اختٌار ووضع المكونات بلمُ  .ٙ

 المكونات المطلوبة حتى ٌمكنن البحث عنها بمكتبة المكونات أو أجهزة المٌاس:

 Components المكونات المطلوبة

 Resistor مماومة

 DIP Switch مفتاح

 LED (Active) للضوءصمام ثنابً باعث 

 DC Source مصدر للجهد المستمر

 DC Voltmeter جهاز لٌاس الجهد المستمر

 : المكونات الاساسٌة للدابرة33جدول رلم 

بجدول النتابج مع مراعاة طرٌمة  والمراد لٌاسهلمُ بوضع أجهزة المٌاس المطلوبة حسب الدابرة  .7

 توصٌل كل جهاز لٌاس.

 لمُ بتوصٌل الدابرة الكهربابٌة بدلة. .3

 (.Volts ٘لم بضبط مصدر الجهد بمٌمة ) .4

 لمُ بتشؽٌل نظام المحاكاة. .ٓٔ

 لتدرٌبخطوات تنفٌذ ا



214 

 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 : دابرة دخل تفعٌل إٌجابً وسلبً.3ٕٔشكل رلم 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 .ٔالطرؾ الخارج من المفتاح  لم بوضح أحد أجهزة الاڨَو لمٌاس جهد .ٔٔ

 فً جدول النتابج. وتسجٌل ذلن الجهد( ثم لٌاس SWٔ) ٔلم بفتح المفتاح  .ٕٔ

 فً جدول النتابج. وتسجٌل ذلن الجهد( ثم لٌاس SWٔ) ٔلم بؽلك المفتاح  .ٖٔ

 .ٕلم بوضح أحد أجهزة الاڨَو لمٌاس جهد الطرؾ الخارج من المفتاح  .ٗٔ

 فً جدول النتابج.وتسجٌل ذلن  الجهد( ثم لٌاس SWٕ) ٕلم بفتح المفتاح  .٘ٔ

 .فً جدول النتابجوتسجٌل ذلن  الجهد( ثم لٌاس SWٕ) ٕلم بؽلك المفتاح  .ٙٔ

  لم بتوصٌل الدابرة الإلكترونٌة كما هو موضح فً الشكل التالً فً مشروع جدٌد. .7ٔ

 

 دابرة خرج تفعٌل إٌجابً و سلبً.: 3ٖٔ رلم شكل

( V ٓ( أم ألرب إلى )ٔ =V( )High ٘ألرب إلى ) –( هل عند الخرج LEDلـ )متى أضاء ا .3ٔ

(Low= ٓ ؟)من الخرج ٌسمى هذا الخرج؟ سجل رأٌن فً خانة المشاهدات. وأي نوع 

 لكل صمام ثنابً باعث للضوء مع المفتاح الخاص به. 3ٔكرر الخطوة  .4ٔ

وترن  وجهاز الحاسوب البرنامجوؼلك من التدرٌب لم بترتٌب موضعن بالمعمل  بالانتهاء .ٕٓ

 نظٌفاً مرتباً. المعمل

 

 (V) 1لٌمة جهد خرج مفتاح  (V) 1لٌمة جهد خرج مفتاح  حالة المفتاح

   مفتوح

   مؽلك

 : نتابج التدرٌب34 رلم جدول

 تسجٌل النتائج
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 

 

 لادراً على أن: أن ٌصبح المتدرب 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 مشاهدات
 لا نعم

    ٌطبك إجراءات السلامة المهنٌة. ٔ

ٕ 
ٌشُؽل برنامج الرسم والمحاكاة بشكل سلٌم و ٌموم بعمل 

 مشروع جدٌد.
   

ٖ 
ٌجلب المكونات السلٌمة حسب الدابرة من المكتبات الإلكترونٌة 

 بالبرنامج.
   

    الكهربابٌة.ٌوصل الدابرة  ٗ

    ٌضبط مصدر الجهد ببرنامج الرسم والمحاكاة. ٘

ٙ 
توصٌلاً سلٌماً و ٌأخذ منها  الافتراضٌةٌوصل أجهزة المٌاس 

 المراءات.
   

    ٌحدد نوع توصٌل مفتاح الدخل )تفعٌل إٌجابً أم سلبً(. 7

3 
( هل هو LEDٌحدد نوع توصٌل  مبٌن الناتج عن طرٌك )

 أم سلبً(.)تفعٌل إٌجابً 
   

    ٌرتب مكان العمل وٌتركه نظٌفاً. 4

 : تمٌٌم المتدرب4ٓ رلم جدول

  

 المشاهدات

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

 تمٌٌم الأداء
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 الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة رسم ومحاكاة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 التارٌخ: ......................... التولٌع: ......................... الاسم: ............................

 

 نهاٌة التدرٌب العملً ٌتُاح للمتدرب:فً 

  والإلكترونٌةالكهربابٌة  ومحاكاة الدوابرجهاز حاسوب مُعد علٌة سابماً برنامج لرسم. 

 دلٌمة: 17ٌنبؽً أن ٌكون المتدرب لادرا  على أن ٌموم بالاتًَ فً زمن 

  ومحاكاة توصٌلرسم ( مفتاح من نوع التفعٌل الإٌجابً معLED من نوع تفعٌل ).ًإٌجابً أٌضا 

  ومحاكاة توصٌلرسم ( مفتاح من نوع التفعٌل الإٌجابً معLED.ًمن نوع تفعٌل السلبً أٌضا ) 

  ومحاكاة توصٌلرسم ( مفتاح من نوع التفعٌل السلبً معLED.ًمن نوع تفعٌل السلبً أٌضا ) 

  

 تولٌع المدرب

 العملً الاختبار
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 (Not Gateبوابة النفً ) اختبار

 ٔ عدد الحصص ٙٔ تدرٌب رلم

 

جدول الحمٌمة  الكهربابٌة والإلكترونٌة ومحاكاة الدوابرأن ٌستنتج المتدرب عن طرٌك برنامج رسم 

(Truth Table( ًلبوابة النف )Not Gate.) 

 

 المواد والخامات العدد والأدوات

 جهاز حاسوب
 لا ٌوجد

 (Proteusبرنامج رسم ومحاكاة الدوابر الكهربابٌة والإلكترونٌة )

 : متطلبات التدرٌب4ٔ رلم جدول

 

وابة منطمٌة وظٌفتها عكس المٌمة الرلمٌة )المنطمٌة( للمتؽٌر الرلمً ( هً بNot Gateبوابة النفً )

 :وٌمثل بالمعادلةحسب جدول الحمٌمة التالً  للدخل

     ̅ 

Out =  ̅ A 

ٓ ٔ 

ٔ ٓ 

 : جدول الحمٌمة لبوابة النف4ًٕ رلم جدول

 

 (Not Gate: رمز بوابة النفً )3ٗٔشكل رلم 

التكنولوجٌا المستخدمة فً 
 التصنٌع

 (Not Gate( )IC Numberرلم الدائرة المتكاملة لبوابة النفً )

TTL 7ٗLSٓٗ 

CMOS 7ٗHCٓٗ 

 : أنواع بوابات النف4ًٖ رلم جدول

 الأهداؾ

 متطلبات التدرٌب

 المعارؾ المرتبطة بالتدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 بالمعمل. الخاصةوالأمان تطبٌك إجراءات السلامة  .ٔ

 لمُ بتشؽٌل جهاز الحاسوب. .ٕ

 (.Proteusلمُ بفتح برنامج الرسم والمحاكاة ) .ٖ

 (.Tool Bar)( من شرٌط الأدوات ISISلمُ بفتح برنامج رسم الدوابر ) .ٗ

 Tool( أو من شرٌط الأدوات )File( من لابمة ملؾ )New Projectلمُ بعمل مشروع جدٌد ) .٘

Bar.) 

، الجدول التالً ٌوضح الموضحة بالشكل التالًحسب الدابرة اختٌار ووضع المكونات بلمُ  .ٙ

 المكونات المطلوبة حتى ٌمكنن البحث عنها بمكتبة المكونات أو أجهزة المٌاس:

 Components ت المطلوبةالمكونا

 7ٗٓٗ بوابة النفً

 Resistor مماومة

 Switch مفتاح

 LED (Active) صمام ثنابً باعث للضوء

 DC Source مصدر للجهد المستمر

 DC Voltmeter جهاز لٌاس الجهد المستمر

 : المكونات الاساسٌة للدابرة4ٗجدول رلم 

بجدول النتابج مع مراعاة طرٌمة  والمراد لٌاسهلمُ بوضع أجهزة المٌاس المطلوبة حسب الدابرة  .7

 توصٌل كل جهاز لٌاس.

 لمُ بتوصٌل الدابرة الكهربابٌة بدلة. .3

 (.Volts ٘لم بضبط مصدر الجهد بمٌمة ) .4

 لمُ بتشؽٌل نظام المحاكاة.  .ٓٔ

( تمثل الأرضً Pin 7( كما أن )ve ٘ Volt+( تمثل دخل الجهد )ٗٔ Pinٌنبؽً ملاحظة أن ) .ٔٔ

( ولكنها لا تظهر فً برنامج الرسم والمحاكاة لكن نستخدمها فً التوصٌل ICللدابرة المتكاملة )

 الفعلً.

( LED( من أل محاكاة أكثر والعٌة )حٌث ٌظهر الـ )Active( من نوع )LED) استخدامٌمكنن  .ٕٔ

 .مضًء(مضٌباً أو ؼٌر 

 خطوات تنفٌذ التدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 : دابرة بوابة النف3ً٘ٔشكل رلم 

( = خرج IC Inputلم بوضح أحد أجهزة الاڨَو لمٌاس جهد الدخل على الدابرة المتكاملة ) .ٖٔ

 المفتاح.

( لبل IC Outputلم بوضح أحد أجهزة الاڨَو لمٌاس جهد الخرج على الدابرة المتكاملة ) .ٗٔ

 المماومة.

إضاءة الصمام الثنابً الباعث للضوء  وحالةوالخرج ( ثم لٌاس جهد الدخل SWلم بفتح المفتاح ) .٘ٔ

(LED.فً جدول النتابج ) 

( ثم لٌاس جهد الدخل والخرج وحالة إضاءة الصمام الثنابً الباعث للضوء SWلم ؼلك المفتاح ) .ٙٔ

(LED.فً جدول النتابج ) 

(؟ أي نوع من الدخل Open( عندما كان المفتاح )مفتوح = ICماذا كان الجهد عند الدخل للـ ) .7ٔ

 سجل رأٌن فً خانة المشاهدات. هذا؟سمى ٌ

(؟ أي نوع من الدخل Close( عندما كان المفتاح )مؽلك = ICماذا كان الجهد عند الدخل للـ )  .3ٔ

 سجل رأٌن فً خانة المشاهدات. الدخل؟ٌسمى هذا 

(؟ وأي نوع ٓ =V( )Low ٓ( أم )ٔ =V( )High ٘)= ( هل عند الخرج LEDمتى أضاء الـ ) .4ٔ

 هذا الخرج؟ سجل رأٌن فً خانة المشاهدات. من الخرج ٌسمى

سجل رأٌن فً خانة  ،( الخاص ببوابة النفTruth Tableًلارن النتابج بجدول الحمٌمة ) .ٕٓ

 المشاهدات.

من التدرٌب لم بترتٌب موضعن بالمعمل وؼلك البرنامج وجهاز الحاسوب وترن  بالانتهاء .ٕٔ

 المعمل نظٌفاً مرتباً.
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

حالة 
 المفتاح

لٌمة جهد الدخل 
(V) 

لٌمة جهد الخرج 
(V) 

حالة الصمام الثنائً الباعث للضوء 
(LED) 

    مفتوح

    مؽلك

 : نتابج التدرٌب4٘جدول رلم 

 

 

 

 أن ٌصبح المتدرب لادراً على أن: 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 مشاهدات
 لا نعم

    ٌطبك إجراءات السلامة المهنٌة. ٔ

ٕ 
وٌموم بعمل ٌشُؽل برنامج الرسم والمحاكاة بشكل سلٌم 

 مشروع جدٌد.
   

ٖ 
ٌجلب المكونات السلٌمة حسب الدابرة من المكتبات 

 الإلكترونٌة بالبرنامج.
   

    ٌوصل الدابرة الكهربابٌة. ٗ

    ٌضبط مصدر الجهد ببرنامج الرسم والمحاكاة. ٘

ٙ 
ٌأخذ توصٌلاً سلٌماً و الافتراضٌةٌوصل أجهزة المٌاس 

 منها المراءات.
   

7 
( بوابة النفً عن Truth Table) الحمٌمةٌستنتج جدول 

 طرٌك برنامج الرسم والمحاكاة.
   

    ٌرتب مكان العمل وٌتركه نظٌفاً. 3

 : تمٌٌم المتدرب4ٙ رلم جدول

 تسجٌل النتائج

 المشاهدات

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

 تمٌٌم الأداء
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 الإلكتـرونٌةرسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة و

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 التارٌخ: ......................... .........................التولٌع:  الاسم: ............................

 

 فً نهاٌة التدرٌب العملً ٌتُاح للمتدرب:

 .جهاز حاسوب مُعد علٌة سابماً برنامج لرسم ومحاكاة الدوابر الكهربابٌة والإلكترونٌة 

 دلٌمة: 11ٌنبؽً أن ٌكون المتدرب لادرا  على أن ٌموم بالاتًَ فً زمن 

 باستخدامبوابة النفً  اختبار ( برنامج الرسم والمحاكاة ومعرفة جدول الحمٌمةTruth Table.) 

  

 تولٌع المدرب

 العملً الاختبار
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 (And Gateبوابة الضرب ) اختبار

 ٔ عدد الحصص 7ٔ تدرٌب رلم

 

رسم ومحاكاة الدوابر الكهربابٌة والإلكترونٌة جدول الحمٌمة أن ٌستنتج المتدرب عن طرٌك برنامج 

(Truth Table( لبوابة الضرب )And Gate.) 

 

 المواد والخامات العدد والأدوات

 جهاز حاسوب
 لا ٌوجد

 (Proteusبرنامج رسم ومحاكاة الدوابر الكهربابٌة والإلكترونٌة )

 : متطلبات التدرٌب47 رلم جدول

 

ببوابة الضرب لان حالاتها  تسمىهً البوابة التً لها مدخلٌن أو أكثر ومخرج واحد بوابة الضرب 

  (Truth Tableكما هو موضح فً جدول الحمٌمة التالً ) كحالات جدول الضرب

       
 

Out  B A 

ٓ ٓ ٓ 

ٓ ٔ ٓ 

ٓ ٓ ٔ 
ٔ ٔ ٔ 

 : جدول الحمٌمة لبوابة الضرب43 رلم جدول

 

 (And Gate) الضرب: رمز بوابة 3ٙٔشكل رلم 

  

 الأهداؾ

 متطلبات التدرٌب

 المعارؾ المرتبطة بالتدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

التكنولوجٌا المستخدمة فً 
 التصنٌع

 (And Gate( )IC Numberرلم الدائرة المتكاملة لبوابة الضرب )

TTL 7ٗLSٓ3 

CMOS 7ٗHCٓ3 

CMOS ٗٔ3ٔ 

 : أنواع بوابة الضرب44 رلم جدول

 

 بالمعمل. الخاصةوالأمان تطبٌك إجراءات السلامة  .ٔ

 لمُ بتشؽٌل جهاز الحاسوب. .ٕ

 (.Proteusوالمحاكاة )لمُ بفتح برنامج الرسم  .ٖ

 (.Tool Bar( من شرٌط الأدوات )ISIS)لمُ بفتح برنامج رسم الدوابر  .ٗ

 Tool( أو من شرٌط الأدوات )File( من لابمة ملؾ )New Projectلمُ بعمل مشروع جدٌد ) .٘

Bar.) 

، الجدول التالً ٌوضح الموضحة بالشكل التالً حسب الدابرةاختٌار ووضع المكونات بلمُ  .ٙ

 و أجهزة المٌاس:المكونات المطلوبة حتى ٌمكنن البحث عنها بمكتبة المكونات أ

 Components المكونات المطلوبة

 7ٗٓ3 بوابة الضرب

 Resistor مماومة

 DIP Switch مفتاح

 LED (Active) صمام ثنابً باعث للضوء

 DC Source مصدر للجهد المستمر

 DC Voltmeter جهاز لٌاس الجهد المستمر

 الاساسٌة للدابرة: المكونات ٓٓٔجدول رلم 

بجدول النتابج مع مراعاة طرٌمة  والمراد لٌاسهلمُ بوضع أجهزة المٌاس المطلوبة حسب الدابرة  .7

 توصٌل كل جهاز لٌاس.

 لمُ بتوصٌل الدابرة الكهربابٌة بدلة. .3

 (.Volts ٘لم بضبط مصدر الجهد بمٌمة ) .4

 لمُ بتشؽٌل نظام المحاكاة.  .ٓٔ

 خطوات تنفٌذ التدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

( تمثل الأرضً Pin 7( كما أن )ve ٘ Volt+الجهد ) ( تمثل دخلٗٔ Pinٌنبؽً ملاحظة أن ) .ٔٔ

نستخدمها فً التوصٌل  والمحاكاة لكنتظهر فً برنامج الرسم  ولكنها لا( ICللدابرة المتكاملة )

 الفعلً.

( LED( من أل محاكاة أكثر والعٌة )حٌث ٌظهر الـ )Active( من نوع )LED) استخدامٌمكنن  .ٕٔ

 .مضًء(مضٌباً أو ؼٌر 

 

 : دابرة بوابة الضرب37ٔشكل رلم 

 بتسجٌل النتابج حسب كل حالة. وثم لم( حسب جدول النتابج DIP SW) بفتح وؼلك المفتاحٌنلم  .ٖٔ

سجل رأٌن فً خانة  الضرب،( الخاص ببوابة Truth Tableلارن النتابج بجدول الحمٌمة ) .ٗٔ

 المشاهدات.

وترن  وجهاز الحاسوب وؼلك البرنامجن بالمعمل من التدرٌب لم بترتٌب موضع بالانتهاء .٘ٔ

 نظٌفاً مرتباً. المعمل

 

حالة 
 1المفتاح 

حالة 
 1المفتاح 

لٌمة جهد الدخل 
A (Pin 1( )V) 

لٌمة جهد الدخل 
A (Pin 1( )V) 

لٌمة جهد 
(  Pin 1) الخرج

(V) 

حالة الصمام الثنائً 
الباعث للضوء 

(LED) 

     مفتوح مفتوح

     مفتوح مؽلك

     مؽلك مفتوح

     مؽلك مؽلك

 : نتابج التدرٌبٔٓٔجدول رلم 

  

 تسجٌل النتائج
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 

 

 أن ٌصبح المتدرب لادراً على أن: 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 مشاهدات
 لا نعم

    ٌطبك إجراءات السلامة المهنٌة. ٔ

ٕ 
ٌموم بعمل المحاكاة بشكل سلٌم وٌشُؽل برنامج الرسم و

 جدٌد. مشروع
   

ٖ 
ٌجلب المكونات السلٌمة حسب الدابرة من المكتبات 

 بالبرنامج. الإلكترونٌة
   

    ٌوصل الدابرة الكهربابٌة. ٗ

    ٌضبط مصدر الجهد ببرنامج الرسم و المحاكاة. ٘

ٙ 
توصٌلاً سلٌماً وٌأخذ  الافتراضٌةٌوصل أجهزة المٌاس 

 منها المراءات.
   

7 
بوابة الضرب ل( Truth Table) الحمٌمةٌستنتج جدول 

 عن طرٌك برنامج الرسم والمحاكاة.
   

    ٌرتب مكان العمل وٌتركه نظٌفاً. 3

 : تمٌٌم المتدربٕٓٔ رلم جدول

  

 المشاهدات

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

 تمٌٌم الأداء
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 التارٌخ: ......................... التولٌع: ......................... ............................الاسم: 

 

 فً نهاٌة التدرٌب العملً ٌتُاح للمتدرب:

  والإلكترونٌةالكهربابٌة  ومحاكاة الدوابرجهاز حاسوب مُعد علٌة سابماً برنامج لرسم. 

 دلٌمة: 11متدرب لادرا  على أن ٌموم بالاتًَ فً زمن ٌنبؽً أن ٌكون ال

 والمحاكاة ومعرفة جدولبرنامج الرسم  باستخدامبوابة الضرب  اختبار ( الحمٌمةTruth Table.) 

  

 تولٌع المدرب

 العملً الاختبار
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 حاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌةرسم وم

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 (OR Gate) الاختٌاربوابة  اختبار

 ٔ عدد الحصص 3ٔ تدرٌب رلم

 

الحمٌمة  والإلكترونٌة جدولالكهربابٌة  الدوابرومحاكاة أن ٌستنتج المتدرب عن طرٌك برنامج رسم 

(Truth Table لبوابة )الاختٌار (OR Gate.) 

 

 المواد والخامات العدد والأدوات

 جهاز حاسوب
 لا ٌوجد

 (Proteusبرنامج رسم ومحاكاة الدوابر الكهربابٌة والإلكترونٌة )

 : متطلبات التدرٌبٖٓٔ رلم جدول

 

لأن إذا كان هنان أي واحد  الاختٌاروهً البوابة التً لها مدخلٌن أو أكثر ومخرج واحد تسمى ببوابة 

(Logic ٔ على أحد المداخل ستختاره لٌكون الخرج )هو موضح فً جدول الحمٌمة التالً  لها، كما

(Truth Table ) 

        
 

Out  B A 

ٓ ٓ ٓ 
ٔ ٔ ٓ 
ٔ ٓ ٔ 
ٔ ٔ ٔ 

 : جدول الحمٌمة لبوابة الاختٌارٗٓٔ رلم جدول

 

 (OR Gate: رمز بوابة الإختٌار )33ٔشكل رلم 

  

 الأهداؾ

 متطلبات التدرٌب

 المعارؾ المرتبطة بالتدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

التكنولوجٌا المستخدمة فً 
 التصنٌع

 (OR Gate( )IC Number) الاختٌاررلم الدائرة المتكاملة لبوابة 

TTL 7ٗLSٖٕ 

CMOS 7ٗHCٖٕ 

CMOS ٗٓ7ٔ 

 : نواع بوابة الاختٌار٘ٓٔجدول رلم 

 

 بالمعمل. الخاصةوالأمان تطبٌك إجراءات السلامة  .ٔ

 لمُ بتشؽٌل جهاز الحاسوب. .ٕ

 (.Proteus)والمحاكاة لمُ بفتح برنامج الرسم  .ٖ

 (.Tool Bar( من شرٌط الأدوات )ISISلمُ بفتح برنامج رسم الدوابر ) .ٗ

 Tool( أو من شرٌط الأدوات )File( من لابمة ملؾ )New Projectلمُ بعمل مشروع جدٌد ) .٘

Bar.) 

، الجدول التالً ٌوضح الموضحة بالشكل التالًحسب الدابرة اختٌار ووضع المكونات بلمُ  .ٙ

 حتى ٌمكنن البحث عنها بمكتبة المكونات أو أجهزة المٌاس: المكونات المطلوبة

 Components المكونات المطلوبة

 7ٖٕٗ بوابة الاختٌار

 Resistor مماومة

 DIP Switch مفتاح

 LED (Active) صمام ثنابً باعث للضوء

 DC Source مصدر للجهد المستمر

 DC Voltmeter جهاز لٌاس الجهد المستمر

 : المكونات الاساسٌة للدابرةٙٓٔجدول رلم 

بجدول النتابج مع مراعاة طرٌمة  والمراد لٌاسهلمُ بوضع أجهزة المٌاس المطلوبة حسب الدابرة  .7

 توصٌل كل جهاز لٌاس.

 لمُ بتوصٌل الدابرة الكهربابٌة بدلة. .3

 (.Volts ٘لم بضبط مصدر الجهد بمٌمة ) .4

 اكاة. لمُ بتشؽٌل نظام المح .ٓٔ

 خطوات تنفٌذ التدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

( تمثل الأرضً Pin 7( كما أن )ve ٘ Volt+( تمثل دخل الجهد )ٗٔ Pinٌنبؽً ملاحظة أن ) .ٔٔ

نستخدمها فً التوصٌل  والمحاكاة لكنتظهر فً برنامج الرسم  ولكنها لا( ICللدابرة المتكاملة )

 الفعلً.

( LEDـ )( من أل محاكاة أكثر والعٌة )حٌث ٌظهر الActive( من نوع )LED) استخدامٌمكنن  .ٕٔ

 .مضًء(مضٌباً أو ؼٌر 

 

 : دابرة بوابة الإختٌار.34ٔشكل رلم 

 بتسجٌل النتابج حسب كل حالة. وثم لم( حسب جدول النتابج DIP SW) بفتح وؼلك المفتاحٌنلم  .ٖٔ

سجل رأٌن فً خانة  – الاختٌار( الخاص ببوابة Truth Tableلارن النتابج بجدول الحمٌمة ) .ٗٔ

 المشاهدات.

وترن  وجهاز الحاسوب وؼلك البرنامجمن التدرٌب لم بترتٌب موضعن بالمعمل  بالانتهاء .٘ٔ

 نظٌفاً مرتباً. المعمل

 

حالة 
 1المفتاح 

حالة 
 1المفتاح 

لٌمة جهد الدخل 
A (Pin 1( )V) 

لٌمة جهد الدخل 
A (Pin 1( )V) 

لٌمة جهد 

 Pin)الخرج 
1)(V) 

حالة الصمام الثنائً 
الباعث للضوء 

(LED) 

     مفتوح مفتوح

     مفتوح مؽلك

     مؽلك مفتوح

     مؽلك مؽلك

 : نتابج التدرٌب7ٓٔ رلم جدول

  

 تسجٌل النتائج
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 

 

 أن ٌصبح المتدرب لادراً على أن: 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 مشاهدات
 لا نعم

    إجراءات السلامة المهنٌة. ٌطبك ٔ

ٕ 
ٌشُؽل برنامج الرسم والمحاكاة بشكل سلٌم و ٌموم بعمل 

 مشروع جدٌد.
   

ٖ 
ٌجلب المكونات السلٌمة حسب الدابرة من المكتبات 

 الإلكترونٌة بالبرنامج.
   

    ٌوصل الدابرة الكهربابٌة. ٗ

    المحاكاة.ٌضبط مصدر الجهد ببرنامج الرسم و ٘

ٙ 
توصٌلاً سلٌماً وٌأخذ  الافتراضٌةٌوصل أجهزة المٌاس 

 منها المراءات.
   

7 
 الاختٌار( بوابة Truth Table) الحمٌمةٌستنتج جدول 

 عن طرٌك برنامج الرسم والمحاكاة.
   

    ٌرتب مكان العمل وٌتركه نظٌفاً. 3

 : تمٌٌم المتدرب3ٓٔ رلم جدول

  

 المشاهدات

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

 تمٌٌم الأداء
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 التارٌخ: ......................... التولٌع: ......................... الاسم: ............................

 

 فً نهاٌة التدرٌب العملً ٌتُاح للمتدرب:

  والإلكترونٌةالكهربابٌة  ومحاكاة الدوابرجهاز حاسوب مُعد علٌة سابماً برنامج لرسم. 

 دلٌمة: 11ٌنبؽً أن ٌكون المتدرب لادرا  على أن ٌموم بالاتًَ فً زمن 

 ومعرفة جدولبرنامج الرسم والمحاكاة  باستخدام الاختٌاربوابة  اختبار ( الحمٌمةTruth Table.) 

  

 تولٌع المدرب

 العملً الاختبار
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 ئٌة والإلكتـرونٌةرسم ومحاكاة الدوائر الكهربا

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 (NAND Gateبوابة عكس الضرب ) اختبار

 ٔ عدد الحصص 4ٔ تدرٌب رلم

 

الحمٌمة  والإلكترونٌة جدولالكهربابٌة  ومحاكاة الدوابرأن ٌستنتج المتدرب عن طرٌك برنامج رسم 

(Truth Table( لبوابة عكس الضرب )NAND Gate.) 

 

 المواد والخامات العدد والأدوات

 جهاز حاسوب
 لا ٌوجد

 (Proteusالإلكترونٌة )برنامج رسم و محاكاة الدوابر الكهربابٌة و 

 : متطلبات التدرٌب4ٓٔ رلم جدول

 

عكس الضرب لأنها بالفعل مكونة من  وتسمى ببوابةوهً البوابة التً لها مدخلٌن أو أكثر ومخرج واحد 

الخرج لها حسب المعادلة وجدول الحمٌمة ( وٌحدد Nand = And Notبوابة ضرب ٌتبعها بوابة نفً )

(Truth Table:التالٌٌن ) 

      ̅̅ ̅̅  
 

Out  B A 

ٔ ٓ ٓ 

ٔ ٔ ٓ 

ٔ ٓ ٔ 

ٓ ٔ ٔ 

 : جدول الحمٌمة لبوابة عكس الضربٓٔٔجدول رلم 

 

 (Nand Gate: رمز بوابة عكس الضرب )4ٓٔشكل رلم 

  

 الأهداؾ

 متطلبات التدرٌب

 المعارؾ المرتبطة بالتدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

التكنولوجٌا المستخدمة فً 
 التصنٌع

 NAND Gate( )ICرلم الدائرة المتكاملة لبوابة عكس الضرب )
Number) 

TTL 7ٗLSٓٓ 

CMOS 7ٗHCٓٓ 
CMOS ٗٓٔٔ 

 : أنواع بوابة عكس الضربٔٔٔ رلم جدول

 

 الخاصة بالمعمل. تطبٌك إجراءات السلامة والأمان .ٔ

 لمُ بتشؽٌل جهاز الحاسوب. .ٕ

 (.Proteusوالمحاكاة )لمُ بفتح برنامج الرسم  .ٖ

 (.Tool Bar( من شرٌط الأدوات )ISISلمُ بفتح برنامج رسم الدوابر ) .ٗ

 Tool( أو من شرٌط الأدوات )File( من لابمة ملؾ )New Projectلمُ بعمل مشروع جدٌد ) .٘

Bar.) 

، الجدول التالً ٌوضح الموضحة بالشكل التالًحسب الدابرة اختٌار ووضع المكونات بلمُ  .ٙ

 المكونات المطلوبة حتى ٌمكنن البحث عنها بمكتبة المكونات أو أجهزة المٌاس:

 Components المكونات المطلوبة

 7ٗٓٓ بوابة عكس الضرب

 Resistor مماومة

 DIP Switch مفتاح

 LED (Active) صمام ثنابً باعث للضوء

 DC Source مصدر للجهد المستمر

 DC Voltmeter جهاز لٌاس الجهد المستمر

 : المكونات الاساسٌة للدابرةٕٔٔجدول رلم 

بجدول النتابج مع مراعاة طرٌمة  والمراد لٌاسهلمُ بوضع أجهزة المٌاس المطلوبة حسب الدابرة  .7

 توصٌل كل جهاز لٌاس.

 لمُ بتوصٌل الدابرة الكهربابٌة بدلة. .3

 (.Volts ٘لم بضبط مصدر الجهد بمٌمة ) .4

 لمُ بتشؽٌل نظام المحاكاة.  .ٓٔ

 خطوات تنفٌذ التدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

( تمثل الأرضً Pin 7( كما أن )ve ٘ Volt+( تمثل دخل الجهد )ٗٔ Pinٌنبؽً ملاحظة أن ) .ٔٔ

فً التوصٌل نستخدمها  والمحاكاة لكنتظهر فً برنامج الرسم  ولكنها لا( ICللدابرة المتكاملة )

 الفعلً.

( LED( من أل محاكاة أكثر والعٌة )حٌث ٌظهر الـ )Active( من نوع )LED) استخدامٌمكنن  .ٕٔ

 .مضًء(مضٌباً أو ؼٌر 

 

 : دابرة بوابة عكس الضرب.4ٔٔشكل رلم 

 بتسجٌل النتابج حسب كل حالة. وثم لم( حسب جدول النتابج DIP SWالمفتاحٌن ) بفتح وؼلكلم  .ٖٔ

سجل رأٌن فً  الضرب،( الخاص ببوابة عكس Truth Tableلارن النتابج بجدول الحمٌمة ) .ٗٔ

 خانة المشاهدات.

وترن  وجهاز الحاسوب وؼلك البرنامجمن التدرٌب لم بترتٌب موضعن بالمعمل  بالانتهاء .٘ٔ

 نظٌفاً مرتباً. المعمل

 

حالة 
 1المفتاح 

حالة 
 1المفتاح 

لٌمة جهد الدخل 
A (Pin 1( )V) 

لٌمة جهد الدخل 
A (Pin 1( )V) 

لٌمة جهد 
 (Pin 1) الخرج

(V) 

حالة الصمام الثنائً 
الباعث للضوء 

(LED) 

     مفتوح مفتوح

     مفتوح مؽلك

     مؽلك مفتوح

     مؽلك مؽلك

 التدرٌب: نتابج ٖٔٔجدول رلم 

  

 تسجٌل النتائج
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 

 

 أن ٌصبح المتدرب لادراً على أن: 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 مشاهدات
 لا نعم

    ٌطبك إجراءات السلامة المهنٌة. ٔ

ٕ 
ٌشُؽل برنامج الرسم والمحاكاة بشكل سلٌم و ٌموم بعمل 

 مشروع جدٌد.
   

ٖ 
من المكتبات  ٌجلب المكونات السلٌمة حسب الدابرة

 الإلكترونٌة بالبرنامج.
   

    ٌوصل الدابرة الكهربابٌة. ٗ

    ٌضبط مصدر الجهد ببرنامج الرسم و المحاكاة. ٘

ٙ 
توصٌلاً سلٌماً وٌأخذ  الافتراضٌةٌوصل أجهزة المٌاس 

 منها المراءات.
   

7 
( بوابة عكس Truth Table) الحمٌمةٌستنتج جدول 

 الرسم والمحاكاة. الضرب عن طرٌك برنامج
   

    ٌرتب مكان العمل وٌتركه نظٌفاً. 3

 : تمٌٌم المتدربٗٔٔ رلم جدول

  

 المشاهدات

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

 تمٌٌم الأداء



237 

 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 التارٌخ: ......................... التولٌع: ......................... الاسم: ............................

 

 فً نهاٌة التدرٌب العملً ٌتُاح للمتدرب:

  والإلكترونٌةالكهربابٌة  ومحاكاة الدوابرجهاز حاسوب مُعد علٌة سابماً برنامج لرسم. 

 دلٌمة: 11ٌنبؽً أن ٌكون المتدرب لادرا  على أن ٌموم بالاتًَ فً زمن 

 ا والمحاكاة ومعرفة جدولالرسم  باستخدامبوابة عكس الضرب  اختبار( لحمٌمةTruth Table.) 

  

 تولٌع المدرب

 العملً الاختبار
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 (NOR Gate) الاختٌاربوابة عكس  اختبار

 ٔ عدد الحصص ٕٓ تدرٌب رلم

 

الحمٌمة  والإلكترونٌة جدولالكهربابٌة  ومحاكاة الدوابرأن ٌستنتج المتدرب عن طرٌك برنامج رسم 

(Truth Table لبوابة عكس )الاختٌار (NOR Gate.) 

 

 المواد والخامات العدد والأدوات

 جهاز حاسوب
 لا ٌوجد

 (Proteusبرنامج رسم ومحاكاة الدوابر الكهربابٌة والإلكترونٌة )

 : متطلبات التدرٌب٘ٔٔ رلم جدول

 

لأنها بالفعل مكونة من  الاختٌارعكس  وتسمى ببوابة وهً البوابة التً لها مدخلٌن أو أكثر ومخرج واحد

( وٌحدد الخرج لها حسب المعادلة وجدول الحمٌمة Nor = OR Notٌتبعها بوابة نفً ) اختٌاربوابة 

(Truth Table:التالٌٌن ) 

       ̅̅ ̅̅ ̅̅ ̅̅  
 

Out B A 

ٔ ٓ ٓ 

ٓ ٔ ٓ 

ٓ ٓ ٔ 

ٓ ٔ ٔ 

 جدول الحمٌمة لبوابة عكس الاختٌار: ٙٔٔ رلم جدول

 

 (NOR Gate: رمز بوابة عكس الإختٌار )4ٕٔشكل رلم 

  

 الأهداؾ

 متطلبات التدرٌب

 المعارؾ المرتبطة بالتدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

التكنولوجٌا المستخدمة فً 
 التصنٌع

 NOR Gate( )IC) الاختٌاررلم الدائرة المتكاملة لبوابة عكس 
Number) 

TTL 7ٗLSٕٓ 

CMOS 7ٗHCٕٓ 
CMOS ٗٓٓٔ 

 : أنواع بوابة عكس الاختٌار7ٔٔ رلم جدول

 

 بالمعمل. الخاصةوالأمان تطبٌك إجراءات السلامة  .ٔ

 لمُ بتشؽٌل جهاز الحاسوب. .ٕ

 (.Proteusوالمحاكاة )لمُ بفتح برنامج الرسم  .ٖ

 (.Tool Bar( من شرٌط الأدوات )ISISلمُ بفتح برنامج رسم الدوابر ) .ٗ

 Tool( أو من شرٌط الأدوات )File( من لابمة ملؾ )New Projectلمُ بعمل مشروع جدٌد ) .٘

Bar.) 

، الجدول التالً ٌوضح الموضحة بالشكل التالًحسب الدابرة اختٌار ووضع المكونات بلمُ  .ٙ

 المكونات المطلوبة حتى ٌمكنن البحث عنها بمكتبة المكونات أو أجهزة المٌاس:

 Components المكونات المطلوبة

 ٔٓٓٗ بوابة عكس الاختٌار

 Resistor مماومة

 DIP Switch مفتاح

 LED (Active) صمام ثنابً باعث للضوء

 DC Source مصدر للجهد المستمر

 DC Voltmeter جهاز لٌاس الجهد المستمر

 : المكونات الاساسٌة للدابرة3ٔٔجدول رلم 

بجدول النتابج مع مراعاة طرٌمة  والمراد لٌاسهلمُ بوضع أجهزة المٌاس المطلوبة حسب الدابرة  .7

 توصٌل كل جهاز لٌاس.

 لمُ بتوصٌل الدابرة الكهربابٌة بدلة. .3

 (.Volts ٘لم بضبط مصدر الجهد بمٌمة ) .4

 لمُ بتشؽٌل نظام المحاكاة.  .ٓٔ

 خطوات تنفٌذ التدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

( تمثل الأرضً Pin 7( كما أن )ve ٘ Volt+( تمثل دخل الجهد )ٗٔ Pinٌنبؽً ملاحظة أن ) .ٔٔ

نستخدمها فً التوصٌل  والمحاكاة لكنتظهر فً برنامج الرسم  ولكنها لا( ICللدابرة المتكاملة )

 الفعلً.

( LED( من أل محاكاة أكثر والعٌة )حٌث ٌظهر الـ )Active( من نوع )LED) استخدامٌمكنن  .ٕٔ

 .مضًء(مضٌباً أو ؼٌر 

 

 : دابرة بوابة عكس الإختٌار.4ٖٔشكل رلم 

 بتسجٌل النتابج حسب كل حالة. وثم لم( حسب جدول النتابج DIP SW) وؼلك المفتاحٌنلم بفتح  .ٖٔ

سجل رأٌن فً  الاختٌار،( الخاص ببوابة عكس Truth Tableلارن النتابج بجدول الحمٌمة ) .ٗٔ

 خانة المشاهدات.

وترن  وجهاز الحاسوب وؼلك البرنامجعن بالمعمل من التدرٌب لم بترتٌب موض بالانتهاء .٘ٔ

 نظٌفاً مرتباً. المعمل

 

حالة 
 1المفتاح 

حالة 
 1المفتاح 

لٌمة جهد الدخل 
A (Pin 1( )V) 

لٌمة جهد الدخل 
A (Pin 1( )V) 

لٌمة جهد 
( Pin 1)الخرج 

(V) 

حالة الصمام الثنائً 
الباعث للضوء 

(LED) 

     مفتوح مفتوح

     مفتوح مؽلك

     مؽلك مفتوح

     مؽلك مؽلك

 : نتابج التدرٌب4ٔٔ رلم جدول

 تسجٌل النتائج
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 

 

 أن ٌصبح المتدرب لادراً على أن: 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 مشاهدات
 لا نعم

    ٌطبك إجراءات السلامة المهنٌة. ٔ

ٕ 
ٌشُؽل برنامج الرسم والمحاكاة بشكل سلٌم وٌموم بعمل 

 مشروع جدٌد.
   

ٖ 
ٌجلب المكونات السلٌمة حسب الدابرة من المكتبات 

 الإلكترونٌة بالبرنامج.
   

    ٌوصل الدابرة الكهربابٌة. ٗ

    ٌضبط مصدر الجهد ببرنامج الرسم والمحاكاة. ٘

ٙ 
توصٌلاً سلٌماً وٌأخذ  الافتراضٌةٌوصل أجهزة المٌاس 

 منها المراءات.
   

7 
( بوابة عكس Truth Table) الحمٌمةٌستنتج جدول 

 عن طرٌك برنامج الرسم والمحاكاة. الاختٌار
   

    ٌرتب مكان العمل وٌتركه نظٌفاً. 3

 : تمٌٌم المتدربٕٓٔ رلم جدول

  

 المشاهدات

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

 تمٌٌم الأداء
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 التارٌخ: ......................... التولٌع: ......................... ............................الاسم: 

 

 فً نهاٌة التدرٌب العملً ٌتُاح للمتدرب:

  والإلكترونٌةالكهربابٌة  ومحاكاة الدوابرجهاز حاسوب مُعد علٌة سابماً برنامج لرسم. 

 دلٌمة: 11ٌنبؽً أن ٌكون المتدرب لادرا  على أن ٌموم بالاتًَ فً زمن 

 والمحاكاة ومعرفة جدولالرسم  باستخدام الاختٌاربوابة عكس  اختبار ( الحمٌمةTruth Table.) 

  

 تولٌع المدرب

 العملً الاختبار
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 (XOR Gateبوابة التعارض ) اختبار

 ٔ عدد الحصص ٕٔ تدرٌب رلم

 

الكهربابٌة والإلكترونٌة جدول الحمٌمة  ومحاكاة الدوابرأن ٌستنتج المتدرب عن طرٌك برنامج رسم 

(Truth Table( لبوابة التعارض )XOR Gate.) 

 

 المواد والخامات العدد والأدوات

 جهاز حاسوب
 لا ٌوجد

 (Proteusبرنامج رسم ومحاكاة الدوابر الكهربابٌة والإلكترونٌة )

 : متطلبات التدرٌبٕٔٔ رلم جدول

 

وهً البوابة التً لها مدخلٌن أو أكثر ومخرج واحد تسمى ببوابة التعارض لأن الخرج الرلمً ٌكون 

( وٌحدد ٓ Logicتساوى ٌكون الخرج الرلمً صفر ) ولكن إن( عندما ٌختلؾ الدخل ٔ Logicواحد )

 ( التالٌٌن:Truth Tableالخرج لها حسب المعادلة وجدول الحمٌمة )

      ̅    ̅       
 

Out B A 

ٓ ٓ ٓ 

ٔ ٔ ٓ 

ٔ ٓ ٔ 

ٓ ٔ ٔ 

 : جدول الحمٌمة لبوابة التعارضٕٕٔجدول رلم 

 

 (XOR Gate: رمز بوابة التعارض )4ٗٔشكل رلم 

  

 الأهداؾ

 متطلبات التدرٌب

 المعارؾ المرتبطة بالتدرٌب
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 لكهربائٌة والإلكتـرونٌةرسم ومحاكاة الدوائر ا

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

التكنولوجٌا المستخدمة فً 
 التصنٌع

 (XOR Gate( )IC Numberرلم الدائرة المتكاملة لبوابة التعارض )

TTL 7ٗLS3ٙ 

CMOS 7ٗHC3ٙ 

CMOS ٗٓ7ٓ 

 : أنواع بوابة التعارضٖٕٔ رلم جدول

 

 بالمعمل. الخاصةوالأمان تطبٌك إجراءات السلامة  .ٔ

 لمُ بتشؽٌل جهاز الحاسوب. .ٕ

 (.Proteusوالمحاكاة )لمُ بفتح برنامج الرسم  .ٖ

 (.Tool Bar( من شرٌط الأدوات )ISISلمُ بفتح برنامج رسم الدوابر ) .ٗ

 Toolشرٌط الأدوات )( أو من File( من لابمة ملؾ )New Projectلمُ بعمل مشروع جدٌد ) .٘

Bar.) 

، الجدول التالً ٌوضح الموضحة بالشكل التالًحسب الدابرة اختٌار ووضع المكونات بلمُ  .ٙ

 المكونات المطلوبة حتى ٌمكنن البحث عنها بمكتبة المكونات أو أجهزة المٌاس:

 Components المكونات المطلوبة

 7ٓٓٗ بوابة التعارض

 Resistor مماومة

 DIP Switch مفتاح

 LED (Active) صمام ثنابً باعث للضوء

 DC Source مصدر للجهد المستمر

 DC Voltmeter جهاز لٌاس الجهد المستمر

 : المكونات الاساسٌة للدابرةٕٗٔجدول رلم 

بجدول النتابج مع مراعاة طرٌمة  والمراد لٌاسهلمُ بوضع أجهزة المٌاس المطلوبة حسب الدابرة  .7

 توصٌل كل جهاز لٌاس.

 لمُ بتوصٌل الدابرة الكهربابٌة بدلة. .3

 (.Volts ٘لم بضبط مصدر الجهد بمٌمة ) .4

 لمُ بتشؽٌل نظام المحاكاة.  .ٓٔ

( تمثل الأرضً Pin 7( كما أن )ve ٘ Volt+( تمثل دخل الجهد )ٗٔ Pinٌنبؽً ملاحظة أن ) .ٔٔ

نستخدمها فً التوصٌل  والمحاكاة لكنتظهر فً برنامج الرسم  ولكنها لا( ICللدابرة المتكاملة )

 الفعلً.

 تنفٌذ التدرٌب خطوات
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

( LED( من أل محاكاة أكثر والعٌة )حٌث ٌظهر الـ )Active( من نوع )LED) استخدامٌمكنن  .ٕٔ

 .مضًء(مضٌباً أو ؼٌر 

 

 : دابرة بوابة التعارض.4٘ٔشكل رلم 

 ( حسب جدول النتابج وثم لم بتسجٌل النتابج حسب كل حالة.DIP SWحٌن )لم بفتح وؼلك المفتا .ٖٔ

سجل رأٌن فً خانة  التعارض،( الخاص ببوابة Truth Tableلارن النتابج بجدول الحمٌمة ) .ٗٔ

 المشاهدات.

وترن  وجهاز الحاسوب وؼلك البرنامجمن التدرٌب لم بترتٌب موضعن بالمعمل  بالانتهاء .٘ٔ

 نظٌفاً مرتباً. المعمل

 

حالة 
 1المفتاح 

حالة 
 1المفتاح 

لٌمة جهد الدخل 
A (Pin 1( )V) 

لٌمة جهد الدخل 
A (Pin 1( )V) 

لٌمة جهد 

 Pin) الخرج 
1)(V) 

حالة الصمام الثنائً 
الباعث للضوء 

(LED) 

     مفتوح مفتوح

     مفتوح مؽلك

     مؽلك مفتوح

     مؽلك مؽلك

 : نتابج التدرٌبٕ٘ٔجدول رلم 

  

 تسجٌل النتائج
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 

 

 أن ٌصبح المتدرب لادراً على أن: 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 مشاهدات
 لا نعم

    ٌطبك إجراءات السلامة المهنٌة. ٔ

ٕ 
ٌشُؽل برنامج الرسم والمحاكاة بشكل سلٌم وٌموم بعمل 

 مشروع جدٌد.
   

ٖ 
السلٌمة حسب الدابرة من المكتبات ٌجلب المكونات 

 الإلكترونٌة بالبرنامج.
   

    ٌوصل الدابرة الكهربابٌة. ٗ

    ٌضبط مصدر الجهد ببرنامج الرسم والمحاكاة. ٘

ٙ 
توصٌلاً سلٌماً وٌأخذ  الافتراضٌةٌوصل أجهزة المٌاس 

 منها المراءات.
   

7 
( بوابة Truth Table) الحمٌمةٌستنتج جدول 

 التعارض عن طرٌك برنامج الرسم والمحاكاة.
   

    ٌرتب مكان العمل وٌتركه نظٌفاً. 3

 : تمٌٌم المتدربٕٙٔ رلم جدول

  

 المشاهدات

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

 تمٌٌم الأداء
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 .........................التارٌخ:  التولٌع: ......................... الاسم: ............................

 

 فً نهاٌة التدرٌب العملً ٌتُاح للمتدرب:

  والإلكترونٌةالكهربابٌة  ومحاكاة الدوابرجهاز حاسوب مُعد علٌة سابماً برنامج لرسم. 

 دلٌمة: 11ٌنبؽً أن ٌكون المتدرب لادرا  على أن ٌموم بالاتًَ فً زمن 

 الحمٌمة ) والمحاكاة ومعرفة جدولبرنامج الرسم  باستخدامبوابة التعارض  اختبارTruth 

Table.) 

  

 تولٌع المدرب

 العملً الاختبار
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 (XNOR Gateبوابة التساوي ) اختبار

 ٔ عدد الحصص ٕٕ تدرٌب رلم

 

أن ٌستنتج المتدرب عن طرٌك برنامج رسم ومحاكاة الدوابر الكهربابٌة والإلكترونٌة جدول الحمٌمة 

(Truth Table لبوابة )( التساويXNOR Gate.) 

 

 المواد والخامات العدد والأدوات

 جهاز حاسوب
 لا ٌوجد

 (Proteusبرنامج رسم ومحاكاة الدوابر الكهربابٌة والإلكترونٌة )

 : متطلبات التدرٌب7ٕٔ رلم جدول

 

الخرج الرلمً ٌكون  نلأالتساوي ببوابة  وتسمىوهً البوابة التً لها مدخلٌن أو أكثر ومخرج واحد 

( وٌحدد ٓ Logic( عندما ٌتساوى الدخل ولكن إن اختلؾ ٌكون الخرج الرلمً صفر )ٔ Logicواحد )

 ( التالٌٌن:Truth Tableالخرج لها حسب المعادلة وجدول الحمٌمة )

         ̅̅ ̅̅ ̅̅ ̅̅  
 

Out B A 

ٔ ٓ ٓ 

ٓ ٔ ٓ 

ٓ ٓ ٔ 

ٔ ٔ ٔ 

 : جدول الحمٌمة لبوابة التساوي3ٕٔجدول رلم 

 

 (XNOR Gate) التساوي : رمز بوابة4ٙٔشكل رلم 

  

 الأهداؾ

 متطلبات التدرٌب

 المعارؾ المرتبطة بالتدرٌب
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 ٌةرسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرون

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

التكنولوجٌا المستخدمة فً 
 التصنٌع

 XNOR Gate( )ICرلم الدائرة المتكاملة لبوابة التساوي )
Number) 

TTL 7ٗLSٕٙٙ 

CMOS 7ٗHCٕٙٙ 
CMOS ٗٓ77 

 : أنواع بوابة التساوي4ٕٔ رلم جدول

 

 بالمعمل.الخاصة  تطبٌك إجراءات السلامة والأمان .ٔ

 لمُ بتشؽٌل جهاز الحاسوب. .ٕ

 (.Proteusلمُ بفتح برنامج الرسم والمحاكاة ) .ٖ

 (.Tool Bar( من شرٌط الأدوات )ISISبفتح برنامج رسم الدوابر )لمُ  .ٗ

 Tool( أو من شرٌط الأدوات )File( من لابمة ملؾ )New Projectلمُ بعمل مشروع جدٌد ) .٘

Bar.) 

، الجدول التالً ٌوضح الموضحة بالشكل التالًحسب الدابرة اختٌار ووضع المكونات بلمُ  .ٙ

 ث عنها بمكتبة المكونات أو أجهزة المٌاس:المكونات المطلوبة حتى ٌمكنن البح

 Components المكونات المطلوبة

 77ٓٗ بوابة التساوي

 Resistor مماومة

 DIP Switch مفتاح

 LED (Active) صمام ثنابً باعث للضوء

 DC Source مصدر للجهد المستمر

 DC Voltmeter جهاز لٌاس الجهد المستمر

 : المكونات الاساسٌة للدابرةٖٓٔجدول رلم 

لمُ بوضع أجهزة المٌاس المطلوبة حسب الدابرة والمراد لٌاسه بجدول النتابج مع مراعاة طرٌمة  .7

 توصٌل كل جهاز لٌاس.

 لمُ بتوصٌل الدابرة الكهربابٌة بدلة. .3

 (.Volts ٘لم بضبط مصدر الجهد بمٌمة ) .4

 لمُ بتشؽٌل نظام المحاكاة.  .ٓٔ

( تمثل الأرضً Pin 7( كما أن )ve ٘ Volt+( تمثل دخل الجهد )ٗٔ Pinملاحظة أن )ٌنبؽً  .ٔٔ

( ولكنها لا تظهر فً برنامج الرسم والمحاكاة لكن نستخدمها فً التوصٌل ICللدابرة المتكاملة )

 الفعلً.

 خطوات تنفٌذ التدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

( LED( من أل محاكاة أكثر والعٌة )حٌث ٌظهر الـ )Active( من نوع )LEDٌمكنن استخدام ) .ٕٔ

 ً  أو ؼٌر مضًء(. مضٌبا

 

 : دابرة بوابة التساوي47ٔشكل رلم 

 ( حسب جدول النتابج وثم لم بتسجٌل النتابج حسب كل حالة.DIP SWلم بفتح وؼلك المفتاحٌن ) .ٖٔ

( الخاص ببوابة التساوي، سجل رأٌن فً خانة Truth Tableلارن النتابج بجدول الحمٌمة ) .ٗٔ

 المشاهدات.

نتهاء من التدرٌب لم بترتٌب موضعن بالمعمل وؼلك البرنامج وجهاز الحاسوب وترن بالا .٘ٔ

 المعمل نظٌفاً مرتباً.

 

حالة 
 1المفتاح 

حالة 
 1المفتاح 

لٌمة جهد الدخل 
A (Pin 1( )V) 

لٌمة جهد الدخل 
A (Pin 1( )V) 

لٌمة جهد 
 Pinالخرج )
1()V) 

حالة الصمام الثنائً 
للضوء الباعث 
(LED) 

     مفتوح مفتوح

     مفتوح مؽلك

     مؽلك مفتوح

     مؽلك مؽلك

 :نتابج التدرٌبٖٔٔجدول رلم 

  

 تسجٌل النتائج
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 

 

 أن ٌصبح المتدرب لادراً على أن: 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 مشاهدات
 لا نعم

    المهنٌة.ٌطبك إجراءات السلامة  ٔ

ٕ 
ٌشُؽل برنامج الرسم والمحاكاة بشكل سلٌم وٌموم بعمل 

 مشروع جدٌد.
   

ٖ 
ٌجلب المكونات السلٌمة حسب الدابرة من المكتبات 

 الإلكترونٌة بالبرنامج.
   

    ٌوصل الدابرة الكهربابٌة. ٗ

    ٌضبط مصدر الجهد ببرنامج الرسم والمحاكاة. ٘

ٙ 
الافتراضٌة توصٌلاً سلٌماً وٌأخذ ٌوصل أجهزة المٌاس 

 منها المراءات.
   

7 
( بوابة التساوي Truth Tableٌستنتج جدول الحمٌمة )

 عن طرٌك برنامج الرسم والمحاكاة.
   

    ٌرتب مكان العمل وٌتركه نظٌفاً. 3

 : تمٌٌم التدرٌبٕٖٔ رلم جدول

  

 المشاهدات

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

 تمٌٌم الأداء
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 التارٌخ: ......................... التولٌع: ......................... ............................الاسم: 

 

 فً نهاٌة التدرٌب العملً ٌتُاح للمتدرب:

 .جهاز حاسوب مُعد علٌة سابماً برنامج لرسم ومحاكاة الدوابر الكهربابٌة والإلكترونٌة 

 دلٌمة: 11أن ٌكون المتدرب لادرا  على أن ٌموم بالاتًَ فً زمن  ٌنبؽً

 ( اختبار بوابة التساوي باستخدام برنامج الرسم والمحاكاة ومعرفة جدول الحمٌمةTruth Table.) 

  

 تولٌع المدرب

 العملً الاختبار
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 (Half Adderدائرة الجامع النصفً )

 ٔ عدد الحصص ٖٕ تدرٌب رلم

 

رسم ومحاكاة الدوابر الكهربابٌة والإلكترونٌة جدول الحمٌمة أن ٌستنتج المتدرب عن طرٌك برنامج 

(Truth Tableل )( دابرة نصؾ الجامعHalf Adder). 

 

 المواد والخامات العدد والأدوات

 جهاز حاسوب
 لا ٌوجد

 (Proteusبرنامج رسم و محاكاة الدوابر الكهربابٌة و الإلكترونٌة )

 : متطلبات التدرٌبٖٖٔ رلم جدول

 

عبارة عن دابرة الكترونٌة مؤلفة من بوابات منطمٌة تموم بجمع رلمٌن ثنابٌٌن مكون دابرة نصؾ الجامع 

ولهذه الدابرة مدخلان ومخرجان ٌوضع الرلمان المراد جمعهما  (،one Bit) كل منهما من بت واحد

الحمل  ٌمثل والثانً (Sumالجمع )أما المخارج فالأول ٌمثل نتٌجة  (A, B) على المداخل

 ( التالً:Truth Tableوٌحدد الخرج لها حسب جدول الحمٌمة )  (Carry))الفٌض(

Sum  Carry B A 

ٓ ٓ ٓ ٓ 

ٔ ٓ ٔ ٓ 

ٔ ٓ ٓ ٔ 
ٓ ٔ ٔ ٔ 

 : جدول الحمٌمة لدابرة نصؾ الجامعٖٗٔ رلم جدول

 

 بالمعمل. الخاصةتطبٌك إجراءات السلامة والأمان  .ٔ

 لمُ بتشؽٌل جهاز الحاسوب. .ٕ

 (.Proteusلمُ بفتح برنامج الرسم والمحاكاة ) .ٖ

 (.Tool Bar( من شرٌط الأدوات )ISISلمُ بفتح برنامج رسم الدوابر ) .ٗ

 الأهداؾ

 متطلبات التدرٌب

 المعارؾ المرتبطة بالتدرٌب

 خطوات تنفٌذ التدرٌب

https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%AD%D9%85%D9%84_(%D8%B1%D9%8A%D8%A7%D8%B6%D9%8A%D8%A7%D8%AA)
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%AD%D9%85%D9%84_(%D8%B1%D9%8A%D8%A7%D8%B6%D9%8A%D8%A7%D8%AA)
https://ar.wikipedia.org/wiki/%D8%AD%D9%85%D9%84_(%D8%B1%D9%8A%D8%A7%D8%B6%D9%8A%D8%A7%D8%AA)
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 Tool( أو من شرٌط الأدوات )File( من لابمة ملؾ )New Projectلمُ بعمل مشروع جدٌد ) .٘

Bar.) 

، الجدول التالً ٌوضح الموضحة بالشكل التالًحسب الدابرة اختٌار ووضع المكونات بلمُ  .ٙ

 المكونات المطلوبة حتى ٌمكنن البحث عنها بمكتبة المكونات أو أجهزة المٌاس:

 Components المكونات المطلوبة

 7ٗٓ3 بوابة الضرب

 77ٓٗ بوابة التعارض

 Resistor مماومة

 DIP Switch مفتاح

 LED (Active) صمام ثنابً باعث للضوء

 DC Source مصدر للجهد المستمر

 DC Voltmeter جهاز لٌاس الجهد المستمر

 : المكونات الاساسٌة للدابرةٖ٘ٔجدول رلم 

مراعاة طرٌمة لمُ بوضع أجهزة المٌاس المطلوبة حسب الدابرة والمراد لٌاسه بجدول النتابج مع  .7

 توصٌل كل جهاز لٌاس.

 لمُ بتوصٌل الدابرة الكهربابٌة بدلة. .3

 (.Volts ٘لم بضبط مصدر الجهد بمٌمة ) .4

 لمُ بتشؽٌل نظام المحاكاة.  .ٓٔ

( تمثل دخل ٗٔ Pinٌنبؽً ملاحظة أن فً كل الدوابر المتكاملة المستخدمة فً هذه الدابرة ) .ٔٔ

( ولكنها لا تظهر فً ICالأرضً للدابرة المتكاملة )( تمثل Pin 7( كما أن )ve ٘ Volt+الجهد )

 برنامج الرسم والمحاكاة لكن نستخدمها فً التوصٌل الفعلً.

( LED( من أل محاكاة أكثر والعٌة )حٌث ٌظهر الـ )Active( من نوع )LEDٌمكنن استخدام ) .ٕٔ

 مضٌباً أو ؼٌر مضًء(.
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 ائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌةرسم ومحاكاة الدو

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 الجامع النصفً.: دابرة 43ٔشكل رلم 

 ( حسب جدول النتابج وثم لم بتسجٌل النتابج حسب كل حالة.DIP SWلم بفتح وؼلك المفتاحٌن ) .ٖٔ

( الخاص بالجامع النصفً، سجل رأٌن فً خانة Truth Tableلارن النتابج بجدول الحمٌمة ) .ٗٔ

 المشاهدات.

لحاسوب وترن بالانتهاء من التدرٌب لم بترتٌب موضعن بالمعمل وؼلك البرنامج وجهاز ا .٘ٔ

 المعمل نظٌفاً مرتباً.

 

حالة 
المفتاح 
1 

حالة 
المفتاح 
1 

لٌمة 
جهد 
الدخل 

A  (V) 

لٌمة 
جهد 
الدخل 

B (V) 

لٌمة جهد 
خرج الجمع 

(Sum )

(V) 

حالة الصمام 
الثنائً الباعث 

( LEDللضوء )

 (Sumللـجمع )

لٌمة جهد 
خرج 
الحمل 

(Carry )

(V) 

حالة الصمام 
الباعث  الثنائً

( LEDللضوء )

 (Carryللحمل )

       مفتوح مفتوح

       مفتوح مؽلك

       مؽلك مفتوح

       مؽلك مؽلك

 : نتابج التدرٌبٖٙٔجدول رلم 

  

 تسجٌل النتائج
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 

 

 أن ٌصبح المتدرب لادراً على أن: 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 مشاهدات
 لا نعم

    ٌطبك إجراءات السلامة المهنٌة. ٔ

ٕ 
ٌشُؽل برنامج الرسم والمحاكاة بشكل سلٌم وٌموم بعمل 

 مشروع جدٌد.
   

ٖ 
ٌجلب المكونات السلٌمة حسب الدابرة من المكتبات 

 الإلكترونٌة بالبرنامج.
   

    ٌوصل الدابرة الكهربابٌة. ٗ

    ٌضبط مصدر الجهد ببرنامج الرسم والمحاكاة. ٘

ٙ 
ٌوصل أجهزة المٌاس الافتراضٌة توصٌلاً سلٌماً وٌأخذ 

 منها المراءات.
   

7 
( لدابرة الجامع Truth Tableٌستنتج جدول الحمٌمة )

 النصفً عن طرٌك برنامج الرسم و المحاكاة.
   

    ٌرتب مكان العمل وٌتركه نظٌفاً. 3

 : تمٌٌم المتدرب7ٖٔ رلم جدول

  

 المشاهدات

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

 تمٌٌم الأداء
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 التارٌخ: ......................... التولٌع: ......................... الاسم: ............................

 

 فً نهاٌة التدرٌب العملً ٌتُاح للمتدرب:

  والإلكترونٌة.جهاز حاسوب مُعد علٌة سابماً برنامج لرسم ومحاكاة الدوابر الكهربابٌة 

 دلٌمة: 11ٌنبؽً أن ٌكون المتدرب لادرا  على أن ٌموم بالاتًَ فً زمن 

  توصٌل دابرة لمحاكاة الجامع النصفً باستخدام برنامج الرسم والمحاكاة ومعرفة جدول الحمٌمة

(Truth Table.) 

  

 تولٌع المدرب

 العملً الاختبار
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 (Bits Comparator 1دائرة الممارن الثنائً )

 ٕ عدد الحصص ٕٗ تدرٌب رلم

 

أن ٌستنتج المتدرب عن طرٌك برنامج رسم ومحاكاة الدوابر الكهربابٌة والإلكترونٌة جدول الحمٌمة 

(Truth Table( ًلدابرة الممارن الثناب )ٕ Bits Comparator). 

 

 المواد والخامات العدد والأدوات

 جهاز حاسوب
 لا ٌوجد

 (Proteusالكهربابٌة والإلكترونٌة )برنامج رسم ومحاكاة الدوابر 

 : متطلبات التدرٌب3ٖٔ رلم جدول

 

رلمٌن ثنابٌٌن  بممارنةعبارة عن دابرة الكترونٌة مؤلفة من بوابات منطمٌة تموم الممارن الرلمً الثنابً 

( فً حالة تساوي ٔ Logicوٌكون الخرج الرلمً ٌساوي واحد ) (،Bits ٕ)بت  ٕمن مكون كل منهما 

 ( التالً:Truth Tableوٌحدد الخرج لها حسب جدول الحمٌمة )الرلمٌن فمط 

Equal B1 B1 A1 A1 

ٔ ٓ ٓ ٓ ٓ 

ٓ ٔ ٓ ٓ ٓ 

ٓ ٓ ٔ ٓ ٓ 

ٓ ٔ ٔ ٓ ٓ 

ٓ ٓ ٓ ٔ ٓ 

ٔ ٔ ٓ ٔ ٓ 

ٓ ٓ ٔ ٔ ٓ 

ٓ ٔ ٔ ٔ ٓ 

ٓ ٓ ٓ ٓ ٔ 

ٓ ٔ ٓ ٓ ٔ 

ٔ ٓ ٔ ٓ ٔ 

 الأهداؾ

 متطلبات التدرٌب

 المعارؾ المرتبطة بالتدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

Equal B1 B1 A1 A1 

ٓ ٔ ٔ ٓ ٔ 

ٓ ٓ ٓ ٔ ٔ 

ٓ ٔ ٓ ٔ ٔ 

ٓ ٓ ٔ ٔ ٔ 

ٔ ٔ ٔ ٔ ٔ 

 الممارن الثنابً : جدول الحمٌمة لدابرة4ٖٔجدول رلم 

 

 بالمعمل. الخاصةتطبٌك إجراءات السلامة والأمان  .ٔ

 لمُ بتشؽٌل جهاز الحاسوب. .ٕ

 (.Proteusوالمحاكاة )لمُ بفتح برنامج الرسم  .ٖ

 (.Tool Bar( من شرٌط الأدوات )ISISلمُ بفتح برنامج رسم الدوابر ) .ٗ

 Tool( أو من شرٌط الأدوات )File( من لابمة ملؾ )New Projectلمُ بعمل مشروع جدٌد ) .٘

Bar.) 

، الجدول التالً ٌوضح الموضحة بالشكل التالًحسب الدابرة اختٌار ووضع المكونات بلمُ  .ٙ

 المكونات المطلوبة حتى ٌمكنن البحث عنها بمكتبة المكونات أو أجهزة المٌاس:

 Components المكونات المطلوبة

 7ٗٓ3 بوابة الضرب

 77ٓٗ بوابة التساوي

 Resistor مماومة

 DIP Switch مفتاح

 LED (Active) صمام ثنابً باعث للضوء

 DC Source مصدر للجهد المستمر

 DC Voltmeter المستمر جهاز لٌاس الجهد

 : المكونات الاساسٌة للدابرةٓٗٔجدول رلم 

لمُ بوضع أجهزة المٌاس المطلوبة حسب الدابرة والمراد لٌاسه بجدول النتابج مع مراعاة طرٌمة  .7

 توصٌل كل جهاز لٌاس.

 لمُ بتوصٌل الدابرة الكهربابٌة بدلة. .3

 (.Volts ٘بمٌمة )لم بضبط مصدر الجهد  .4

 لمُ بتشؽٌل نظام المحاكاة.  .ٓٔ

 خطوات تنفٌذ التدرٌب
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 تـرونٌةرسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلك

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

( تمثل دخل ٗٔ Pinٌنبؽً ملاحظة أن فً كل الدوابر المتكاملة المستخدمة فً هذه الدابرة ) .ٔٔ

( ولكنها لا تظهر فً IC( تمثل الأرضً للدابرة المتكاملة )Pin 7( كما أن )ve ٘ Volt+الجهد )

 وصٌل الفعلً.برنامج الرسم والمحاكاة لكن نستخدمها فً الت

( LED( من أل محاكاة أكثر والعٌة )حٌث ٌظهر الـ )Active( من نوع )LEDٌمكنن استخدام ) .ٕٔ

 مضٌباً أو ؼٌر مضًء(.

 

 : دابرة ممارن ثنابً.44ٔشكل رلم 

( حسب جدول النتابج وثم لم بتسجٌل النتابج حسب DIP SW( )A,Bلم بفتح وؼلك المفتاحٌن ) .ٖٔ

 كل حالة.

( الخاص الممارن الثنابً، سجل رأٌن فً خانة Truth Tableلارن النتابج بجدول الحمٌمة ) .ٗٔ

 المشاهدات.

بالانتهاء من التدرٌب لم بترتٌب موضعن بالمعمل وؼلك البرنامج وجهاز الحاسوب وترن  .٘ٔ

 المعمل نظٌفاً مرتباً.
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

حالة 
المفتاح 

B1 

حالة 
المفتاح 

B1 

حالة 
المفتاح 

A1 

حالة 
المفتاح 

A1 

لٌمة 
جهد 
الدخل 

B1 
(Pin 

1- 
1155 )

(V) 

لٌمة 
جهد 
الدخل 

B1 
(Pin 

6- 
1155 )

(V) 

لٌمة 
جهد 
الدخل 

A1 

(Pin 
1- 
1155 )

(V) 

لٌمة 
جهد 
الدخل 

A1 

(Pin 
7- 
1155 )

(V) 

لٌمة 
جهد 
خرج 
طرؾ 
التساوي 
الأول 

(Pin 1- 
1155 )

(V) 

لٌمة 
جهد 
خرج 
طرؾ 
التساوي 
 الثانً

(Pin 1- 
1155 )

(V) 

حالة 
الصمام 
الثنائً 
الباعث 
للضوء 

(LED )

(5118- 
Pin 1) 

        مفتوح مفتوح مفتوح مفتوح

        مفتوح مفتوح مفتوح مؽلك

        مفتوح مفتوح مؽلك مفتوح

        مفتوح مفتوح مؽلك مؽلك

        مفتوح مؽلك مفتوح مفتوح

        مفتوح مؽلك مفتوح مؽلك

        مفتوح مؽلك مؽلك مفتوح

        مفتوح مؽلك مؽلك مؽلك

        مؽلك مفتوح مفتوح مفتوح

        مؽلك مفتوح مفتوح مؽلك

        مؽلك مفتوح مؽلك مفتوح

        مؽلك مفتوح مؽلك مؽلك

        مؽلك مؽلك مفتوح مفتوح

        مؽلك مؽلك مفتوح مؽلك

        مؽلك مؽلك مؽلك مفتوح

        مؽلك مؽلك مؽلك مؽلك

 : نتابج التدرٌبٔٗٔجدول رلم 

 

 

 تسجٌل النتائج

 المشاهدات

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 أن ٌصبح المتدرب لادراً على أن: 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 مشاهدات
 لا نعم

    ٌطبك إجراءات السلامة المهنٌة. ٔ

ٕ 
ٌشُؽل برنامج الرسم والمحاكاة بشكل سلٌم وٌموم بعمل 

 مشروع جدٌد.
   

ٖ 
الدابرة من المكتبات ٌجلب المكونات السلٌمة حسب 

 الإلكترونٌة بالبرنامج.
   

    ٌوصل الدابرة الكهربابٌة. ٗ

    ٌضبط مصدر الجهد ببرنامج الرسم والمحاكاة. ٘

ٙ 
توصٌلاً سلٌماً وٌأخذ  الافتراضٌةٌوصل أجهزة المٌاس 

 منها المراءات.
   

7 
( لدابرة الممارن Truth Table) الحمٌمةٌستنتج جدول 

 عن طرٌك برنامج الرسم والمحاكاة.الثنابً 
   

    ٌرتب مكان العمل وٌتركه نظٌفاً. 3

 : تمٌٌم المتدربٕٗٔ رلم جدول

 

 التارٌخ: ......................... التولٌع: ......................... الاسم: ............................

 

 فً نهاٌة التدرٌب العملً ٌتُاح للمتدرب:

  والإلكترونٌةجهاز حاسوب مُعد علٌة سابماً برنامج لرسم ومحاكاة الدوابر الكهربابٌة. 

 دلٌمة: 11ٌنبؽً أن ٌكون المتدرب لادرا  على أن ٌموم بالاتًَ فً زمن 

  ًبرنامج الرسم والمحاكاة ومعرفة جدول الحمٌمة  باستخدامتوصٌل دابرة لمحاكاة الممارن الثناب

(Truth Table.) 

  

 تمٌٌم الأداء

 تولٌع المدرب

 العملً الاختبار
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 ( SR Latch: Set - Resetتشؽٌل وإٌماؾ ) - دائرة مسان

 ٖ عدد الحصص ٕ٘ تدرٌب رلم

 

الحمٌمة  والإلكترونٌة جدولالكهربابٌة  ومحاكاة الدوابربرنامج رسم  عن طرٌك أن ٌستنتج المتدرب

(Truth Table ) دابرة للابSR باستخدام ( بوابات عكس الضربNAND gate). 

 

 المواد والخامات العدد والأدوات

 جهاز حاسوب
 لا ٌوجد

 (Proteusبرنامج رسم ومحاكاة الدوابر الكهربابٌة والإلكترونٌة )

 : متطلبات التدرٌبٖٗٔ رلم جدول

 

وٌحدد ( Latchهو أبسط أنواع المساكات ) SR Latch: Set - Resetتشؽٌل وإٌماؾ  - دابرة مسان

 له حسب جدول الحمٌمة التالً: الخرج

Q  ̅ S  R  ̅  ̅ 

 ٔ ٔ ٓ ٓ No changeٌحتفظ بالحالة السابمة 

ٓ ٔ (set) ٓ ٔ ٔ ٓ 

ٔ (reset) ٓ ٔ ٓ ٓ ٔ 

 ٓ ٓ ٔ ٔ Forbidden باستخدامهاؼٌر مسموح 

 (S-R: جدول الحمٌمة لمسان )ٗٗٔ رلم جدول

 

 الخاصة بالمعمل. تطبٌك إجراءات السلامة والأمان .ٔ

 لمُ بتشؽٌل جهاز الحاسوب. .ٕ

 (.Proteusلمُ بفتح برنامج الرسم والمحاكاة ) .ٖ

 (.Tool Bar( من شرٌط الأدوات )ISISلمُ بفتح برنامج رسم الدوابر ) .ٗ

 Tool( أو من شرٌط الأدوات )File( من لابمة ملؾ )New Projectلمُ بعمل مشروع جدٌد ) .٘

Bar.) 

 الأهداؾ

 متطلبات التدرٌب

 المرتبطة بالتدرٌبالمعارؾ 

 خطوات تنفٌذ التدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

، الجدول التالً ٌوضح الموضحة بالشكل التالًحسب الدابرة اختٌار ووضع المكونات بلمُ  .ٙ

 أجهزة المٌاس: المكونات المطلوبة حتى ٌمكنن البحث عنها بمكتبة المكونات أو

 Components المكونات المطلوبة

 7ٗٓٓ بوابة عكس الضرب

 Resistor مماومة

 DIP Switch مفتاح

 LED (Active) صمام ثنابً باعث للضوء

 DC Source مصدر للجهد المستمر

 : المكونات الاساسٌة للدابرة٘ٗٔجدول رلم 

بجدول النتابج مع مراعاة طرٌمة  والمراد لٌاسهلمُ بوضع أجهزة المٌاس المطلوبة حسب الدابرة  .7

 توصٌل كل جهاز لٌاس.

 لمُ بتوصٌل الدابرة الكهربابٌة بدلة. .3

 (.Volts ٘لم بضبط مصدر الجهد بمٌمة ) .4

 لمُ بتشؽٌل نظام المحاكاة.  .ٓٔ

( تمثل الأرضً Pin 7( كما أن )ve ٘ Volt+( تمثل دخل الجهد )ٗٔ Pinٌنبؽً ملاحظة أن ) .ٔٔ

نستخدمها فً التوصٌل  والمحاكاة لكنتظهر فً برنامج الرسم  ولكنها لا( ICللدابرة المتكاملة )

 الفعلً.

( LED( من أل محاكاة أكثر والعٌة )حٌث ٌظهر الـ )Active( من نوع )LED) استخدامٌمكنن  .ٕٔ

 .مضًء(مضٌباً أو ؼٌر 



266 

 الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة رسم ومحاكاة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 ((SR: Set - Reset : دابرة للاب تشؽٌل وإٌماؾٕٓٓشكل رلم 

( حسب جدول النتابج و ثم لم بتسجٌل النتابج ̅  ,̅   – DIP SWلم بفتح و ؼلك المفتاحٌن ) .ٖٔ

 حسب كل حالة.

سجل رأٌن فً خانة  ،SRدابرة للاب ( الخاص بTruth Tableلارن النتابج بجدول الحمٌمة ) .ٗٔ

 المشاهدات.

وترن  وجهاز الحاسوب وؼلك البرنامجمن التدرٌب لم بترتٌب موضعن بالمعمل  بالانتهاء .٘ٔ

 نظٌفاً مرتباً. المعمل

 

حالة 
المفتاح 
1  
 ̅ 

حالة 
المفتاح 
1 

 ̅ 

لٌمة 
جهد 
 )الدخل 
 ̅) 

(Pin 
1( )V) 

لٌمة 
جهد 
 )الدخل 
 ̅) 
(Pin 
7( )V) 

لٌمة جهد 
 Qالخرج 
(V) 

حالة الصمام 
الثنائً الباعث 

( LEDللضوء )

    Qللخرج 

لٌمة جهد 
  الخرج 

 ̅ (V) 

حالة الصمام 
الثنائً الباعث 

( LEDللضوء )

    ̅ للخرج 

       مفتوح مفتوح

       مفتوح مؽلك

       مؽلك مفتوح

       مؽلك مؽلك

 : نتابج التدرٌبٙٗٔجدول رلم 

  

 تسجٌل النتائج

𝑅̅ 

𝑺̅ 𝑸 

𝑸̅ 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 

 

 أن ٌصبح المتدرب لادراً على أن: 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 مشاهدات
 لا نعم

    ٌطبك إجراءات السلامة المهنٌة. ٔ

ٕ 
ٌشُؽل برنامج الرسم والمحاكاة بشكل سلٌم وٌموم بعمل 

 مشروع جدٌد.
   

ٖ 
من المكتبات ٌجلب المكونات السلٌمة حسب الدابرة 

 الإلكترونٌة بالبرنامج.
   

    ٌوصل الدابرة الكهربابٌة. ٗ

    ٌضبط مصدر الجهد ببرنامج الرسم والمحاكاة. ٘

ٙ 
توصٌلاً سلٌماً وٌأخذ  الافتراضٌةٌوصل أجهزة المٌاس 

 منها المراءات.
   

7 
( لدابرة للاب Truth Table) الحمٌمةٌستنتج جدول 

SR  الرسم والمحاكاة.عن طرٌك برنامج 
   

    ٌرتب مكان العمل وٌتركه نظٌفاً. 3

 : تمٌٌم المتدرب7ٗٔ رلم جدول

  

 المشاهدات

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

 تمٌٌم الأداء
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 التارٌخ: ......................... التولٌع: ......................... الاسم: ............................

 

 فً نهاٌة التدرٌب العملً ٌتُاح للمتدرب:

  والإلكترونٌةالكهربابٌة  ومحاكاة الدوابرجهاز حاسوب مُعد علٌة سابماً برنامج لرسم. 

 دلٌمة: 11ٌنبؽً أن ٌكون المتدرب لادرا  على أن ٌموم بالاتًَ فً زمن 

  دابرة مسان توصٌل دابرة لمحاكاةSR الحمٌمة  والمحاكاة ومعرفة جدولبرنامج الرسم  باستخدام

(Truth Table.) 

  

 تولٌع المدرب

 العملً الاختبار
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 (D- Flip Flop) (Dدائرة للاب )

 ٔ عدد الحصص ٕٙ تدرٌب رلم

 

الحمٌمة  والإلكترونٌة جدولبرنامج رسم ومحاكاة الدوابر الكهربابٌة  عن طرٌك أن ٌستنتج المتدرب

(Truth Table( لدابرة متكاملة لملاب من نوع )D.) 

 

 المواد والخامات العدد والأدوات

 جهاز حاسوب
 لا ٌوجد

 (Proteusبرنامج رسم ومحاكاة الدوابر الكهربابٌة والإلكترونٌة )

 : متطلبات التدرٌب3ٗٔ رلم جدول

 

ً له دخل أساسً  (،ٔ,ٓأصؽر وحدة تخزٌن للمعلومات الرلمٌة ) هو (D)الملاب من نوع   D وٌسمى أٌضا

(Data )وٌرمز لهاالتزامن  واخَر وهو نبضة ( بالرمزCLK )ٌحدد متى ٌستجٌب الملاب  وهو الذي

له حسب  وٌحدد الخرج( No-Changeعلى الحالة السابمة دون تؽٌٌر أو تعدٌل ) ومتى ٌبمىللدخل 

 لً:جدول الحمٌمة التا

 

 و جدول الحمٌمة له D: رمز الملاب من نوع ٕٔٓشكل رلم 

 

 بالمعمل. الخاصةوالأمان تطبٌك إجراءات السلامة  .ٔ

 لمُ بتشؽٌل جهاز الحاسوب. .ٕ

 (.Proteusوالمحاكاة )لمُ بفتح برنامج الرسم  .ٖ

 (.Tool Barمن شرٌط الأدوات )( ISISلمُ بفتح برنامج رسم الدوابر ) .ٗ

 الأهداؾ

 متطلبات التدرٌب

 المعارؾ المرتبطة بالتدرٌب

 خطوات تنفٌذ التدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 Tool( أو من شرٌط الأدوات )File( من لابمة ملؾ )New Projectلمُ بعمل مشروع جدٌد ) .٘

Bar.) 

، الجدول التالً ٌوضح الموضحة بالشكل التالًحسب الدابرة اختٌار ووضع المكونات بلمُ  .ٙ

 المٌاس: المكونات المطلوبة حتى ٌمكنن البحث عنها بمكتبة المكونات أو أجهزة

 Components المكونات المطلوبة

 ٖٔٓٗ (Dللاب )

 Resistor مماومة

 DIP Switch مفتاح

 LED (Active) صمام ثنابً باعث للضوء

 DC Source مصدر للجهد المستمر

 : المكونات الاساسٌة للدابرة4ٗٔجدول رلم 

بجدول النتابج مع مراعاة طرٌمة  والمراد لٌاسهلمُ بوضع أجهزة المٌاس المطلوبة حسب الدابرة  .7

 توصٌل كل جهاز لٌاس.

 لمُ بتوصٌل الدابرة الكهربابٌة بدلة. .3

 (.Volts ٘لم بضبط مصدر الجهد بمٌمة ) .4

 لمُ بتشؽٌل نظام المحاكاة.  .ٓٔ

( تمثل الأرضً Pin 3( كما أن )ve ٘ Volt+( تمثل دخل الجهد )ٙٔ Pinٌنبؽً ملاحظة أن ) .ٔٔ

نستخدمها فً التوصٌل  والمحاكاة لكنتظهر فً برنامج الرسم  ولكنها لا( ICللدابرة المتكاملة )

 الفعلً.

( LED( من أل محاكاة أكثر والعٌة )حٌث ٌظهر الـ )Active( من نوع )LED) استخدامٌمكنن  .ٕٔ

 .مضًء(مضٌباً أو ؼٌر 
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 الإلكتـرونٌةرسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة و

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 .D: دابرة للاب من نوع ٕٕٓشكل رلم 

 لم بضبط مولد الموجات على الخرج: .ٖٔ

o ( موجة مربعةSquare Wave.) 

o ( ٘لٌمة الجهد V.) 

o ( الترددF= ٔ Hz.) 

 ( ثم:Dلم بفتح مفتاح ) .ٗٔ

o  ( الدخل  :٘لم بمٌاس جهد الطرؾ رلمD.ثم سجل الناتج بجدول النتابج ) 

o ( لم بمٌاس جهد الخرجPin ٔ= Q, Pin ٕ = Q\) .ثم سجل الناتج بجدول النتابج 

 ( ثم:Dلم بفتح بؽلك ) .٘ٔ

o  ( الدخل  :٘لم بمٌاس جهد الطرؾ رلمD.ثم سجل الناتج بجدول النتابج ) 

o  لم بمٌاس جهد الخرج(Pin ٔ= Q, Pin ٕ = Q\) .ثم سجل الناتج بجدول النتابج 

فما هو  ابمةالس ٘ٔإلى  ٖٔالخطوات  ولمت بنفس( CLKماذا لو فصلت طرؾ نبضة التزامن ) .ٙٔ

 سجل الناتج بجدول النتابج. ،التؽٌٌر

سجل رأٌن فً خانة  ،Dدابرة للاب ( الخاص بTruth Tableلارن النتابج بجدول الحمٌمة ) .7ٔ

 المشاهدات.

وجهاز الحاسوب وترن  وؼلك البرنامجمن التدرٌب لم بترتٌب موضعن بالمعمل  بالانتهاء .3ٔ

 المعمل نظٌفاً مرتباً.
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

حالة 
نبضة 
 التزامن 

CLK 

مفتاح 
D 

جهد الطرؾ 
: 7رلم )
 (Dالدخل 

جهد الخرج 

(Pin 1= 
(Q (V) 

جهد الخرج 

(Pin 1= 
(Q\ (V) 

حالة الصمام 
الثنائً الباعث 

( LEDللضوء )

 Qللخرج 

حالة الصمام 
الثنائً الباعث 

( LEDللضوء )

 ̅ للخرج 

      مفتوح تعمل

      مؽلك تعمل

      مفتوح مفصول

      مؽلك مفصول

 : نتابج التدرٌبٓ٘ٔجدول رلم 

 

 

 

 أن ٌصبح المتدرب لادراً على أن: 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 مشاهدات
 لا نعم

    إجراءات السلامة المهنٌة. ٌطبك ٔ

ٕ 
المحاكاة بشكل سلٌم وٌموم بعمل ٌشُؽل برنامج الرسم و

 مشروع جدٌد.
   

ٖ 
ٌجلب المكونات السلٌمة حسب الدابرة من المكتبات 

 الإلكترونٌة بالبرنامج.
   

    ٌوصل الدابرة الكهربابٌة. ٗ

    ٌضبط مصدر الجهد ببرنامج الرسم والمحاكاة. ٘

   ٌأخذ منها توصٌلاً سلٌماً و الافتراضٌةٌوصل أجهزة المٌاس  ٙ

 تسجٌل النتائج

 المشاهدات

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

 تمٌٌم الأداء
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 مشاهدات
 لا نعم

 المراءات.

7 
 Functionجهاز مولد الموجات )ٌضبط وٌستخدم 

Generator )ًفً برنامج الرسم والمحاكاة. الافتراض 
   

3 
عن  D( لدابرة للاب Truth Table) الحمٌمةٌستنتج جدول 

 طرٌك برنامج الرسم والمحاكاة.
   

    ٌرتب مكان العمل وٌتركه نظٌفاً. 4

 المتدرب: تمٌٌم ٔ٘ٔ رلم جدول

 

 التارٌخ: ......................... التولٌع: ......................... الاسم: ............................

 

 فً نهاٌة التدرٌب العملً ٌتُاح للمتدرب:

  الكهربابٌة والإلكترونٌة. ومحاكاة الدوابرجهاز حاسوب مُعد علٌة سابماً برنامج لرسم 

 دلٌمة: 11ٌنبؽً أن ٌكون المتدرب لادرا  على أن ٌموم بالاتًَ فً زمن 

  دابرة للاب توصٌل دابرة لمحاكاةD برنامج الرسم والمحاكاة ومعرفة جدول الحمٌمة  باستخدام

(Truth Table.) 

  

 تولٌع المدرب

 العملً الاختبار
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 (JK- Flip Flop) (JKدائرة للاب )

 ٕ عدد الحصص 7ٕ تدرٌب رلم

 

برنامج رسم ومحاكاة الدوابر الكهربابٌة والإلكترونٌة جدول الحمٌمة  عن طرٌك أن ٌستنتج المتدرب

(Truth Table ) لدابرة متكاملة لملاب( من نوعJK.) 

 

 المواد والخامات العدد والأدوات

 جهاز حاسوب
 لا ٌوجد

 (Proteusالكهربابٌة و الإلكترونٌة )برنامج رسم و محاكاة الدوابر 

 : متطلبات التدرٌبٕ٘ٔ رلم جدول

 

خاصة فً تصمٌم العدادات  استخداماهو أشهر أنواع الملابات وأكثرها  JKالملاب من نوع 

(Counters )عن نوع ) وهو ٌختلؾ ً الساب ( فً حالة واحدة وهً تسمى "تبدٌل الحالة RSأساسا

 " كما هو موضح بجدول الحمٌمة الخاص به التالً:  :Toggleلة

 

 و جدول الحمٌمة له. JK: رمز الملاب من نوع ٖٕٓشكل رلم 

 

 بالمعمل. الخاصةوالأمان تطبٌك إجراءات السلامة  .ٔ

 بتشؽٌل جهاز الحاسوب. لمُ .ٕ

 (.Proteusوالمحاكاة )لمُ بفتح برنامج الرسم  .ٖ

 (.Tool Bar( من شرٌط الأدوات )ISISلمُ بفتح برنامج رسم الدوابر ) .ٗ

 الأهداؾ

 متطلبات التدرٌب

 المعارؾ المرتبطة بالتدرٌب

 خطوات تنفٌذ التدرٌب
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 Tool( أو من شرٌط الأدوات )File( من لابمة ملؾ )New Projectلمُ بعمل مشروع جدٌد ) .٘

Bar.) 

، الجدول التالً ٌوضح حة بالشكل التالًالموضحسب الدابرة اختٌار ووضع المكونات بلمُ  .ٙ

 المكونات المطلوبة حتى ٌمكنن البحث عنها بمكتبة المكونات أو أجهزة المٌاس:

 Components المكونات المطلوبة

 7ٕٓٗ (JKللاب )

 Resistor مماومة

 DIP Switch مفتاح

 LED (Active) صمام ثنابً باعث للضوء

 DC Source مصدر للجهد المستمر

 Pulse مصدر جهد متؽٌر

 : المكونات الاساسٌة للدابرةٖ٘ٔجدول رلم 

بجدول النتابج مع مراعاة طرٌمة  والمراد لٌاسهلمُ بوضع أجهزة المٌاس المطلوبة حسب الدابرة  .7

 توصٌل كل جهاز لٌاس.

 لمُ بتوصٌل الدابرة الكهربابٌة بدلة. .3

 (.Volts ٘) لم بضبط مصدر الجهد بمٌمة .4

 لمُ بتشؽٌل نظام المحاكاة.  .ٓٔ

( تمثل الأرضً Pin 3( كما أن )ve ٘ Volt+( تمثل دخل الجهد )ٙٔ Pinٌنبؽً ملاحظة أن ) .ٔٔ

نستخدمها فً التوصٌل  والمحاكاة لكنتظهر فً برنامج الرسم  ولكنها لا( ICللدابرة المتكاملة )

 الفعلً.

( LEDمحاكاة أكثر والعٌة )حٌث ٌظهر الـ ) ( من ألActive( من نوع )LED) استخدامٌمكنن  .ٕٔ

 .مضًء(مضٌباً أو ؼٌر 
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

 JK: دابرة للاب من نوع ٕٗٓشكل رلم 

 لم بضبط مولد الموجات على الخرج: .ٖٔ

o ( موجة مربعةSquare Wave.) 

o ( ٘لٌمة الجهد V.) 

o ( الترددF= ٔ Hz.) 

 النتابج ثم:( حسب جدول J,K) وؼلك مفتاحًلم بفتح  .ٗٔ

o  ( الدخل  :ٙلم بمٌاس جهد الطرؾ رلمJ.ثم سجل الناتج بجدول النتابج ) 

o ( الدخل  :٘لم بمٌاس جهد الطرؾ رلمK.ثم سجل الناتج بجدول النتابج ) 

o ( لم بمٌاس جهد الخرجPin ٔ= Q, Pin ٕ = Q\) .ثم سجل الناتج بجدول النتابج 

فما هو  السابمة ٗٔو ٖٔالخطوات  بنفسولمت ( CLKماذا لو فصلت طرؾ نبضة التزامن ) .٘ٔ

 سجل الناتج بجدول النتابج. ،التؽٌٌر

سجل رأٌن فً خانة  ،JK( الخاص بدابرة للاب Truth Tableلارن النتابج بجدول الحمٌمة ) .ٙٔ

 المشاهدات.

وترن  وجهاز الحاسوب وؼلك البرنامجمن التدرٌب لم بترتٌب موضعن بالمعمل  بالانتهاء .7ٔ

 باً.نظٌفاً مرت المعمل
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 حاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌةرسم وم

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

حالة 
نبضة 
 التزامن 

CLK 

مفتاح 
J 

من 
DIP-
SW 

مفتاح 
K 

من 
DIP-
SW 

جهد 
الطرؾ 
:  6رلم )
 (Jالدخل 

جهد 
الطرؾ 
:  7رلم )
 (Kالدخل 

جهد 
الخرج 

(Pin 
1= Q 

(V) 

جهد 
الخرج 

(Pin 
1= Q\ 

(V) 

حالة 
الصمام 
الثنائً 
الباعث 
للضوء 

(LED )

    Qللخرج 

حالة 
الصمام 
الثنائً 
الباعث 
للضوء 

(LED )

    ̅ للخرج 

       مفتوح مفتوح تعمل

       مفتوح مؽلك تعمل

       مؽلك مفتوح تعمل

       مؽلك مؽلك تعمل

     أي تؽٌٌر مفصول

 : نتابج التدرٌبٗ٘ٔجدول رلم 

 

 

 

 أن ٌصبح المتدرب لادراً على أن: 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 مشاهدات
 لا نعم

    ٌطبك إجراءات السلامة المهنٌة. ٔ

ٕ 
ٌشُؽل برنامج الرسم والمحاكاة بشكل سلٌم وٌموم بعمل 

 مشروع جدٌد.
   

 تسجٌل النتائج

 المشاهدات

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

................................................................................................. 

 تمٌٌم الأداء
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 معٌار الأداء م
 تحمك

 مشاهدات
 لا نعم

ٖ 
ٌجلب المكونات السلٌمة حسب الدابرة من المكتبات 

 الإلكترونٌة بالبرنامج.
   

    ٌوصل الدابرة الكهربابٌة. ٗ

    ٌضبط مصدر الجهد ببرنامج الرسم والمحاكاة. ٘

ٙ 
ٌوصل أجهزة المٌاس الافتراضٌة توصٌلاً سلٌماً وٌأخذ 

 منها المراءات.
   

7 

 Functionٌضبط و ٌستخدم جهاز مولد الموجات )
Generator الافتراضً فً برنامج الرسم )

 والمحاكاة.

   

3 
دابرة للاب ( لTruth Tableالحمٌمة ) ٌستنتج جدول

JK ٌالمحاكاة.ك برنامج الرسم وعن طر 
   

    ٌتركه نظٌفاً.ٌرتب مكان العمل و 4

 : تمٌٌم المتدرب٘٘ٔ رلم جدول

 

 التارٌخ: ......................... التولٌع: ......................... الاسم: ............................

 

 فً نهاٌة التدرٌب العملً ٌتُاح للمتدرب:

 .جهاز حاسوب مُعد علٌة سابماً برنامج لرسم ومحاكاة الدوابر الكهربابٌة والإلكترونٌة 

 دلٌمة: 11ٌنبؽً أن ٌكون المتدرب لادرا  على أن ٌموم بالاتًَ فً زمن 

  دابرة للاب توصٌل دابرة لمحاكاةJK  باستخدام برنامج الرسم والمحاكاة ومعرفة جدول الحمٌمة

(Truth Table.) 

  

 تولٌع المدرب

 العملً الاختبار
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 رسم ومحاكاة الدوائر الكهربائٌة والإلكتـرونٌة

 

 مصلحة الكفاٌة الإنتاجٌة والتدرٌب المهنً

 YAT Learning Solutions –ٌات لحلول التعلٌم 

 

عن كٌفٌة تحوٌل الدوابر الكهربابٌة والالكترونٌة التً لمت  الإنترنتبالبحث فً شبكة لم  .ٔ

 (.Proteus- ARESبرسمها إلى دوابر مطبوعة عن طرٌك برنامج )

 لم بتحوٌل دابرة التوحٌد الموجة الكاملة إلى تصمٌم دابرة مطبوعة. .ٕ

عن دابرة مولد موجات جٌبٌه ثم لم برسمها ومحاكاتها عن طرٌك  الإنترنتلم بالبحث فً شبكة  .ٖ

 برنامج الرسم والمحاكاة.

مج الرسم عن كٌفٌة عن كٌفٌة إضافة مكتبات جدٌدة لبرنا الإنترنتلم بالبحث فً شبكة  .ٗ

 والمحاكاة.

( باستخدام الدابرة المتكاملة Volt ٘عن دابرة مصدر جهد مستمر ) الإنترنتلم بالبحث فً شبكة  .٘

 ( ثم لم برسمها ومحاكاتها عن طرٌك برنامج الرسم والمحاكاة.73ٓ٘لمُثبت الجهد )

دابرة ( باستخدام الVolt ٕٔ:ٓعن دابرة مصدر جهد متؽٌر ) الإنترنتلم بالبحث فً شبكة  .ٙ

 ( ثم لم برسمها ومحاكاتها عن طرٌك برنامج الرسم والمحاكاة.LMٖٔ7المتكاملة لمُثبت الجهد )

 NPNعن دابرة مكبر باستخدام ترانزستور ثنابً المطبٌة من نوع  الإنترنتلم بالبحث فً شبكة  .7

 ثم لم برسمها ومحاكاتها عن طرٌك برنامج الرسم والمحاكاة.

فولت عن طرٌك  ٕٔعن دابرة تحكم فً تشؽٌل محرن )موتور(  نتالإنترلم بالبحث فً شبكة  .3

استخدام الترانزستور الثنابً المطبٌة كمفتاح إلكترونً ثم لم برسمها ومحاكاتها عن طرٌك 

 برنامج الرسم والمحاكاة.

 ( التالٌة:Door Securityومحاكاة دابرة حماٌة البوابات ) لم وبرسم .4

 والأبداع للابتكارأسئلة 
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 :دابرة حماٌة الأبوابٕ٘ٓشكل رلم 

( هً أكثر الدوابر المتكاملة استخداما فً تنفٌذ مولد النبضات Timer ٘٘٘المتكاملة ) الدابرة .ٓٔ

(Pulse Generator( لم بالبحث عن دابرة لتولٌد النبضات بتردد )ٔٓٓ KHz عن طرٌك )

 لرسم والمحاكاة.لم برسمها ومحاكاتها عن طرٌك برنامج ا م( ثTimer ٘٘٘استخدام )
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 لائمة المصطلحات العلمٌة

 المصطلح باللؽة الإنجلٌزٌة المصطلح باللؽة العربٌة

 Segment Display 7 لوحة العرض الرلمٌة

 AC Circuits دوابر التٌار المتردد

 Active High التفعٌل الإٌجابً

 Active Low التفعٌل السلبً

 Active power فعلٌة لدرة

 Alternating current متردد تٌار

 Ampere وحدة لٌاس شدة التٌار – مبٌرأ

 Amplitude لٌمة لمة الموجة

 Analog تماثلً

 Analog Electronics Circuits الدوابر الإلكترونٌة التماثلٌة

 Angular Velocity زاوٌة سرعة

 And Gate بوابة الضرب

 Anode المصعد )الأنود(

الأؼراض: لٌاس التٌار )أمٌتر(، لٌاس متعدد جهاز 

 لٌاس الجهد )فولتمٌتر( ، لٌاس المماومة )أومٌتر(

AVO: Ampere-meter, Volt-meter, Ohm-
meter 

 Base الماعدة

 BJT: Bipolar Junction Transistor الترانزستور ثنابً المطبٌة

 Bread Board لوحة الاختبار

 Browse تصفح

 Buzzer صفارة

 Bridge لنطرة

 Capacitor بًكهربا مكثؾ 

 Capacitive reactance المفاعلة السعوٌة

 Carry الفٌض

 Cathode المهبط )الكاثود(

 Channel لناة

 Charge شحنة 

 Charging عملٌة الشحن

 Close إؼلاق

 Coil ملؾ كهربابً

 Collector المُجمع

 Color Code ترمٌز الألوان
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 المصطلح باللؽة الإنجلٌزٌة المصطلح باللؽة العربٌة

 Combinational Logic Circuits التجمٌعٌةالدوابر المنطمٌة 

 Common Anode المصعد المشترن

 Common Cathode المهبط المشترن

 Comparator الممارن

 Condenser -Capacitor بًكهربا مكثؾ

 Continuity Test اختبار الاستمرارٌة )للتوصٌل(

 Counter عداد

 Cupper Board لوح نحاسً للدوابر 

 Current الكهربابًالتٌار 

 Current Divider مجزئ التٌار

 D Flip Flop (Dللاب من نوع )

 Data Sheet ورلة البٌانات

 DC Circuits دوابر التٌار المستمر

 Decoder محلل الشفرات

 Demultiplexer المُمسم

 Digital رلمً

 Digital Electronics Circuits الدوابر الإلكترونٌة الرلمٌة

 Diode الموحد )الصمام الثنابً(

 Discharge تفرٌػ الشحنة

 Dual Polarity Power Supply مصدر للجهد ثنابً المطبٌة

 Edit تحرٌر

 Effective value الفعالة المٌمة

 Electric resistance ٌةبكهربا مماومة

 Emitter الباعث

 Energy طالة

 Farad  )وحدة لٌاس المكثفات( فاراد

 FET: Field Effect Transistor الترانزستور تأثٌر المجال 

 File ملؾ

 Forward Bias الانحٌاز الأمامً

 Frequency تردد

 Full Adder جامع كامل

 Full Wave Rectifier موحد موجة كاملة

 Function Generator مولد الموجات

 Fuse مصهر )فٌوز(
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 المصطلح باللؽة الإنجلٌزٌة المصطلح باللؽة العربٌة

 GE: Germanium الجرمانٌوم

 Half Adder جامعنصؾ 

 Half Wave Rectifier موحد نصؾ الموجه

 Henry هنري

 Hertz وحدة لٌاس التردد – هرتز

 IC: Integrated Circuit الدوابر المتكاملة

 Input الدخل

 Inductor كهربابً ملؾ

 Inductive Reactance المفاعلة الحثٌة

 Inverting Amplifier المكبر العاكس

 Install تثبٌت

 JK Flip Flop (JKللاب من نوع )

 Kilowatt كلٌو واط

 Lamp مصباح

جهاز لٌاس متعدد الأؼراض لمٌاس )الملفات، 

 المكثفات، المماومات(

LCR meter: L (Coil) C (Capacitor), R 
(Resistor) meter 

 LDR: Light Dependent Resistor مماومة تعتمد على شدة الضوء

 LED: Light Emitting Diode الثنابً الباعث للضوءالصمام 

 Magnetic materials مواد مؽناطٌسٌة

 Magnetic flux density كثافة الفٌض المؽناطٌسً

 Magnetic field المجال المؽناطٌسً

 Multiplexer الموزع

 Nand Gate بوابة عكس الضرب

 Next التالً

 Non-Inverting Amplifier المكبر الؽٌر عاكس

 Nor Gate بوابة عكس الاختٌار

 Not Gate بوابة النفً

 NTC R: Negative Temperature مماومة حرارٌة ذات معامل سلبً
Coefficient Resistor 

 Ohm أوم

 Ohm's law لانون أوم

 Ohmic resistance المماومة الأومٌة

 OP-Amp: Operational Amplifier مكبر العملٌات
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 المصطلح باللؽة الإنجلٌزٌة المصطلح باللؽة العربٌة

 OR Gate الاختٌار بوابة

 Oscilloscope جهاز راسم الموجات

 Output الخرج

 Parallel توازي

 Peak value of alternating current المٌمة العظمى للجهد المتؽٌر

 Phase shift فرق الطور

 Pin Assignment تخصٌص أرجل الدابرة المتكاملة

 Power المدرة

 Power factor معامل المدرة

 Primary ابتدابً )أولً(

 Probe مجسات جهاز المٌاس

 Resistor مماومة

 Reverse Bias الانحٌاز العكسً

 Secondary ثانوي

 Self-induction الحث الذاتً

 Semiconductors أشباه الموصلات

 Sequential Logic Circuits الدوابر المنطمٌة التسلسلٌة

 Serial تسلسلً

 Series توالً

 Server خادم

 Setup إعداد

 Shift Register مسجل إزاحة

 Si: Silicon السٌلٌكون

 Signal Source مصدر الإشارة

 Sin جٌبً

 Sin Wave موجة جٌبٌه

 Sinusoidal current التٌار الجٌبً

 Square مربع

 Square Wave موجة مربعه

 SR (Set-Reset) Latch مسان من نوع التشؽٌل و الإٌماؾ

 Sum الجمع

 Switch مفتاح

 Temperature الحرارة

 Transformer محول
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 المصطلح باللؽة الإنجلٌزٌة المصطلح باللؽة العربٌة

 Triangle مثلث

 Triangular Wave موجة مثلثٌه

 Truth Table جدول الحمٌمة

 Variable DC Power Supply مصدر متؽٌر للجهد المستمر

 Variable Resistance مماومة متؽٌرة

 Velocity سرعة

 View عرض

 Volt )وحدة لٌاس الجهد(فولت 

 Voltage difference فرق الجهد

 Voltage drop انخفاض الجهد

 Voltage Divider مجزئ الجهد

 Watt واط

 Wattmeter جهاز لٌاس الواط

 Weber وحدة لٌاس الفٌض المؽناطٌسً –وٌبر 

 XNor Gate بوابة التساوي

 Xor Gate بوابة التعارض

 Zener Diode الزٌنرصمام ثنابً من نوع 

 : المصطلحات العلمٌة للوحدةٙ٘ٔجدول رلم 
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